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1 EINLEITUNG

1.1 Inhalt dieses Handbuchs
Dieses Handbuch enthalt die Anweisungen zur Verwendung des programmierbaren Sicherheitsmo-
duls eloProg und seiner Erweiterungsmodule (als ,SLAVE® bezeichnet) und

umfasst im Wesentlichen Folgendes:

e Beschreibung des Systems

¢ Installationsmethode

e Anschlusse

o Signalisierungen

o Diagnostik

e Verwendung der Konfigurationssoftware

1.2 Wichtige Hinweise zur Sicherheit

Warnung
A Dieses Symbol stellt einen wichtigen Hinweis zur Personensicherheit dar. Die man-
~gelnde Einhaltung kann zu einem sehr hohen Risiko fiir das betroffene Personal fiihren.

Warnung

Hinweis
Dieses Symbol weist auf einen wichtigen Hinweis hin.

eloProg erreicht das folgende Sicherheitsniveau: SIL 3, SILCL 3, PLe und Kat. 4,
gemal den geltenden Bestimmungen.

Dennoch sind die endgultigen Sicherheitseinstufungen SIL und PL des Gerats von der
Anzahl der Sicherheitsbauteile, ihren Parametern und den hergestellten Anschlissen
abhangig, die sich aus der Risikoanalyse ergeben.

Lesen Sie aufmerksam Kap. 1.4 Liste der geltenden Bestimmungen auf Seite 1-2.
Flhren Sie eine genaue Risikoanalyse durch, um das fir lhr Gerat notwendige Sicher-
heitsniveau festzustellen, indem Sie sich auf alle geltenden Bestimmungen beziehen.
Die Programmierung/Konfiguration von eloProg erfolgt vom Installateur oder Bediener
unter einer ausschlieBlichen Verantwortung

Diese Programmierung/Konfiguration muss in Ubereinstimmung mit der Risikoanalyse
der Anwendung und allen fiir sie geltenden Bestimmungen erfolgen.

Nach der Programmierung/Konfiguration und Installation von eloProg und der daran
angeschlossenen Gerdte muss ein erschopfender Sicherheitstest der Anwendung
erfolgen (siehe Kap. 8.1.14 System-Test auf Seite 8-15).

elobau haftet nicht fir diese Vorgange und eventuelle sich aus diesen ergebenden
Risiken.

Fir eine korrekte Verwendung der an eloProg angeschlossenen Gerate im Rahmen
der jeweiligen Verwendung siehe Bedienungsanleitung und eventuell die entsprechen-
den Produkt- und/oder Geratebestimmungen.

Der Kunde muss eine umfassende Kontrolle des Systems sicherstellen, wenn neue
Sicherheitsbauteile zum System selbst hinzugeflgt (siehe Kap. 8.1.14 System-Test auf
Seite 8-15).

Uberpriifen Sie, ob die Temperatur der Rdume, in denen das System installiert wird,
mit den auf dem Produkt und in den technischen Daten angegebenen Betriebsparame-
tern hinsichtlich der Temperatur vereinbar ist.

Bei sicherheitsrelevanten Problemen wenden Sie sich, sollte dies erforderlich sein, an
die fur Sicherheitsangelegenheiten zustandigen Behdrden |hres Landes oder an die
zustandigen Industrieverbande.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 1-1/2
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1.3 Liste der Abkiirzungen und Symbole

350EPS = eloProg Speicherstick flr Basismodul 485EPB (Zubehor)
350EPT = eloProg T-Verteiler

350EPKS = eloProg Konfigurationssoftware

OSSD = Output Signal Switching Device: Sicherer Halbleiterausgang (Sicherheitsausgang)
DC = Diagnostic Coverage: Diagnose-Deckungsgrad

MTTF4 = Mean Time to Dangerous Failure

PL = Performance Level

PFH4 = Probability of a dangerous failure per Hour

SIL = Safety Integrity Level

SILCL = Safety Integrity Level Claim Limit

SW = Software

1.4 Liste der geltenden Bestimmungen

eloProg wurde in Ubereinstimmung mit den folgenden européischen Richtlinien ausgelegt:

o 2006/42/EG
e 2004/108/EG
e 2006/95/EG

,Maschinenrichtlinie®
.Richtlinie Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit*
.Niederspannungsrichtlinie”

Es werden die folgenden Bestimmungen eingehalten:

CEI EN 61131-2
(2007)

Speicherprogrammierbare Steuerungen, Teil 2:
Technische Eigenschaften und Prifungen der Geréate

1SO 134891 Sicherheit von Maschinen:

(2008) Mit der Sicherheit verbundene Teile der Steuersysteme. Allgemeine Grundsétze fir die Planung

EN 61496-1 Sicherheit von Maschinen: Beriihrungslos wirkende Schutzeinrichtungen, Teil 1:

(2013) Allgemeine Voraussetzungen und Tests.

IEC 61508-1 Funktionelle Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer

(2010) Systeme: Allgemeine Voraussetzungen.
Funktionelle Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer

IEC 61508-2 ) . . - } )

(2010) Systeme: Voraussetzungen sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/programmierbarer
elektronischer Systeme.

IEC 61508-3 Funktionelle Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer

(2010) Systeme: Softwarevoraussetzungen

IEC 61784-3 Ubertragung von digitalen Daten fiir Messung und Kontrolle: sicherheitsbezogene Profile fiir die

(2008) Kommunikation in Industrienetzwerken

IEC 62061 Sicherheit von Maschinen: Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener programmierbarer elektrischer und

(2013) elektronischer Steuerungssysteme

EN 81-20 Sicherheitsvorschriften fiir den Bau und die Installation von Aufziigen. Aufziige fir den Transport von Perso-
nen und Sachen. Teil 20: Aufzlige fir Personen und von Personen begleiteten Sachen.

EN 81-50 Sicherheitsvorschriften fiir den Bau und die Installation von Aufziigen. Priifungen und Kontrollen. Teil 50: Pla-

nungsregeln, Berechnungen, Prifungen und Kontrollen der Aufzugbauteile.

Tab. 1-1 Liste der geltenden Bestimmungen
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2  ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

eloProg ist ein modulares Sicherheitsauswertegerat, bestehend aus einem Basismodul (485EPB)
und verschiedenen Erweiterungen, welche Uber einen proprietdren Bus angeschlossen werden.
Das Basismodul, das Uber eine graphische Benutzeroberflache konfiguriert werden kann, verflgt
Uber 8 Sicherheitseingange und 2 unabhangige, programmierbare zweikanalige Sicherheitsausgan-
ge. Das Basismodul kann auch eigenstandig (stand-alone) betrieben werden.

Hinweis
Zur Verfiigung stehen:

+ Ein-/Ausgangserweiterungen:
485EPE08A02

o Eingangserweiterungen:
485EPEO08, 485EPE12, 485EPE16, 485EPS2N, 485EPS1x und 485EPS2x

« Ausgangserweiterungen:
485EPA02 und 485EPA04 und 485EPA02S08

+ Ausgangsmodule mit Sicherheitsrelais mit zwangsgefiihrten Kontakten:
485EPR02 und 485EPR04, 485EPR04S00B und 485EPR04S08B

o Ausgangsmodule mit nicht-sicheren Status-Ausgangen (Meldeausgénge):
485EPAS00S08, 485EPAS00S16

o Feldbusmodule:
485EPFPD (PROFIBUS DP), 485EPFCO (CanOpen), 485EPFDN (DeviceNet),
485EPFEI (Ethernet IP), 485EPFEI2 (Ethernet IP 2-fach), 485EPFMR (Modbus RTU),
485EPFMT (Modbus TCP), 485EPFPN2 (Profinet 2-fach), 485EPFEC (EtherCat),
485EPFUB (USB-Schnittstellenmodul)

o Bustransfermodule:
485EPT1, 485EPT2

An eloProg koénnen folgende Sensoren angeschlossen werden:
Optoelektronische Sensoren (Lichtschranken, Laserscanner usw.), mechanische Schalter, Not-Halt-
Taster, Trittmatten, Zweihandsteuerungen, Zustimmschalter, Initiatoren.

Das System darf nur aus einem Master (Basismodul 485EPB) und max. 14 elektronischen Erweite-
rungen, davon nicht mehr als 4 desselben Typs bestehen.

Das System kann bei 14 Erweiterungen iber 128 Eingange, 16 Zweikanal-Sicherheitsausgange und
16 Statusausgange verfiigen. Das MASTER-Modul und seine SLAVE-Module kommunizieren Uber
den 5-Wege-Bus, der auf der Rickseite jedes Moduls installiert ist.

Aulerdem stehen 8 Eingange und 16 Ausgange in Verbindung mit den verschiedenen Feldbusmo-
dulen zur Verfiigung. Diese erméglichen bidirektionales Melden und Steuern.

Die Erweiterungsmodule des eloProg Systems 485EPE08, 485EPE16, 485EPE12 ermdglichen dem
System, die Anzahl der Inputs zu erh6hen und damit die Anzahl der anschlieBbaren externen Gerate.
485EPE12 bietet auRerdem auch 8 TEST-Ausgange.

Die Erweiterungsmodule des eloProg Systems 485EPA02, 485EPA04 bieten dem System jeweils 2
und 4 statische OSSD-Sicherheitsausgange zur Steuerung der eloProg nachgeschalteten Gerate.

485EPE08AO02 verfiigt Uber 8 Eingange und 4 OSSD-Sicherheitsausgange.

Das Erweiterungsmodul 485EPA02S08 hat 4 Hochlast-OSSD-Sicherheitsausgange, jeder mit 2A
belastbar. Diese konnen zweikanalig oder als Single-OSSD genutzt werden.
Weiterhin sind 4 Feedbackeingadnge und 8 programmierbare Statusausgange vorhanden.
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Die Erweiterungsmodule des eloProg Systems 485EPR02, 485EPRO04 bieten dem System jeweils 2
und 4 Sicherheitsrelais mit gefuhrten Schlieflerkontakten und dem jeweiligen Feedback der externen
Relais (Offnerkontakt).

Die Erweiterungsmodule der Reihe 485EPF ermdglichen den Anschluss an die gangigsten industri-
ellen Feldbusse zu Diagnose- und Datenibertragungszwecken. 485EPFEI, 485EPFPN2 und
485EPFEC sind mit einem Ethernet-Anschluss ausgestattet.

485EPFUB ermdoglicht den Anschluss an Gerate mit USB-Anschluss.

Die Bustransfermodule 485EPT1, 485EPT2 ermoglichen den Anschluss von 485EPB mit anderen
Slave-Modulen, die dezentral, in einem Abstand von max. 50 m platziert werden. Durch Verwendung
eines abgeschirmten Kabels werden die Bustransfermodule im gewiinschten Abstand verbunden.

Mit den Drehzahluberwachungsmodulen 485EPS2N, 485EPS1x, 485EPS2x konnen folgende Funk-
tionen Uberwacht werden:

o Stillstand, maximale Drehzahl, Drehzahlbereich;

o Drehrichtung

Es kdnnen bis zu 4 Schaltpunkte zur Drehzahlbegrenzung je Eingang (Achse) frei konfiguriert wer-
den.

Jedes Modul hat 2 konfigurierbare Ausgange und kann somit bis zu 2 unabhangige Achsen steuern.

Die Relaismodule 485EPR04S00B und 485EPR04S08B verfiigen liber 4 unabhangige Sicherheits-
relaisausgange und 4 Eingange fur die externen Rickfiihr-Kontakte (EDM).

Far die Ausgange sind 2 Einstellungen mdglich (Konfiguration Uber elobau Safety Designer):

+ 2 doppelte Anschlusskontakte (2 Schlielerkontakte pro Ausgang mit 2 Rickflhrkreiseingangen
vorhanden).

« 4 unabhangige einzelne Anschlusskontakte (1 Schlieferkontakt pro Ausgang mit 1 Rickfuhrkreisein-
gang vorhanden).

Das Modul 485EPR04S08B verfiigt zusatzlich Gber 8 programmierbare Statusausgange.

Die nicht-sicherheitsgerichteten Ausgabemodule 485EPAS00S08 und 485EPA00S16 verfligen Uber
8 bzw. 16 programmierbare Statusausgange.

Mit der Konfigurationssoftware von eloProg kann unter Verwendung von logischen Verknipfungen
und Sicherheitsfunktionen wie Muting, Timer, Zahlern usw. komplexe Logik erstellt werden.

Dies alles erfolgt Uber eine einfache und intuitive graphische Benutzeroberflache.

Die auf dem PC erstellte Konfiguration wird an das Modul 485EPB Uber USB-Anschluss Ubertragen.
Die Datei wird im 485EPB gespeichert und kann auch auf dem proprietaren Speicherstick 350EPS
(Zubehdr) gespeichert werden. Somit ist eine schnelle Ubertragung der Konfiguration auf weitere
Module 485EPB einfach maoglich.

Hinweis
Das eloProg System ist fiir das héchste Sicherheitsniveau zertifiziert, das in den einschla-
gigen Industriesicherheitsnormen vorgesehen ist (SIL 3, SILCL 3, PLe und Kat. 4).
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3 LIEFERUMFANG

Das Basismodul 485EPB wird mit folgendem Zubehor geliefert:
— CD-ROM mit kostenloser Konfigurationssoftware und Handbuch im PDF-Format

Hinweis
Der riickseitige Busanschluss (T-Verteiler 350EPT) und der Speicherstick (350EPS) kon-
nen separat als Zubehor bestellt werden.

Die Erweiterungsmodule werden mit folgendem Zubehér geliefert:

— Ruckseitiger Busanschluss (T-Verteiler 350EPT),
(in den Relaisausgangsmodulen 485EPR02 und 485EPRO04 nicht enthalten, da diese nur Gber die
Anschlussklemmen angeschlossen werden).

Hinweis

Fur die Installation eines Erweiterungsmoduls ist sowohl der im Lieferumfang enthaltene
Busanschluss (T-Verteiler) als auch ein weiterer fur den Anschluss an das Basismodul
485EPB erforderlich (ausgenommen sind Relaisausgangsmodule).
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4  INSTALLATION

4.1 Mechanische Befestigung

Die Module werden auf einer 35 mm DIN-Schiene (ISO 5022) wie folgt befestigt:

1. Die Anzahl T-Verteiler zusammenstecken, die der Anzahl der zu montierenden Module entspricht.

2. Auf der 35 mm DIN-Schiene (ISO 5022) die zusammengesteckten T-Verteiler befestigen (zuerst
oben).

3. Dann die Module an der Schiene befestigen und die Kontaktvorrichtung unten am Modul auf den
entsprechenden T-Verteiler setzen. Das Modul vorsichtig eindrticken, bis es spurbar einrastet.

4. Um das Modul zu entfernen, muss unter Verwendung eines Schraubenziehers der Sperrhaken
auf der Ruckseite des Moduls nach unten gezogen, das Modul von unten angehoben und nach
oben gezogen werden.

Fig. 4-1 Mechanische Befestigung
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4.2 Berechnung des Sicherheitsabstands einer an eloProg angeschlossenen BWS

Alle an eloProg angeschlossenen beriihrungslos wirkenden Schutzeinrichtungen (BWS) missen in
einem Abstand positioniert werden, der dem Mindestsicherheitsabstand S entspricht, so dass die
Gefahrenstelle erst nach Stoppen der gefahrlichen Bewegung der Maschine erreicht werden kann.

Warnung
A o Inder europdischen Norm: ISO 13855:2010- (EN 999:2008) Sicherheit von Maschinen.
Anordnung von Schutzeinrichtungen im Hinblick auf Annédherungsgeschwindigkeiten

von Kérperteilen* sind Formeln fiir die Berechnung des korrekten Sicherheitsabstands
enthalten.

« Beachten Sie auch das Installationshandbuch jedes einzelnen Gerats, um spezifische
Informationen hinsichtlich der Anordnung zu erhalten.

o Esistzu beachten, dass die Gesamtreaktionszeit des Systems von folgenden Faktoren
abhangt:
Reaktionszeit eloProg + Reaktionszeit BWS + Reaktionszeit Maschine (die von der
Maschine ab dem Moment, in dem das Stoppsignal tbertragen wird, benétigte Zeit, um
die gefahrlichen Bewegungen zu stoppen).

* ,Beschreibt die Methoden, die die Planer zur Berechnung der Mindestsicherheitsabstande von einer Gefahr fiir spezi-
fische Sicherheitsvorrichtungen verwenden kdénnen, insbesondere flr berlhrungslos wirkende Schutzeinrichtungen
(z.B. Lichtschranken), druckempfindliche Matten oder Trittflachen und Zweihandsteuerungen. Enthélt eine Regel zur
Bestimmung der Anordnung der Sicherheitsvorrichtungen basierend auf der Annaherungsgeschwindigkeit und der Hal-
tezeit der Maschine, die angemessen extrapoliert werden kann, so dass auch die verriegelten Tiren mit einbezogen
werden, ohne die Schutzeinrichtung zu verriegeln.”

4.3 Elektrische Anschliisse

— Die Module sind mit Anschlussklemmen fiir die elektrischen
Anschlisse versehen. Jedes Modul hat 8, 16 oder 24 Klemmen.

| ‘6‘”8{ Jedes Modul verfugt aul3erdem uber einen ruckseitigen Anschluss
| (fir die Kommunikation mit dem Master und den anderen Erweite-
rerere) T rungsmodulen).

EE 5‘@ 485EPRO2 und 485EPRO4 werden nur Gber die Anschluss-

klemmen angeschlossen.

(200
21122 23124 Klemmenanzugsdrehmoment: 0,6 - 0,7 Nm

Fig. 4-2 Elektrische Anschllisse

Warnung
A\ o Die Sicherheitsmodule in einem Gehause installieren, das mindestens IP54 entspricht.
« Verbinden Sie die Module im spannungslosen Zustand.
¢ Die Module missen mit einer Versorgungsspannung von 24 VDC * 20 % gespeist wer-
den (Schutzkleinspannung gemaf EN 60204-1 (Kap. 6.4)).
« eloProg nicht als Versorgung fir externe Gerate verwenden.
o Der Erdungsanschluss (0 VDC) muss an allen Komponenten des Systems derselbe sein.
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4.3.1 Hinweise zu den Anschlusskabeln

Hinweis
@ o Leiterquerschnitt: AWG 12+30 (starr/flexibel) (UL).
« Verwenden Sie nur Kupferleiter mit 60 °C/75 °C.

o Es wird empfohlen, die Spannungsversorgung der Sicherheitsmodule von anderen
Geréaten (Elektromotoren, Inverter, Frequenzumwandler) oder sonstigen Stérquellen
getrennt zu halten.

o FuUr Anschlisse mit einer Lange von Uber 50 m Kabel mit einem Querschnitt von min-

destens 1 mm?2 verwenden.

Im Anschluss werden die Anschliisse jedes einzelnen Moduls aufgefihrt:

Basismodul (Master) 485EPB
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24 VDC -

2 MASTER_ENABLE1 | Input Input (,, Typ B“gemal EN 61131-2:2007)
MASTER_ENABLE —

3 MASTER_ENABLE2 | Input Input (,, Typ B“gemal EN 61131-2:2007)

4 GND - Versorgung 0 VDC -

5 OSSD1_A Output ) . Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 1 -

6 OSsD1_B Output Aktiver PNP

7 REST_FBK1 Input Ruckfuhrkreis/Restart 1 Input geman EN 61131-2:2007

8 OUT_STATUS1 Output Statusausgang 1 Aktiver PNP

9 0OSSD2_A Output ) . Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 2 -

10 0SsD2_B Output Aktiver PNP

11 REST_FBK2 Input Ruckfuhrkreis/Restart 2 Input gemaR EN 61131-2:2007

12 OUT_STATUS2 Output Statusausgang 2 Aktiver PNP

13 OUT_TEST1 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP

14 OUT_TEST2 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP

15 OUT_TEST3 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP

16 OUT_TEST4 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP

17 INPUT1 Input Sicherer digitaler Eingang 1 Input gemafl EN 61131-2:2007

18 INPUT2 Input Sicherer digitaler Eingang 2 Input geman EN 61131-2:2007

19 INPUT3 Input Sicherer digitaler Eingang 3 Input geman EN 61131-2:2007

20 INPUT4 Input Sicherer digitaler Eingang 4 Input geman EN 61131-2:2007

21 INPUT5 Input Sicherer digitaler Eingang 5 Input geman EN 61131-2:2007

22 INPUT6 Input Sicherer digitaler Eingang 6 Input geman EN 61131-2:2007

23 INPUT7 Input Sicherer digitaler Eingang 7 Input gemaR EN 61131-2:2007

24 INPUTS8 Input Sicherer digitaler Eingang 8 Input gemaR EN 61131-2:2007

Tab. 4-1 Anschliisse - Basismodul 485EPB
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4.3.2 USB-Eingang

Das Basismodul 485EPB ist mit einem USB 2.0-Anschluss ausgestattet, um den Anschluss an den
PC zu ermdglichen, auf dem sich die Konfigurationssoftware befindet (siehe Fig. 4-3).

Ein USB-Kabel (3 m lang) ist als Zubehor erhaltlich (350EPU).

Fig. 4-3 USB 2.0 - Anschluss

4.3.3 eloProg Speicherstick (350EPS)

Beim Basismodul 485EPB besteht die Méglichkeit, einen Backup-Speicher (optional) zu installieren,
auf dem die Konfigurationsparameter der SW gespeichert werden kénnen.

Der Schreibvorgang auf den Speicherstick erfolgt jedes Mal, wenn ein neues Projekt vom PC an das
Basismodul Ubertragen wird.

Hinweis
Den Speicherstick nur anschlieRen/entfernen, wenn das Basismodul nicht an Spannung
ist.

Der Steckplatz fiir den Speicherstick befindet sich auf der Riickseite des Basismoduls (Richtung wie
in Fig. 4-4 eloProg Speicherstick 350EPS).

1 2

1 Etikett mit technischen Daten 2 350EPS-Speicherstick
Fig. 4-4 eloProg Speicherstick 350EPS
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Funktion MEHRFACHLADEN

Um die Konfiguration von Basismodulen ohne PC auszuflihren, muss die Konfiguration auf einen
Speicherstick gespeichert werden. Diese wird dann verwendet, um die Daten auf die Basismodule
zu laden, die konfiguriert werden sollen.

Damit ein Projekt auf einen Speicherstick geschrieben wird, ist es erforderlich, die Konfiguration (bei
eingestecktem Speicherstick) vom PC an das Basismodul zu senden. Nur Einstecken eines unbe-
schriebenen Speichersticks in ein bereits konfiguriertes Basismodul reicht (auch wenn ein Boot-Vor-
gang durchgefiihrt wird) nicht aus.

Hinweis

Ist die im Speicherstick enthaltene Datei nicht mit der im Basismodul identisch, wird die im
Basismodul gespeicherte Konfiguration tberschrieben und endgiiltig geldscht!
Achtung: Alle zuvor im Basismodul enthaltenen Daten gehen verloren!

RESTORE-Funktion (Wiederherstellen)

Falls das Basismodul defekt ist, kann es gegen ein neues ausgetauscht werden. Da alle Konfigura-
tionen zuvor auf dem Speicherstick gespeichert wurden, muss nur der Speicherstick in das neue Ba-
sismodul eingesetzt und das eloprog System wieder eingeschaltet werden. Der Einschaltvorgang
ladt automatisch die Backup-Konfiguration. Auf diese Weise werden Arbeitsunterbrechungen auf ein
Minimum reduziert.

Hinweis
Die LADE- und RESTORE-Funktionen kdnnen Uber die SW deaktiviert werden (siehe Fig.
7-23 Modul 485EPR04S08B auf Seite 7-29).

Hinweis
Die Erweiterungsmodule mussen vor Verwendung bei der Installation adressiert werden
(siehe Kap. 6.1.2 NODE SEL auf Seite 6-1).

©

Warnung

A/\ Bei jeder Verwendung des Speichersticks muss gepruft werden, ob die ausgewahlte Kon-
figuration die ist, die fir das System erstellt wurde. Dann erneut eine vollstandige Funk-
tionsprifung des Systems bestehend aus eloProg und allen daran angeschlossenen
Geraten durchfiihren (siehe Kap. 8.1.14 System-Test auf Seite 8-15).
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Ein-/Ausgangsmodul 485EPE08A02
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24 VDC -

2 NODE_SEL 0 Input Input (,, Typ B“gemal EN 61131-2:2007)
Knotenauswahl

3 NODE_SEL 1 Input Input (,, Typ B“ gemafs EN 61131-2:2007)

4 GND - Versorgung 0 VDC -

5 OSSD1_A Output ) . Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 1 -

6 OSsD1_B Output Aktiver PNP

7 REST_FBK1 Input Rickflhrkreis/Restart 1 Input gemaR EN 61131-2:2007

8 OUT_STATUS1 Output Statusausgang 1 Aktiver PNP

9 0OSSD2_A Output Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 2 -

10 0OSsD2_B Output Aktiver PNP

1 REST_FBK2 Input Ruckflhrkreis/Restart 2 Input gemafl EN 61131-2:2007

12 OUT_STATUS2 Output Statusausgang 2 Aktiver PNP

13 OUT_TEST1 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP

14 OUT_TEST2 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP

15 OUT_TEST3 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP

16 OUT_TEST4 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP

17 INPUT1 Input Sicherer digitaler Eingang 1 Input gemaR EN 61131-2:2007

18 INPUT2 Input Sicherer digitaler Eingang 2 Input gemaf EN 61131-2:2007

19 INPUT3 Input Sicherer digitaler Eingang 3 Input gemaR EN 61131-2:2007

20 INPUT4 Input Sicherer digitaler Eingang 4 Input gemaR EN 61131-2:2007

21 INPUT5 Input Sicherer digitaler Eingang 5 Input gemaR EN 61131-2:2007

22 INPUT6 Input Sicherer digitaler Eingang 6 Input gemaf EN 61131-2:2007

23 INPUT7 Input Sicherer digitaler Eingang 7 Input gemaf EN 61131-2:2007

24 INPUTS8 Input Sicherer digitaler Eingang 8 Input gemaR EN 61131-2:2007

Tab. 4-2 Anschliisse Ein-/Ausgangsmodul 485EPE08AQ2

Eingangsmodul 485EPE08

KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24vDC - Versorgung 24 VDC -
2 NODE_SEL 0 Input Input (,, Typ B“ gemal EN 61131-2:2007)
Knotenauswahl
3 NODE_SEL 1 Input Input (,, Typ B“ gemafs EN 61131-2:2007)
4 GND - Versorgung 0 VDC -
5 INPUT1 Input Sicherer digitaler Eingang 1 Input gemaR EN 61131-2:2007
6 INPUT2 Input Sicherer digitaler Eingang 2 Input gemaf EN 61131-2:2007
7 INPUT3 Input Sicherer digitaler Eingang 3 Input gemaR EN 61131-2:2007
8 INPUT4 Input Sicherer digitaler Eingang 4 Input gemaR EN 61131-2:2007
9 OUT_TEST1 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
10 OUT_TEST2 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
11 OUT_TEST3 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
12 OUT_TEST4 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
13 INPUT5 Input Sicherer digitaler Eingang 5 Input gemaf EN 61131-2:2007
14 INPUT6 Input Sicherer digitaler Eingang 6 Input gemaR EN 61131-2:2007
15 INPUT7 Input Sicherer digitaler Eingang 7 Input gemaf EN 61131-2:2007
16 INPUTS8 Input Sicherer digitaler Eingang 8 Input gemaf EN 61131-2:2007

Tab. 4-3 Anschliisse Eingangsmodul 485EPEQ8
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Modul 485EPE12

KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24 VDC -
2 NODE_SEL 0 Input Knotenauswahl Input (,, Typ B gem?[& EN 61131-2:2007)
3 NODE_SEL 1 Input Input (, Typ B“ gemaf EN 61131-2:2007)
4 GND - Versorgung 0 VDC -
5 INPUT1 Input Sicherer digitaler Eingang 1 Input gemaf EN 61131-2:2007
6 INPUT2 Input Sicherer digitaler Eingang 2 Input gemaR EN 61131-2:2007
7 INPUT3 Input Sicherer digitaler Eingang 3 Input gemaf EN 61131-2:2007
8 INPUT4 Input Sicherer digitaler Eingang 4 Input gemaR EN 61131-2:2007
9 OUT_TEST1 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
10 OUT_TEST2 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
11 OUT_TEST3 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
12 OUT_TEST4 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
13 INPUT5 Input Sicherer digitaler Eingang 5 Input gemaR EN 61131-2:2007
14 INPUT6 Input Sicherer digitaler Eingang 6 Input gemaR EN 61131-2:2007
15 INPUT7 Input Sicherer digitaler Eingang 7 Input gemaf EN 61131-2:2007
16 INPUTS8 Input Sicherer digitaler Eingang 8 Input gemaR EN 61131-2:2007
17 OUT_TESTS5 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
18 OUT_TEST6 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
19 OUT_TEST7 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
20 OUT_TESTS8 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
21 INPUT9 Input Sicherer digitaler Eingang 9 Input gemaR EN 61131-2:2007
22 INPUT10 Input Sicherer digitaler Eingang 10 Input gemaf EN 61131-2:2007
23 INPUT11 Input Sicherer digitaler Eingang 11 Input gemaR EN 61131-2:2007
24 INPUT12 Input Sicherer digitaler Eingang 12 Input gemaR EN 61131-2:2007

Tab. 4-4 Anschliisse Modul 485EPE12

Eingangsmodul 485EPE16
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24 VDC -
2 NODE_SEL 0 Input Input (,, Typ B“gemal EN 61131-2:2007)
Knotenauswahl =
3 NODE_SEL 1 Input Input (,, Typ B*“gemal EN 61131-2:2007)
4 GND - Versorgung 0 VDC -
5 INPUT1 Input Sicherer digitaler Eingang 1 Input gemafn EN 61131-2:2007
6 INPUT2 Input Sicherer digitaler Eingang 2 Input gemaR EN 61131-2:2007
7 INPUT3 Input Sicherer digitaler Eingang 3 Input gemaR EN 61131-2:2007
8 INPUT4 Input Sicherer digitaler Eingang 4 Input gemaR EN 61131-2:2007
9 OUT_TEST1 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
10 OUT_TEST2 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
11 OUT_TEST3 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
12 OUT_TEST4 Output Ausgang mit Kurzschlusserkennung | Aktiver PNP
13 INPUTS Input Sicherer digitaler Eingang 5 Input gemaR EN 61131-2:2007
14 INPUT6 Input Sicherer digitaler Eingang 6 Input gemaR EN 61131-2:2007
15 INPUT7 Input Sicherer digitaler Eingang 7 Input gemaR EN 61131-2:2007
16 INPUTS8 Input Sicherer digitaler Eingang 8 Input gemaR EN 61131-2:2007
17 INPUT9 Input Sicherer digitaler Eingang 9 Input gemaR EN 61131-2:2007
18 INPUT10 Input Sicherer digitaler Eingang 10 Input gemal EN 61131-2:2007
19 INPUT11 Input Sicherer digitaler Eingang 11 Input geman EN 61131-2:2007
20 INPUT12 Input Sicherer digitaler Eingang 12 Input geman EN 61131-2:2007
21 INPUT13 Input Sicherer digitaler Eingang 13 Input gemaf EN 61131-2:2007
22 INPUT14 Input Sicherer digitaler Eingang 14 Input gemaR EN 61131-2:2007
23 INPUT15 Input Sicherer digitaler Eingang 15 Input gemaR EN 61131-2:2007
24 INPUT16 Input Sicherer digitaler Eingang 16 Input gemaR EN 61131-2:2007

Tab. 4-5 Anschliisse Eingangsmodul 485EPE16
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Ausgangsmodul 485EPA02
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24 VDC -

2 NODE_SEL 0 Input Input (, Typ B“ gemalt EN 61131-2:2007)
Knotenauswahl —

3 NODE_SEL 1 Input Input (,, Typ B“gemal EN 61131-2:2007)

4 GND - Versorgung 0 VDC -

5 OSSD1_A Output . . Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 1 -

6 0OSsSD1_B Output Aktiver PNP

7 REST_FBK1 Input Rickflhrkreis/Restart 1 Input gemafR EN 61131-2:2007

8 OUT_STATUS1 Output Statusausgang 1A/1B Aktiver PNP

9 0OSSD2_A Output . . Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 2 -

10 0SsD2_B Output Aktiver PNP

1 REST_FBK2 Input Rickflhrkreis/Restart 2 Input gemaf EN 61131-2:2007

12 OUT_STATUS2 Output Statusausgang 2A/2B Aktiver PNP

13 24VDC - Versorgung 24 VDC Versorgung OSSD1/2

14 N.C. - - -

15 GND - Versorgung 0 VDC -

16 N.C. - - -

Tab. 4-6 Anschliisse Ausgangsmodul 485EPAQ2

Ausgangsmodul 485EPA04

KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24 VDC -

2 NODE_SEL 0 Input Input (,, Typ B“ geméaR EN 61131-2:2007)
Knotenauswahl —

3 NODE_SEL 1 Input Input (, Typ B“ geméals EN 61131-2:2007)

4 GND - Versorgung 0 VDC -

5 OSSD1_A Output . . Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 1 -

6 OSsD1_B Output Aktiver PNP

7 REST_FBK1 Input Rickflhrkreis/Restart 1 Input gemafR EN 61131-2:2007

8 OUT_STATUS1 Output Statusausgang 1 Aktiver PNP

9 0OSSD2_A Output Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 2 -

10 0SsD2_B Output Aktiver PNP

11 REST_FBK2 Input Rickflhrkreis/Restart 2 Input gemaf EN 61131-2:2007

12 OUT_STATUS2 Output Statusausgang 2 Aktiver PNP

13 24VDC - Versorgung 24 VDC Versorgung OSSD1/2

14 24vDC - Versorgung 24 VDC Versorgung OSSD3/4

15 GND - Versorgung 0 VDC -

16 GND - Versorgung 0 VDC -

17 0OSSD4_A Output . . Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 4 -

18 0OSsD4_B Output Aktiver PNP

19 REST_FBK4 Input Rickflhrkreis/Restart 4 Input gemafR EN 61131-2:2007

20 OUT_STATUS4 Output Statusausgang 4 Aktiver PNP

21 OSSD3_A Output . . Aktiver PNP
Sicherheitsausgang 3 -

22 0OSsSD3_B Output Aktiver PNP

23 REST_FBK3 Input Rickflhrkreis/Restart 3 Input gemaf EN 61131-2:2007

24 OUT_STATUS3 Output Statusausgang 3 Aktiver PNP

Tab. 4-7 Anschliisse Ausgangsmodul 485EPA04
Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 4-8/15
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Ausgangsmodul 485EPR02
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24 VDC -
4 GND - Versorgung 0 VDC -
5 OSSD1_A Input .
Steuerung BEREICH 1 Aktiver PNP
6 0OSSD1_B Input
7 FBK_K1_K2_1 Output Ruckfiihrkreis K1K2 BEREICH 1 Offnerkontakt
9 A_NC1 Output .
— Offnerkontakt BEREICH 1
10 B_NC1 Output
13 A_NO11 Output )
SchlieRerkontakt 1 BEREICH 1
14 B_NO11 Output
15 A_NO12 Output .
SchlieRerkontakt 2 BEREICH 2
16 B_NO12 Output

Tab. 4-8 Anschliisse Ausgangsmodul 485EPR02

Ausgangsmodul 485EPR04
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24vDC - Versorgung 24 VDC -
4 GND - Versorgung 0 VDC -
5 OSSD1_A Input .
Steuerung BEREICH 1 Aktiver PNP
6 0OSsD1_B Input
7 FBK_K1_K2_1 Output Rickflhrkreis K1K2 BEREICH 1 Offnerkontakt
9 A_NC1 Output N
Offnerkontakt BEREICH 1
10 B_NC1 Output
13 A_NO11 Output
Schliel3erkontakt 1 BEREICH 1
14 B_NO11 Output
15 A_NO12 Output
Schliel3erkontakt 2 BEREICH 1
16 B_NO12 Output
11 A_NC2 Output .
— Offnerkontakt BEREICH 2
12 B_NC2 Output
17 OSsD2_A Input .
Steuerung BEREICH 2 Aktiver PNP
18 0sSsD2_B Input
19 FBK_K1_K2_2 Output Ruckfuhrkreis K1K2 BEREICH 2 Offnerkontakt
21 A_NO21 Output
— SchlieRerkontakt 1 BEREICH 2
22 B_NO21 Output
23 A_NO22 Output .
SchlieRerkontakt 2 BEREICH 2
24 B_NO22 Output

Tab. 4-9 Anschliisse Ausgangsmodul 485EPR04

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018
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Modul 485EPS2N - 485EPS1 - 485EPS2
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24V - Versorgung 24 VDC -

2 NODE_SEL 0 Input Input (, Typ B“ gemal EN 61131-2:2007)
Knotenauswahl

3 NODE_SEL 1 Input Input (, Typ B“ gemaR EN 61131-2:2007)

4 EXT_oV - Versorgung 0 VDC -

5 PROXY1_24V Output Anschlisse PROXIMITY 1 Versorgung 24 VDC an PROXY1

6 PROXY1_REF Output (N&herungsschalter) Versorgung 0 VDC an PROXY1
(siehe Kap. 6.1.3 Initiator-Ein- - -

7 PROXY1 IN1 (3 WIRES) | Input gang Proximity fiir 485EPS2N auf Eingang PROXY1 SchlieRerkontakt

8 PROXY1 IN2 (4 WIRES) | Input Seite 6-2) Eingang PROXY1 Offnerkontakt

9 PROXY2_24V Output Anschliisse PROXIMITY 2 Versorgung 24 VDC an PROXY2

10 PROXY2_REF Output (Néherungsschalter) Versorgung 0 VDC an PROXY?2
(siehe Kap. 6.1.3 Initiator-Ein- - -

11 PROXY2 IN1 (3 WIRES) | Input gang Proximity fiir 485EPS2N auf Eingang PROXY2 SchlielRerkontakt

12 PROXY2 IN2 (4 WIRES) | Input Seite 6-2) Eingang PROXY2 Offnerkontakt

13 N.C. - Nicht angeschlossen -

14 N.C. - -

15 N.C. - -

16 N.C. - -

Tab. 4-10 Anschliisse Modul 485EPS2N - 485EPS1 - 485EPS2

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018
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elobau \&

4.3.4 Anschliusse Encoder mit RJ45-Steckverbinder (485EPS1, 485EPS2)

BTES54321 12345678 12345678 PIN EPS1T/2T EPS1H/2H EPS1S/2S
UL 1 5VDC N.C. N.C.
@ - 2 EXT_OV EXT_OV EXT_OV
3 N.C. N.C. N.C.
4 A A A
5 A A A
6 N.C. N.C. N.C.
7 B B B
8 B B B
EIA/TIA-568A
Fig. 4-5 Anschliisse Encoder mit RJ45-Steckverbinder
POWERSUPPLY POWER SUPPLY

svDL/
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x o x
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= 4 Z| =
|

? 3 4 = i 3 =4
S Ne NC 8 8 NC NC 8
[@] =] v g
8 3 a 2 I 3 4
i % GREEN - 3 g " GREEN i 3
g : :
? PG YELLOW sh g 3 o YELLOW Fha g
b=
= =|
2 <[] Gl 8 3 % o U 8 s %
; NC NC x g NC. N =
g Ls : ; =R ¢ . ;
x W GREY g 3 2 i GREY i 4
I 5
=] R [ - — 16 Bl
g . PINK 5 § . PINK 3
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Fig. 4-6 Anschlussplan Encoder mit RJ45-Steckverbinder

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 4-11/15
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Modul 485EPR04S00B

KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24 VDC -
2 NODE_SEL 0 Input Input (, Typ B“ gemaf EN 61131-2:2007)
Knotenauswahl
3 NODE_SEL 1 Input Input (, Typ B“ geman EN 61131-2:2007)
4 ovDC - Versorgung 0 VDC -
5 REST_FBK1 Input Ruckfuhrkreis/Restart 1 Input (gemanR EN 61131-2:2007)
6 REST_FBK2 Input Ruckfuhrkreis/Restart 2 Input (gemafl EN 61131-2:2007)
7 REST_FBK3 Input Ruckfuhrkreis/Restart 3 Input (gemanR EN 61131-2:2007)
8 REST_FBK4 Input Ruckfuhrkreis/Restart 4 Input (gemal EN 61131-2:2007)
9 A_NO1 Output
SchlieRerkontakt Kanal 1
10 B_NO1 Output
1 A_NO2 Output
— SchlielRerkontakt Kanal 2
12 B_NO2 Output
13 A_NO3 Output .
SchlieRerkontakt Kanal 3
14 B_NO3 Output
15 A_NO4 Output .
SchlieRerkontakt Kanal 4
16 B_NO4 Output

Tab. 4-11 Anschliisse Modul 485EPR04S00B

Modul 485EPR04S08B

KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24vDC - Versorgung 24 VDC -
2 NODE_SEL 0 Input Input (,, Typ B“ gemaf EN 61131-2:2007)
Knotenauswahl "
3 NODE_SEL 1 Input Input (,, Typ B*“ geméal EN 61131-2:2007)
4 ovDC - Versorgung 0 VDC -
5 REST_FBK1 Input Ruckfuhrkreis/Restart 1 Input (gemanR EN 61131-2:2007)
6 REST_FBK2 Input Ruckfuhrkreis/Restart 2 Input (gemanR EN 61131-2:2007)
7 REST_FBK3 Input Ruckfuhrkreis/Restart 3 Input (gemal EN 61131-2:2007)
8 REST_FBK4 Input Ruckfuhrkreis/Restart 4 Input (gemanR EN 61131-2:2007)
9 A_NO1 Output .
SchlieRerkontakt Kanal 1
10 B_NO1 Output
1 A_NO2 Output )
SchlieRerkontakt Kanal 2
12 B_NO2 Output
13 A_NO3 Output )
SchlieRerkontakt Kanal 3
14 B_NO3 Output
15 A_NO4 Output
Schlielerkontakt Kanal 4
16 B_NO4 Output
17 SYS_STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang 1 | Aktiver PNP
18 SYS_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang 2 | Aktiver PNP
19 SYS_STATUS3 Output Programmierbarer Signalausgang 3 | Aktiver PNP
20 SYS_STATUS4 Output Programmierbarer Signalausgang 4 | Aktiver PNP
21 SYS_STATUSS Output Programmierbarer Signalausgang 5 | Aktiver PNP
22 SYS_STATUS6 Output Programmierbarer Signalausgang 6 | Aktiver PNP
23 SYS_STATUS7 Output Programmierbarer Signalausgang 7 | Aktiver PNP
24 SYS_STATUSS Output Programmierbarer Signalausgang 8 | Aktiver PNP

Tab. 4-12 Anschliisse Modul 485EPR04S08B

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 4-12/15
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Modul 485EPA00S08
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24 VDC -
2 NODE_SEL 0 Input Input (,, Typ B“gemal EN 61131-2:2007)
3 NODE_SEL 1 Input Knotenauswanl Input (,, Typ B“ gemafs EN 61131-2:2007)
4 ovDC - Versorgung 0 VDC -
5 24vDC ) Versorgung 24VDC )

STATUS 1-8 AUSGANG STATUS 1-8
6 - - - -
7 - - - -
8 - - - -
9 OUT_STATUS11 Output Programmierbarer Signalausgang 1 | Aktiver PNP
10 OUT_STATUS12 Output Programmierbarer Signalausgang 2 | Aktiver PNP
11 OUT_STATUS13 Output Programmierbarer Signalausgang 3 | Aktiver PNP
12 OUT_STATUS14 Output Programmierbarer Signalausgang 4 | Aktiver PNP
13 OUT_STATUS15 Output Programmierbarer Signalausgang 5 | Aktiver PNP
14 OUT_STATUS16 Output Programmierbarer Signalausgang 6 | Aktiver PNP
15 OUT_STATUS17 Output Programmierbarer Signalausgang 7 | Aktiver PNP
16 OUT_STATUS18 Output Programmierbarer Signalausgang 8 | Aktiver PNP

Tab. 4-13 Anschliisse Modul 485EPA00S08

Modul 485EPA00S16
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24VDC -

2 NODE_SELO Input Input (, Typ B“ geman EN 61131-2:2007)

Knotenauswahl —

3 NODE_SEL1 Input Input (,, Typ B“gemal EN 61131-2:2007)
4 ovDC - Versorgung OVDC -

5 24VDC ) Versorgung 24VDC )

STATUS 1-8 AUSGANG STATUS 1-8
6 24vDC ) Versorgung 24VDC )
STATUS 9-16 AUSGANG STATUS 9-16

7 - - - -

8 - - - -

9 OUT_STATUS11 Output Programmierbarer Signalausgang 1 | Aktiver PNP

10 OUT_STATUS12 Output Programmierbarer Signalausgang 2 | Aktiver PNP

11 OUT_STATUS13 Output Programmierbarer Signalausgang 3 | Aktiver PNP

12 OUT_STATUS14 Output Programmierbarer Signalausgang 4 | Aktiver PNP

13 OUT_STATUS15 Output Programmierbarer Signalausgang 5 | Aktiver PNP

14 OUT_STATUS16 Output Programmierbarer Signalausgang 6 | Aktiver PNP

15 OUT_STATUS17 Output Programmierbarer Signalausgang 7 | Aktiver PNP

16 OUT_STATUS18 Output Programmierbarer Signalausgang 8 | Aktiver PNP

17 OUT_STATUS19 Output Programmierbarer Signalausgang 9 | Aktiver PNP

18 OUT_STATUS110 Output Programmierbarer Signalausgang 10 | Aktiver PNP

19 OUT_STATUS111 Output Programmierbarer Signalausgang 11 | Aktiver PNP

20 OUT_STATUS112 Output Programmierbarer Signalausgang 12 | Aktiver PNP

21 OUT_STATUS113 Output Programmierbarer Signalausgang 13 | Aktiver PNP

22 OUT_STATUS114 Output Programmierbarer Signalausgang 14 | Aktiver PNP

23 OUT_STATUS115 Output Programmierbarer Signalausgang 15 | Aktiver PNP

24 OUT_STATUS116 Output Programmierbarer Signalausgang 16 | Aktiver PNP

Tab. 4-14 Anschliisse Modul 485EPA00S16

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 4-13/15
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Modul 485EPA02S08
KLEMME | SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24VDC -
2 NODE_SELO0 Input Input (,, Typ B“gemal EN 61131-2:2007)
3 NODE_SEL1 Input Knotenauswahl Input (,, Typ B“ gemafs EN 61131-2:2007)
4 ovDC - Stromversorgung 0VDC -
5 REST_FBK1 Input Feedback/Resart 1 Input (gemaR EN 61131-2:2007)
6 REST_FBK2 Input Feedback/Resart 2 Input (gemaR EN 61131-2:2007)
7 REST_FBK3 Input Feedback/Resart 3 Input (gemanR EN 61131-2:2007)
8 REST_FBK4 Input Feedback/Resart 4 Input (gemaR EN 61131-2:2007)
9 0OSSD1 Output Statischer Sicherheitsausgang 1
10 0SSD2 Output Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP oben,
11 0SsD3 Output Statischer Sicherheitsausgang 3 4 Einzelkanéle (oder 2 Doppelkanale)
12 0SsD4 Output Statischer Sicherheitsausgang 4
13 - - - -
14 24VDC - Versorgung 24VDC -
15 - - - -
16 - - - -
17 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Statusausgang 1 | Aktiver PNP
18 OUT_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang 2 | Aktiver PNP
19 OUT_STATUS3 Output Programmierbarer Signalausgang 3 | Aktiver PNP
20 OUT_STATUS4 Output Programmierbarer Signalausgang 4 | Aktiver PNP
21 OUT_STATUSS5 Output Programmierbarer Signalausgang 5 | Aktiver PNP
22 OUT_STATUSG6 Output Programmierbarer Signalausgang 6 | Aktiver PNP
23 OUT_STATUS7 Output Programmierbarer Signalausgang 7 | Aktiver PNP
24 OUT_STATUSS Output Programmierbarer Signalausgang 8 | Aktiver PNP

Tab. 4-15 Anschliisse Modul 485EPA02S08

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018 4-14/15
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4.3.5 Beispiel fiir den Anschluss des eloProg-Systems an die Maschinensteuerung

o 2D
1 |zavoe auT_TesT1 | 13l
o | MASTER_ENABLE T out_tesTz | 14—
3 | MASTER_ENABLE?Z 15
1 |anD 18 ENBLE
K1
EVIE Pl & }: f =1 BOosED1_A INPLT1 | 17 —“i
COMIACTORS i L1
KQ/I /I = = & |ossp1_E inPLTZ| 12 Ca
i 7 |RESTART_FBK1 19
& |out_sTaTUST 0 ESPE
S JOssDhE_A 21 DT
24vDC RESTART FER1 GHD
T - ki ke 1o osspz_B 22 L]
11| RESTART_FBK2 INPLT?| 23 s
12 QUT_STATUS2 INPLTE| 24 o330z

Fig. 4-7 Anschlussbeispiel eloProg System an die Maschinensteuerung

4.4 Checkliste nach der Installation

Das eloProg System kann Fehler in den einzelnen Modulen erkennen. Fihren Sie dennoch die im
Anschluss genannten Prifungen bei der Installation und mindestens einmal jahrlich aus, um den ein-
wandfreien Betrieb des Systems zu garantieren:

Einen vollstandigen Systemtest durchfiihren (siehe Kap. 8.1.14 System-Test auf Seite 8-15).
Uberpriifen, ob die Kabel korrekt in die Anschlussklemmen eingefiihrt sind.

Uberpriifen, ob alle LEDs (Anzeigen) korrekt aufleuchten.

Uberpriifen der Positionierung aller an eloProg angeschlossenen Sensoren.

Uberpriifen der korrekten Befestigung von eloProg an der DIN-Schiene.

Uberpriifen, ob alle externen Anzeigen korrekt funktionieren.

IS

Warnung
A Nach Installation, Wartung oder jeder Konfigurationsanderung einen Systemtest durchfiihren
~ wiein Kap. 8.1.14 System-Test auf Seite 8-15.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 4-15/15



elobau \&
5  FUNKTIONSDIAGRAMM

Mechanische Befestigung

>¢

Elektrische Anschliisse
zwischen den eloProg-Modulen
und mit den externen Sensoren

K

Projektentwurf

Validierung
SW OK?

Anschluss
Uuber USB

'

Download
Projekt auf Basismodul

Konfigurations-
kontrolle
Basismodul OK?

'

USB-Verbindung trennen

'

Start des Systems

JA

Fig. 5-1 Funktionsdiagramm

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 5-11
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6 BESCHREIBUNG DER SIGNALE

6.1 Eingange
6.1.1 MASTER ENABLE
Das Basismodul verfiigt Gber 2 Eingange: MASTER_ENABLE1 und MASTER_ENABLEZ2.

Hinweis

Diese Signale missen beide auf HIGH-Potential (24 VDC) eingestellt sein, um den ord-
nungsgemalien Betrieb von eloProg zu ermdglichen. Méchte der Bediener eloProg deakti-
vieren, kdnnen diese Eingénge auf LOW-Pegel (0 VDC) eingestellt werden.

6.1.2 NODE SEL

Die Eingange NODE_SEL 0 und NODE_SEL 1 (auf den SLAVE-Modulen) dienen dazu, den Slave-
Modulen Uber Anschlisse entsprechend Tab. 6-1 NODE SEL eine Adresse zuzuweisen:

NODE_SEL 0 (Klemme 2) NODE_SEL 1 (Klemme 3)
SLAVE-MODUL 0 0 (oder nicht angeschlossen) 0 (oder nicht angeschlossen)
SLAVE-MODUL 1 24 VvDC 0 (oder nicht angeschlossen)
SLAVE-MODUL 2 0 (oder nicht angeschlossen) 24 VDC
SLAVE-MODUL 3 24VDC 24VDC

Tab. 6-1 NODE SEL

Es sind maximal 4 Adressen vorgesehen und daher maximal 4 Module desselben Typs, die in einem
System verwendet werden konnen.

Hinweis
Es ist nicht zulassig, dieselbe Adresse auf 2 Modulen desselben Typs zu verwenden.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 6-1/9
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6.1.3 Initiator-Eingang Proximity fur 485EPS2N

Konfiguration mit Giberlappenden Initiator-Signalen

Sind die Eingange des Moduls 485EPS2N flr eine Messung mit 2 Initiatoren (z.B. induktive Nahe-
rungsschalter) konfiguriert, kdnnen diese im Interleaved-(Uberlappungs-)Modus konfiguriert werden.

Unter Einhaltung der im Anschluss genannten Bedingungen wird Performance Level PLe erreicht:

« Die Initiatoren missen so installiert sein, dass die aufgezeichneten Signale sich Uberlappen.
« Die Initiatoren mussen so installiert sein, dass mindestens einer immer aktiv ist.

A
e =

Fig. 6-1 Initiator-Eingang Proximity

Weitere Bedingungen missen erfillt werden:

« Initiatoren PNP-schaltend

« Initiatoren mit SchlielRerfunktion (Ausgang HIGH, wenn das Objekt erfasst wird)
« Initiatoren gleichen Typs verwenden, MTTF4-Wert > 70 Jahre

« Sind die vorgenannten Bedingungen erflllt, liegt der DC bei 90% (DC, siehe Kap. 1.3 Liste der
Abktirzungen und Symbole auf Seite 1-2).

Hinweis
An ein Modul 485EPS2N konnen maximal 2 Stlick Naherungsschalter (3- oder 4-Draht)

angeschlossen werden.

Bei Verwendung eines 3-Draht Naherungsschalters ist der Schaltausgang (PNP oder
NPN) an den Eingang ,IN1“ des 485EPS2N-Modules anzuschlieflen, der Eingang ,IN2*
bleibt offen (unbeschaltet).

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 6-2/9
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6.1.4 REST_FBK

Das Signal REST_FBK ermaglicht nicht nur die Uberpriifung des EDM-Signals (External Device Mo-
nitoring) des Feedbackkreises der externen Schutze, sondern auch einen manuellen/automatischen
Betrieb/Restart (siehe Tab. 6-2 REST FBK) mit/ohne Wiederanlaufsperre.

Warnung
A\ o Wenn die Anwendung es erfordert, muss die Ansprechzeit der externen Schutze durch
ein zusatzliches Geréat Uberprift werden.

« Die Start-Einrichtung muss sich aulerhalb des Gefahrenbereichs an einem Ort befin-
den, an dem der Gefahrenbereich und der gesamte betroffene Arbeitsbereich gut ein-
sehbar sind.

o Es darf nicht moglich sein, die Start-Einrichtung aus dem Gefahrenbereich heraus zu
erreichen.

Jedes Paar OSSD-Ausgange hat einen entsprechenden REST_FBK-Eingang.

FUNKTIONSWEISE EDM REST_FBK
24\ K1 K2
Mit Kontrolle ext_REST_FBK
K1_K2
AUTOMATISCH
24V
Ohne Kontrolle ext_ REST_FBK
K1_K2
24V K1 K2 —‘—
Mit Kontrolle ———o"%—o"%——0 O—— ext REST_FBK
K1_K2
MANUELL —
Ohne Kontrolle O O—— ext_ REST_FBK
K1_K2

Tab. 6-2 REST_FBK

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 6-3/9
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6.2 Ausgange
6.2.1 OUT STATUS

Das Signal OUT STATUS ist ein programmierbarer digitaler Ausgang, der den Status folgender Ob-
jekte angeben kann:

« Einen Eingang
« Einen Ausgang
« Einen Knoten des mit der Konfigurationssoftware geplanten logischen Diagramms

6.2.2 OUT TEST

Die Signale OUT TEST werden verwendet, um Kurzschliisse oder Uberlasten auf den Eingangen zu
Uberwachen (siehe Fig. 6-2 485EPB).

SHORT CIRCUIT CONTROL

E—STOP
—=—=—=0 | O-————————1 17 | INPUT4
| 1 I
: Ir——'° O ———————— 18 | INPUT2
b
Lo E—GATE
|
] —
| ——r—
1 o o 19 | INPUT3
| —
o o 20 | INPUT4
{14 | OuT TEST2
e |
13 | ouT TEST!

Fig. 6-2 485EPB

Hinweis
@ + Die maximal fir jeden Ausgang OUT TEST steuerbare Anzahl Eingange sind:
— 2 INPUT parallel geschaltet: 485EPB, 485EPEO8A02, 485EPEQ8, 485EPE12
— 4 INPUT parallel geschaltet: 485EPE16
« Die maximal zulassige Lange fur OUT TEST-Signalverbindungen betragt 100 m.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 6-4/9
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6.2.3 OSSD (Module 485EPB, 485EPE08A02, 485EPA02, 485EPA04)

Die OSSD-Ausgange (sichere Halbleiterausgénge) sind gegen Kurzschlisse geschiitzt und erge-
ben:

o Im ON-Status: UB - 0,75 V bis UB (mit UB von 24 V + 20 %)
e Im OFF-Status: 0 V bis 2 V4.

Die maximale Last betragt 400 mA bei 24 VDC, was mindestens einer ohmschen Last von 60 Q ent-
spricht. Die maximale kapazitive Last betragt 0,82 uF. Die maximale induktive Last betragt 30 mH.

Bei Anschluss von Schitzen an die OSSD-Ausgange sollte daher zur Schutzbeschaltung anstelle
von RC-Gliedern eine Beschaltung mit Varistor oder Freilaufdiode gewahlt werden.

Hinweis
Der Anschluss von externen Geraten ist nur fir die in der Konfiguration ausgewahlten
Typen mdglich.

Start/Restart: Jeder OSSD-Ausgang kann, wie in der Tab. 6-3 Konfiguration OSSD-Ausgéange
angegeben, konfiguriert werden:

Der Ausgang wird gemaR den von der SW vorgegebenen Konfigurationen nur aktiviert, wenn der entsprechende
Eingang REST_FBK an 24 VDC angeschlossen ist.

Der Ausgang wird gemaR den von der SW vorgegebenen Konfigurationen nur aktiviert, wenn der entsprechende
Eingang REST_FBK EINEN LOGISCHEN UBERGANG 0-->1 verfolgt.

Der Ausgang wird gemaR den von der SW vorgegebenen Konfigurationen nur aktiviert, wenn der entsprechende
Eingang REST_FBK EINEN LOGISCHEN UBERGANG 0-->1-->0 verfolgt.

Tab. 6-3 Konfiguration OSSD-Ausgénge

Automatisch

Manuell

Uberwacht

MANUELL UBERWACHT

t2
1
]
-~ I
RESTART_FBK = —rodf \ RESTART_FBK —

| ‘\

Lt by LN
ouT ouT
t=250 ms 250ms <t1<5s
2 =250 ms

Fig. 6-3 OSSD-Ausgénge

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 6-5/9
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6.2.4 OSSD (Modul 485EPA00S08)

485EPA00SO08 liefert 4 Sicherheitsausgange mit Hochstrom (max. 2 A pro Kanal). Es kénnen zwei
unterschiedliche Output-Konfigurationen eingegeben werden (mit dem eloProg-Safety-Designer):

o Vier Einzelkanale (1 Sicherheitsausgang pro Kanal mit jeweiligem Feedback-Eingang).

o Zwei Doppelkanéle (2 Sicherheitsausgange pro Kanal mit jeweiligem Feedback-Eingang).

Dual Channel OSSD Single Channel OSSD

0SSD1 24VDC 0SSD (1,2,3,4) 24VDC
O————— A ? A
0SSD2
o
2 3
7] K1 KA1
2 e 2 e
P-4 <
o K2 & K2
2 L S--3 2 S
o)
s <
EBK FBK (1,2,3,4)
O O <] o
Konfiguration Ausgange mit 2 Doppelkanalen Konfiguration Ausgange mit 4 Einzelkanalen
(Sicherheitskategorie 4) (Sicherheitskategorie 4)

Fig. 6-4 OSSD 485EPA00S08

Hinweis
@ Bei Verwendung von 485EPA00S08 mit Ausgangsstrom >500mA dieses von den angren-
zenden Modulen durch Einfligen eines T-Verteilers dazwischen trennen.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 6-6/9



Modul 485EPR02 verwendet 2 Sicherheitsrelais, das Modul 485EPR04 4 Sicherheitsrelais.
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6.2.5 Relaismodule (485EPR02, 485EPR04, 485EPR04S00B, 485EPR04S08B)

Charakteristiken des Ausgangsstromkreises

Die Relaismodule 485EPR02/485EPR04 haben Sicherheitsrelais mit zwangsgeflihrten Kontakten,
von denen jedes 2 SchlieRerkontakte, 1 Offnerkontakt und 1 Feedback-Offnerkontakt hat. Das

Die Module 485EPR04S00B/485EPR04S08B verwenden vier Sicherheitsrelais mit zwangsgefihr-
ten Kontakten. Jedes Relais besitzt einen Schaltausgang (Schliefder), der von der Logik des Moduls
dank des internen FBK-Kontakts Uberwacht wird.

Hinweis
Um die moéglichen Betriebsarten flir die mit der Software ePSD konfigurierbaren Module

485EPR04S00B/485EPR04S08B festzulegen, siehe Kap. RELAIS auf Seite 8-21.

Erregungsspannung 17..31VDC
Schaltbare Mindestspannung 10 vDC
Schaltbarer Mindeststrom 20 mA
Schaltbare Hochstspannung (DC) 250 VvDC
Schaltbare Héchstspannung (AC) 400 VAC
Schaltbarer Hochststrom 6A
Reaktionszeit 12 ms
Mechanische Lebensdauer der Kontakte > 20 x 108

Tab. 6-4 Relaismodule - Charakteristiken des Ausgangsstromkreises

Hinweis
« Um die korrekte Isolierung zu garantieren und eine Beschadigung oder vorzeitige Alte-
rung der Relais zu vermeiden, muss jede Ausgangsleitung mit einer tragen 4 A-
Schmelzsicherung geschiitzt werden. Die Lasteigenschaften missen den Angaben
aus Tab. 6-4 Relaismodule - Charakteristiken des Ausgangsstromkreises entspre-

chen.

e Kap. 7.1.9 Ausgangsmodule 485EPR02 - 485EPR04 auf Seite 7-3 beachten (flr wei-

tere Informationen hinsichtlich dieser Relais).

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018
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Modul 485EPR02/485EPRO04 interne Kontakte

485EPR02
1] 179
5
05501 _A = B_NG1Z2 18
— |1
0%501_8 6 B_NO11 14 L

FE_E b_HC1

\T
QvGC | | |4 FELA | BLmo l{
J: [ s 3 ST s i

L S _I:
}
H

1
] A_NC1T oo
4 | _awne 15 LCAD
+ 2400 A_NCA2 .
/ K2_1
FBK_K1_KZ_ 1 10
L 1 LOAD
485EPR04
119
0S501_4 | B_WO1Z 16
6 B_NO11 14 1
0s501_8 FE_B AW = =
L% m \
ﬂ 4 FE_A BN L
= ~ J x| L83 K1_1
T g B WOTT T
1 _ovbo 15 e
7 b_NO1Z o
FEK_K1_KZ_1 i _
] LouD
55074 17 B_NaZZ 24
18 enon| |29 T tel
0sshZ_B FB_B i HE2
é \ Ny |
FE_A BM? L
o i " 4 21 K1_7
. b KO T
1 ovoe 25 ¢
b WO
FeK_K1_kz_2| | [19 ke 2
12
- 1 LA

Fig. 6-5 Modul 485EPR02/485EPR04 interne Kontakte

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 6-8/9
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Verdrahtungsbeispiel des Relaismoduls 485EPR02 mit dem Basismodul 485EPB

O Z4vDC
1 |24voe our_testt | 13] .
2 | MASTER_ENABLE" out_tesTz | 14] T
3 | MASTER_ENABLEZ 15
ovDC I |
4 oo 18
5 |osspi_a . =0 B
6 |ossoi_g o neuTz | 18
— 7 |RESTART_FBKT L 19
g8 |out_sTaTUST g o0
9 |osspz_a 21
10| osso2_8 22
11| RESTART_FBK 2 INPUT7 | 232
12| ouT_sTATUS? inpuTS | 24
485EPRO2
ke
OSSD1_B M7 B_NO1Z 16
OSSDh1_A AN B_NO11 14
e LM
ovDe BN L L
TR TN | s
+24VDC R
FBK_K1_K2_1 15
A_NO1Z
- |10

Fig. 6-6 Verdrahtungsbeispiel

Funktionsdiagramm des an das Modul 485EPR02/485EPR04 angeschlossenen Ausgangs-
stromkreises

24\VDC
OSSD1.A o | |
0SSD1_B
N.O. OFFEN GESCHLOSSEN OFFEN
KONTAKT

— 12ms — 12ms

Fig. 6-7 Funktionsdiagramm

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 6-9/9
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71 Allgemeine Systemeigenschaften
711  Sicherheitsparameter des Systems
Parameter Wert Bezugsnorm
PFH 8+ 107
d 107+ 10 IEC 61508:2010

SIL 3

SILCL 3 IEC 62061:2013

Typ 4 EN 61496-1:2013

PL e

DCayqg Hoch

ISO 13849-1:2015

MTTFd ‘(Jahre) 30+100 IEC 62061:2013

Kategorie 4

Lebensdauer des Gerats 20 Jahre

Verschmutzungsgrad 2

Tab. 7-1 Sicherheitsparameter des Systems
7.1.2 Allgemeine Daten

Max. Anzahl Eingange 128

Max. Anzahl OSSD-Ausgange 16 Zweikanal-Ausgange

Max. Anzahl Statusausgange 16

Max. Anzahl der Slave-Module 14

(ausgenommen 485EPR02-485EPR04)

Max. Anzahl der Slave-Module desselben Typs 4

(ausgenommen 485EPR02-485EPR04)

Nennspannung 24 VDC £ 20 %

Uberspannung Il

Digitale INPUTS Aktiver PNP (EN 61131-2:2007)

OSSD (485EPB, 485EPE08A02, 485EPA02, 485EPA04) Aktiver PNP — max. 400 mA@24 V DC

Status-OUTPUT .

(485EPB, 485EPE08A02, 485EPA02, 485EPA04) Aktiver PNP —max. 100 mA@24 VDC
485EPB 10,6 - 12,6 ms * TEiter Input
485EPB + 1 Slave 11,8 -26,5ms * TEiter Input

Reaktionszeit (ms) 485EPB + 2 Slaves 12,8 - 28,7 ms + TF”ter_mput

Die Reaktionszeiten hangen von folgenden Parametern ab: 485EPB + 3 Slaves 13,9-30,8 ms *+ TEiter_Input

1.) Anzahl der installierten Slave-Module =
485EPB + 4 S| 15 - + T

2.) Anzahl der Logik- und Funktionsbausteine 8 Slaves 5-33ms Filter Input

3.) Anzahl der OSSD-Ausgénge 485EPB + 5 Slaves 16 - 35 ms * TFiter_Input

Die tatsachlichen Werte fiir die Reaktionszeiten der jeweiligen | 485EPB + 6 Slaves 17 - 37,3 ms *+ TFilter_Input

Konfiguration werden vom eloProg-Safety-Designer errechnet i 7o -

und im Bericht aufgefiihrt. 485EPB + 7 Slaves 18,2-39,5ms Filter_Input
485EPB + 8 Slaves 19,3-41,7 ms *+ TEiter_Input

Fehler-Reaktionszeit (ms) 485EPB + 9 Slaves 20,4 -43,8ms + Triter_Input

Die Fehler-Reaktionszeiten stimmen mit den Reaktionszeiten =

- + T
grundsatzlich iiberein, mit Ausnahme der Encoder-Module 485EPB + 10 Slaves 21,5-46 ms Filter_Input
485EPSx, deren Wert bei 2s liegt. 485EPB + 11 Slaves 22,5-48,1ms *+ TFilter_Input

485EPB + 12 Slaves 23,6 - 50,3 ms + T,:mer_mput
485EPB + 13 Slaves 24,7 - 52,5 ms + T,:mer_mput
485EPB + 14 Slaves 25,8 -54,6 ms *+ TFilter_Input

Anschluss 485EPB> Module

Proprietarer 5-poliger Bus

Anschlusskabelquerschnitt 0,5 - 2,5 mm?
Max. Lange der Anschlisse 100 m
Betriebstemperatur -10-55°C
Lagertemperatur -20-85°C

Relative Feuchtigkeit

10 % - 95 %

Tab. 7-2 Allgemeine Daten

Art.-Nr.: 350HB002

Hinweis

TFiIter_lnput =

Seite 8-26).

Version: 1.5

Datum:

max. Filterzeit (siehe Kap. 8.2.2 Eingange INPUT, Abschnitt Filter (ms) auf

31.10.2018




71.3 Gehause
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Beschreibung

Elektronikgehduse, max. 24 Pole, mit Arretierung aus Metall

Gehausematerial Polyamid
Schutzgrad des Gehauses IP 20
Schutzgrad Klemmenleiste IP 2X

Befestigung

Schnellanschluss auf Schiene gemaR EN 60715

Abmessungen (Hx B x T)

108 x 22,5 x 114,5

Tab. 7-3 Geh&use

7.1.4 Basismodul 485EPB

PFHd (IEC 61508:2010) 6,06E-9
Nennspannung 24 VDC £ 20 %
Ausgangsleistung max. 3 W

Modulaktivierung (Anzahl/Beschreibung)

2 [ Aktiver PNP , Typ B geméall EN 61131-2:2007

Digitale Eingange (Anzahl/Beschreibung)

8 / Aktiver PNP gemaf EN 61131-2:2007

INPUT FBK/RESTART (Anzahl/Beschreibung)

2 /| Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb mit RESTART-
Taste moglich

OUTPUT Test (Anzahl/Beschreibung)

4 [ zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten

Digitale Ausgéange (Anzahl/Beschreibung)

2 | programmierbar - Aktiver PNP

OSSD (Anzahl/Beschreibung)

2 Paare / Statische Sicherheitsausgange - Aktiver PNP
max. 400 mA@24 VDC

Steckplatz fur Speicherstick (350EPS)

vorhanden

Anschluss an PC

USB 2.0 (Hi Speed) - max. Kabellange: 3 m

Anschluss an Slave-Module

Uber proprietaren 5-Wege-Bus

Tab. 7-4 Basismodul 485EPB

7.1.5 Ein-/Ausgangsmodul 485EPE08A02

PFHd (IEC 61508:2010) 5,72E-9
Nennspannung 24 VDC £ 20 %
Ausgangsleistung max. 3 W

Digitale Eingange (Anzahl/Beschreibung)

8 / Aktiver PNP (geméaR EN 61131-2:2007)

OUTPUT Test (Anzahl/Beschreibung)

8 / zur Kontrolle von Kurzschliissen - Uberlasten

Digitale Ausgéange (Anzahl/Beschreibung)

2 | programmierbar - Aktiver PNP

OSSD (Anzahl/Beschreibung)

2 Paare / Statische Sicherheitsausgange:
Aktiver PNP - max. 400 mA@24 VDC

Anschluss an Basismodul

Uber proprietaren 5-Wege-Bus

Tab. 7-5 Ein-/Ausgangsmodul 485EPE08AQ2

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5

Datum: 31.10.2018
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7.1.6 Eingangsmodule 485EPEQ8 - 485EPE12 - 485EPE16

Modell 485EPE08 485EPE12 485EPE16
PFHd (IEC 61508:2010) 5,75E-9 3,24E-9 7,09E-9
Nennspannung 24VDC £20 %

Ausgangsleistung max. 3 W

o _ 8 | 12 | 16
Digitale Eingange (Anzahl/Beschreibung) - —
Aktiver PNP gemal EN 61131-2:2007

OUTPUT Test (Anzahl) 4 | 8 ] 4
Anschluss an Basismodul Uber proprietaren 5-Wege-Bus

Tab. 7-6 Eingangsmodule 485EPEQS - 485EPE12 - 485EPE16

71.7 Ausgangsmodule 485EPA02 - 485EPA04

Modell 485EPA02 485EPA04
PFHd (IEC 61508:2010) 3,16E-9 3,44E-9
Nennspannung 24 VDC £ 20 %

Ausgangsleistung max. 3 W

2 | 4
Digitale Ausgange (Anzahl/Beschreibung)
programmierbar - Aktiver PNP
2 | 4
OSSD (Anzahl/Beschreibung)
Statische Sicherheitsausgange: Aktiver PNP max. 400 mA@24 VDC

Anschluss an Basismodul Uber proprietaren 5-Wege-Bus

Tab. 7-7 Ausgangsmodule 485EPAQ2 - 485EPA04

7.1.8 Ausgangsmodule 485EPA00S08 - 485EPA00S16
Modell 485EPA00S08 | 485EPA00S16
Nennspannung 24 VDC £ 20 %
Ausgangsleistung max. 3 W
o , 8 | 16
Signalisierungs-OUTPUT (Anzahl/Beschreibung)
programmierbar - Aktiver PNP
Anschluss an Basismodul Uber proprietéren 5-Wege-Bus MSC

Tab. 7-8 Ausgangsmodule 485EPA00S08 - 485EPA00S 16

7.1.9 Ausgangsmodule 485EPR02 - 485EPR04

Modell 485EPR02 485EPR04
Nennspannung 24 VDC £ 20 %

Ausgangsleistung max. 3 W

Schaltspannung 240 VAC

Schaltstrom max. 6 A

Arbeitskontakte 2 SchlieRer + 1 Offner 4 SchlieRer + 2 Offner
FEEDBACK-Kontakte 1 2
Reaktionszeit 12 ms

Mechanische Lebensdauer der Kontakte > 20 x 108

Anschluss an Ausgangsmodul

Uber Anschlussklemmen (kein Anschluss tber Bus)

I=3A:  300.000 Zyklen
B10d ACTS 230V I=1A:  750.000 Zyklen
DC13 24V I<=2A: 10.000.000 Zyklen

Tab. 7-9 Ausgangsmodule 485EPRO02 - 485EPR04

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5

Datum: 31.10.2018
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485EPRO02 - 485EPR04: SICHERHEITSDATENBLATT
FEEDBACK-ANSCHLUSS AKTIV FEEDBACK-ANSCHLUSS NICHT AKTIV
PFHd SFF MTTFd DCavg PFHd SFF MTTFd DCavg
3,09E-10 | 99,6% | 2335,94 98,9% | tcycle1 9,46E-10 | 60% 2335,93 0 tcycle1
8,53E-11 | 99,7% | 24453,47 | 97,7% | tcycle2 | DC13 (2A) | 1,08E-10 | 87% 24453,47 0 tcycle2 | DC13 (2A)
6,63E-11 | 99,8% | 126678,49 | 92,5% | tcycle3 6,75E-11 | 97% 126678,5 0 tcycle3
8,23E-09 | 99,5% 70,99 99,0% | tcycle1 4,60E-07 | 50% 70,99 0 tcycle1
7,42E-10 | 99,5% 848,16 99,0% | tcycle2 | AC15 (3A) | 4,49E-09 | 54% 848,15 0 tcycle2 | AC15 (3A)
1,07E-10 | 99,7% | 12653,85 | 98,4% | tcycle3 1,61E-10 | 79% 12653,85 0 tcycle3
3,32E-09 | 99,5% 177,38 99,0% | tcycle1 7,75E-08 | 51% 177,37 0 tcycle1
3,36E-10 | 99,6% | 2105,14 98,9% | tcycle2 | AC15 (1A) | 1,09E-09 | 60% 2105,14 0 tcycle2 | AC15 (1A)
8,19E-11 | 99,7% | 28549,13 | 97,5% | tcycle3 1,00E-10 | 88% 28549,13 0 tcycle3
tcycle1: 300 s (1 Schaltausgang alle 5 Minuten)
teycle2: 3600 s (1 Schaltausgang stiindlich)
tcycle3: 1 Schaltausgang taglich
(PFHd gemaR IEC 61508:2010, MTTFd, DCavg gemaf ISO 13849-1:2015)
Tab. 7-10 485EPRO2 - 485EPRO04: Sicherheitsdatenblatt
7.1.10 Ausgangsmodul 485EPA02S08
PFHd (IEC 61508:2010) 9,28E-09
Nennspannung 24 VDC £ 20 %
Verlustleistung max. max. 4 W

Strom OSSD-Ausgange

max. 2A pro Kanal *

Anzahl der Sicherheitsausgange (OSSD)

4 Einzelkanale (oder 2 Doppelkanale), Kat. 4

INPUT FBK/RESTART (Anzahl / Beschreibung)

4 | Steuerung EDM / Automatischer oder manueller Betrieb mit Restart-Taste

Digitale OUTPUTS (Anzahl / Beschreibung)

8 / programmierbare Ausgange / Aktiver PNP

Reaktionszeit

12 ms

Anschluss an M1

Uber proprietaren 5-Wege-Bus

Tab. 7-11 Ausgangsmodul 485EPA02S08

* Bei Verwendung von 485EPA02S08 mit Ausgangsstrom >500mA dieses von den angrenzenden Modulen durch Einfligen eines T-Ver-
teilers dazwischen trennen.

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018
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7.1.11 Drehzahliberwachungsmodule 485EPS2N - 485EPS1 - 485EPS2

Modell 485EPS2N 485EPS1 485EPS2
PFHd 5,98E-09 - -

PFHd (TTL) . 7,08E-09 (485EPS1T) | 8,18E-09 (485EPS2T)

PFHd (sin/cos)

7,94E-09 (485EPS1S) 9,89E-09 (485EPS2S)

PFHd (HTL24)

6,70E-09 (485EPS1H) | 7,42E-09 (485EPS2H)

Nennspannung

24 VDC £ 20 %

Ausgangsleistung max.

3W

Eingangsimpedanz

120 Ohm (Modelle 485EPS1T - 485EPS2T)
120 Ohm (Modelle 485EPS1S - 485EPS2S)

Encoder-Schnittstelle

TTL (Modelle 485EPS1T - 485EPS2T)
HTL (Modelle 485EPS1H - 485EPS2H)
sin/cos (Modelle 485EPS1S - 485EPS2S)

Encoder-Anschliisse

RJ45

Eingangssignale des Encoders elektrisch gemaf
Norm EN 61800-5

Nennisolierspannung 250 V
Uberspannungskategorie Il
Nennimpulsspannung 4,00 kV

Max. Anzahl Encoder - 1 ’ 2
Max. Frequenz Encoder - 500 kHz (HTL: 300 kHz)
Einstellbarer Schwellwertbereich Encoder - 1 Hz + 450 kHz

Kategorie Initiatoren

PNP/NPN - 3/4 Drahte

Anschlisse Initiatoren

Klemmenleiste

Einstellbarer Schwellwertbereich Initiatoren 1Hz + 4 kHz
Max. Anzahl Initiatoren 2

Max. Frequenz Initiatoren 5 kHz
Max. Anzahl Achsen 2
Stillstands-/Uberdrehzahl-Abstand >10 Hz
Min. Abstand zwischen Schwellwerten > 5%

(wenn Anzahl Schwellwerte > 1)

Anschluss an Basismodul

Uber proprietaren 5-Wege-Bus

Tab. 7-12 Module 485EPS2N - 485EPS1 - 485EPS2

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018 7-5/33



elobau \&

7.1.12 Modul 485EPR04S00B - 485EPR04S08B

Modell 485EPR04S00B 485EPR04S08B
PFHd (IEC 61508:2010) 2,9E-9 2,94E-9
Nennspannung 24VDC £20 %

Ausgangsleistung 3W

Schaltspannung 240 VAC

Schaltstrom 6A

Anzahl SchlieRerkontakte 4

Eingange FBK/RESTART (Anzahl/Beschreibung)

4 | Steuerung EDM / automatischer oder manueller Betrieb
mit RESTART-Taste mdglich

Digitale Ausgéange (Anzahl/Beschreibung)

8 / programmierbar -
Aktiver PNP oben

Reaktionszeit

12 ms

Mechanische Lebensdauer der Kontakte

> 40 x 108

Anschluss an Ausgangsmodul

Uber Anschlussklemmen

Anschluss an Basismodul

Uber proprietaren 5-Wege-Bus

Tab. 7-13 Modul 485EPR04S00B - 485EPR04S08B

7.2 Mechanische Abmessungen
99 mm
O O
£
€
0
ni
e Q
o o_ [\ 2
\_I Q
4
q
4
q
108 mm
Fig. 7-1 Mechanische Abmessungen
Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5

22,5 mm

Datum: 31.10.2018
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7.3 Signalisierungen
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7.31 Basismodul 485EPB
elobau & ° LED
sensor technology BEDEUTUNG RUN IN FAIL | EXT FAIL com ENA IN1-8 0SSD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2
ON  RUN GRUN ROT ROT ORANGE BLAU GELB ROT/GRUN GELB GELB
N EXT Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON ON ON Rot ON ON
FAIL ON ON
COM  ENA Erfasster Speicherstick (350EPS) OFF OFF OFF (max. 1s) (max. 1s) OFF Rot OFF OFF
Laden der Konfiguration 5-maliges 5-maliges
485EPB vom Speicherstick 350EPS OFF OFF OFF Blinken Blinken OFF Rot OFF OFF
N 1 2 Konfigurationssoftware fordert Verbindung
an: Langsames
3 4 interne Konfiguration ungiiltig oder nicht OFF OFF OFF Blinken OFF OFF Rot OFF OFF
: 6 vorhanden
Konfigurationssoftware fordert Verbindung
7 8 an: Schnelles
Slavemodule oder Knotennummer nicht OFF OFF OFF Blinken OFF OFF Rot OFF OFF
korrekt
1 Konfigurationssoftware fordert Verbindung
0SSD an: Schnelles Schnelles
1 Slavemodule nicht vorhanden oder nicht Blinken OFF OFF Blinken OFF OFF Rot OFF OFF
CLEAR bereit
1 2 Konfigurationssoftware angeschlossen,
STATUS 485EPB gestoppt OFF OFF OFF ON OFF OFF Rot OFF OFF
eloProg Tab. 7-12 Ausgangsansicht
Fig. 7-2 Basismodul 485EPB
Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-7/33
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LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL com IN1+8 ENA 0SSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
GRUN ROT ROT ORANGE GELB BLAU ROT/GRUN GELB GELB
ON =an PC ON
OFF angeschlossen MASTER_ENABLE1 ROT ON
NORMALBETRIEB ON OFF | Funktion oK OFF= keine Zustand INPUT | MASTER ENABLE2 | bei Ausgang | in Erwartung auf
Verbindung aktiv OFF RESTART
Zustand
ON ON =485EPBan | Es blinkt nur die OFF GRUN Blinkend OuTPUT
EXTERNES PROBLEM ON OFF falschen exter- | PC angeschlpssen Nummer.des MASTER_ENABLE1 bei Ausgang KEIN
ERFASST nen Anschluss OFF = keine INPUTS mit dem MASTER ENABLE2 ON Feedback
erfasst Verbindung falschen Anschluss nicht aktiv
Tab. 7-13 Dynamische Ansicht
Version: 1.5

Datum: 31.10.2018

7-8/33
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7.3.2 Ein-/Ausgangsmodul 485EPE08A02
elobau & ° LED
sensor technology BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1-8 0SSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
ON  RUN GRUN ROT ROT ORANGE GELB ROT/GRUN GELB GELB
N EXT Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON ON Rot ON ON
FAIL )
5 1 Tab. 7-14 Ausgangsansicht
SEL
485EPEO8AQ2 LED
N 1 2 BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL IN1+8 SEL 0SsD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
GRON ROT ROT GELB ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
3 4
OFF
5 6 wenn das Modul die erste OFF Zustand INPUT
Kommunikation vom ROT ON
7 8 MASTER abwartet bei Ausgang in Erwartung
BLINKEND Fihrt die Tabelle OFF auf RESTART Zustand
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration OFF . der Signale OUTPUT
keine Ein- oder Ausgénge ON Es blinkt NODE_SEL 0/1 GRUN BLINKEND
1 erfordert falschen exter- nur die Nummer des bei Ausgang KEIN
0SsD nen Anschluss INPUTS mit dem ON Feedback
ON
1 ) ) ) ) erfasst falschen Anschluss
CLEAR wenn die Konfiguration Ein-
1 oder Ausgange erfordert
STATUS - -
Tab. 7-15 Dynamische Ansicht
eloProg
Fig. 7-3 Ein-/Ausgangsmodul 485EPEQ8AQ2
Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-9/33

Art.-Nr.: 350HB002




7.3.3 Eingangsmodul 485EPE08

elobau \&

elobau & °
sensor technology
ON  RUN
IN EXT
FAIL
0 1
SEL
485EPEOS
1 2
IN
3 4
5 6
7 8
eloProg

Fig. 7-4 Eingangsmodul 485EPEQ8

Art.-Nr.: 350HB002

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1-8
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON ON
Tab. 7-16 Ausgangsansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1-8
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
OFF
wenn das Modul die erste
Kommunikation vom MASTER OFF Zustand INPUT
abwartet
BLINKEND Fiihrt die Tabelle der Signale
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein INPUT OFF NODE_SEL 0/1 . )
oder OUTPUT erfordert ON Es blinkt nur die INPUT-
falschen externen Nummer mit dem falschen
ON Anschluss erfasst Anschluss
wenn die Konfiguration INPUT oder
OUTPUT erfordert
Tab. 7-17 Dynamische Ansicht
Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-10/33
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7.3.4 Eingangsmodul 485EPE12
elobau & ° LED
sensor technology BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+12
ON  RUN GRUN ROT ROT ORANGE GELB
N EXT Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON ON
FAIL .
i 1 Tab. 7-18 Ausgangsansicht
SEL
485EPE12 LED
& 2 BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+12
3 a GRUN ROT ROT ORANGE GELB
OFF
5 B wenn das Modul die erste
Kommunikation vom MASTER OFF Zustand INPUT
7 8 abwartet
BLINKEND Fiihrt die Tabelle der Signale
9 10
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein INPUT OFF NODE_SEL0/1 )
1 12 oder OUTPUT erfordert ON Es blinkt nur die INPUT-
falschen externen Nummer mit dem
ON Anschluss erfasst falschen Anschluss
wenn die Konfiguration INPUT oder
OUTPUT erfordert
Tab. 7-19 Dynamische Ansicht
eloProg

Fig. 7-5 Eingangsmodul 485EPE12

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018

7-11/33
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7.3.5 Eingangsmodul 485EPE16

elobau & ° LED
sensor technology BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1-16
ON  RUN GRUN ROT ROT ORANGE GELB
N BxT Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON ON
FAIL .
0 1 Tab. 7-20 Ausgangsansicht
SEL
485EPE16 LED
N 1 2 BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1-16
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
3 4
OFF
5 6 wenn das Modul die erste
Kommunikation vom MASTER OFF Zustand INPUT
7 8 abwartet
BLINKEND Fiihrt die Tabelle
E 10 NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein INPUT OFF der Signale NODE_SEL 0/1 _ _
oder OUTPUT erfordert ON Es blinkt nur die INPUT-
11 12 falschen externen Nummer mit dem falschen
ON Anschluss erfasst Anschluss
13 14 wenn die Konfiguration INPUT oder
OUTPUT erfordert
15 16 , ,
Tab. 7-21 Dynamische Ansicht
eloProg

Fig. 7-6 Eingangsmodul 485EPE16

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-12/33
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7.3.6  Ausgangsmodul 485EPA02

elobau & ° LED
sensor technology BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0SSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
ON  RUN GROUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
N EXT Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON Rot ON ON
FAIL )
o 1 Tab. 7-22 Ausgangsansicht
SEL
485EPAQ2 LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0SSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
OFF . ROT ON
wenn das Modul die erste bei Ausgang in Erwartung auf
Kommunikation vom MASTER OFF RESTART
abwartet
BLINKEND OFF OFF Fiihrt die Tabelle Zustand
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein Funktion Funktion der Signale OUTPUT
1 s INPUT oder OUTPUT OK OK NODE_SEL 0/1 GRUN BLINKEND
0SSD erfordert bei Ausgang KEIN
1 ON ON Feedback
CLEAR . ) .
wenn die Konfiguration INPUT
1 2
STATUS oder OUTPUT erfordert
Tab. 7-23 Dynamische Ansicht
eloProg

Fig. 7-7 Ausgangsmodul 485EPAQ2

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-13/33



elobau \&

7.3.7 Ausgangsmodul 485EPA04
elobau & ° LED
sensor technology BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0SsSD1/4 CLEAR1/4 STATUS1/4
ON  RUN GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
N EXT Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON Rot ON ON
FAIL .
o 1 Tab. 7-24 Ausgangsansicht
SEL
485EPAO4 LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0SsSD1/4 CLEAR1/4 STATUS1/4
: GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
0ssD
OFF . ROT ON
1 2 wenn das Modul die erste bei Ausgang in Erwartung auf
CLEAR oot
Kommunikation vom MASTER OFF RESTART
1 abwartet
STATUS
BLINKEND OFF OFF Fiihrt die Tabelle Zustand
NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein Funktion Funktion der Signale OUTPUT
3 INPUT oder OUTPUT OK OK NODE_SEL 0/1 GRUN BLINKEND
0SsD erfordert bei Ausgang KEIN
3 ON ON Feedback
CLEAR . ) .
wenn die Konfiguration INPUT
3 4
STATUS oder OUTPUT erfordert
Tab. 7-25 Dynamische Ansicht
eloProg

Fig. 7-8 Ausgangsmodul 485EPA04

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018

7-14/33
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7.3.8 Modul 485EPR04S00B

elobau & ° LED
sens "I’JI‘:E"”";S‘I'“ BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY1/4 CLEAR1/4
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN GELB
e v ®T | | Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON Rot ON
g ? 1 Tab. 7-26 Ausgangsansicht
485EPRO4S00B
1 2 LED
RELAY
1 s BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO0/M RELAY1/4 CLEAR1/4
BLEAR GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN GELB
3 4
RELAY OFF ON
3 a wenn das Modul die erste ROT in Erwartuna auf
CLEAR Kommunikation vom MASTER mit Schlieerkontakt RESTAR?T
abwartet
OFF OFF Fihrt die Tabelle
NORMALBETRIEB BLINKI.END ) . . Funktionsweise | Funktionsweise der Signale
wenn die Konfiguration kein INPUT OK OK NODE SELO/ auf
oder OUTPUT vom Modul erfordert - GRUN BLINKEND
ON mit Offnerkontakt KEIN Feedback
wenn die Konfiguration INPUT
oder OUTPUT vom Modul erfordert
eloProg Tab. 7-27 Dynamische Ansicht

Fig. 7-9 Modul 485EPR04S00B

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-15/33
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7.3.9 Modul 485EPR04S08B
elobau &’ LED
RSB LS"’""ESVN BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL0/1 RELAY1/4 CLEAR1/4 STATUS1/8
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN GELB GELB
e ™ P71 [Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON Rot ON ON
0 | .
SEL Tab. 7-28 Ausgangsansicht
485EPR0O4S08B
2
RELAY LED
CLEAR 1 ‘ BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL0/ RELAY1/4 CLEAR1/4 STATUS1/8
—_ 3 4 GRUN ROT ROT ORANGE ROT GROUN GELB GELB
4 a OFF _ ON
CLEAR wenn das Modul die erste ROT in Erwartung auf
1 2 Kommunikation vom MASTER mit SchlieRerkontakt RESTAR?T
STATUS
abwartet Fiihrt die Tabelle
8 % BLINKEND OFF OFF der Signale Zustand
STATUS i i i ;
wenn die Kon |gurat|on ein =
5 " NORMALBETRIEB die Konfi ion kein INPUT Funktlgn}fwelse Funktloor:fwelse NODE SELO/ OUTPUT
STATUS oder OUTPUT vom Modul erfordert auf GRUN BLINKEND
7 8 ON mit Offnerkontakt KEIN Feedback
STATUS
wenn die Konfiguration INPUT
oder OUTPUT vom Modul erfordert
eloProg : :
Tab. 7-29 Dynamische Ansicht
Fig. 7-10 Modul 485EPR04S08B
Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-16/33




7.3.10 Modul 485EPA00S08

elobau &~
sensor technology
ON RUN
] ]
IN EXT
FAILO [m]
0 1
SELO u]
485EPA00S08
1 2
STATUS O o
3 4
o o
5 6
] ]
7 8
[m] ]
eloProg

Fig. 7-11 Modul 485EPA00S08

Art.-Nr.: 350HB002

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL0/1 STATUS1/8
GRUN ROT ROT ORANGE GELB
Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON ON
Tab. 7-30 Ausgangsansicht
LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1/8
GRUN ROT ROT ORANGE GELB

OFF

wenn das Modul die erste

Kommunikation vom MASTER

abwartet

OFF OFF Fihrt die Tabelle

NORMALBETRIEB BLINKEND Funktionsweise | Funktionsweise der Signale Zustand

wenn die Konfiguration kein INPUT OK OK NODE SELO/1 auf OUTPUT

oder OUTPUT vom Modul erfordert -

ON

wenn die Konfiguration INPUT

oder OUTPUT vom Modul erfordert
Tab. 7-31 Dynamische Ansicht

Version: 1.5

elobau \&

Datum: 31.10.2018

7-17/33
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7.3.11 Modul 485EPA00S16

elobau &~ LED
e | | BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 STATUS1/16

0 o GRUN ROT ROT ORANGE GELB
IN EXT

FAIL O o Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON ON
0 1 ,

SELO o Tab. 7-32 Ausgangsansicht

485EPA00S16
1 2
STATUS O o LED
S. é BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1/16
g g GRUN ROT ROT ORANGE GELB
7 8 OFF
o o wenn das Modul die erste
9 10 Kommunikation vom MASTER
o o abwartet
11 12 OFF OFF Fihrt die Tabelle
o o NORMALBETRIEB BLINKEND Funktionsweise | Funktionsweise der Signale Zustand
e i wenn die Konfiguration kein INPUT OK OK NODE SELO/1 auf OUTPUT
o o oder OUTPUT vom Modul erfordert -
15 16 ON
. - wenn die Konfiguration INPUT
oder OUTPUT vom Modul erfordert
eloProg

Tab. 7-33 Dynamische Ansicht
Fig. 7-12 Modul 485EPA00S16

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-18/33



7.3.12 Module 485EPS2N, 485EPS1, 485EPS2

elobau \&

elobau& -

sensor technology

ON  RUN

IN EXT
FAIL

0 1
SEL

485EPS1

ENC

1
PROX

1 2
SH

eloProg

elobau \&
sensor technology

ON  RUN

IN EXT

ENC
1
1 2
PROX
1 2
SH
eloProg

Fig. 7-13 Module
485EPS2N, 485EPS1,

485EPS2

LED
BEDEUTUNG ON RUN IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH
GRUN GRUN ROT ROT ORANGE GELB GELB GELB
Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON ON ON ON ON
Tab. 7-34 Ausgangsansicht
LED
BEDEUTUNG ON RUN IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH
GRUN GRUN ROT ROT ORANGE GELB GELB GELB
OFF OFF
wenn das Modul die Achse im normalen
erste Kommunikation Geschwindigkeits-
von MASTER abwartet bereich
BLINKEND . . ON ON
ON wenn die Konfiguration OFF OFF Fugr;(rdlsei Tnaableelle Encoder Initiator ON
NORMALBETRIEB Modul | kein INPUT oder Funktions- Funktions- NODE gELOM angeschlos- | angeschlos- Achse im Stillstand
versorgt | OUTPUT vom Modul weise OK weise OK auf sen und in sen und in
erfordert Betrieb Betrieb
ON . ) . BLINKEND
wenn die Konfiguration Achse im Uberdreh-
INPUT oder OUTPUT sahlbereich
vom Modul erfordert

Tab. 7-35 Dynamische Ansicht

* auf Modul 485EPS2N nicht vorhanden

Art.-Nr.: 350HB002

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018

7-19/33
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7.3.13 Relaisausgangsmodule 485EPR02/485EPR04

elobau & ° | |elobau & ° LED
sensor technology | |sensor technology BEDEUTUNG 0SSD1
ROT/GRUN
Einschalten - Eingangstest Rot
Tab. 7-36 485EPRO02 Ausgangsansicht
485EPRO2 485EPRO4
LED
BEDEUTUNG 0SsD1
ROT/GRUN
NORMALBETRIEB ROT mit Ausgang OFF - GRUN mit Ausgang ON
Tab. 7-37 485EPR02 Dynamische Ansicht
1 LED
1 2
RELAY RELAY BEDEUTUNG 0OSSD1 0SSsD2
ROT/GRUN ROT/GRUN
Einschalten - Eingangstest Rot Rot
Tab. 7-38 485EPR04 Ausgangsansicht
eloProg eloProg
LED
Fig. 7-14 Relaisausgangs- BEDEUTUNG 0SSD1 0SSD2
module 485EPR02/485EPR04 ROTIGRON ROTIGRON
NORMALBETRIEB ROT mit Ausgang OFF - GRUN mit Ausgang ON

Tab. 7-39 485EPR04 Dynamische Ansicht

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-20/33



7.3.14 Modul 485EPA02S08

elobau \&

elobau &~ LED
sensor technology
ON  RUN BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO0/1 0SsSD1/4 CLEAR1/4 STATUS1/8
o o GRUN ROT ROT ORANGE ROT | GRUN GELB GELB
IN EXT
FAILO o Einschalten - Eingangstest ON ON ON ON Rot ON ON
0 1 ,
SELO o Tab. 7-40 Ausgangsansicht
485EPA02S08
1 2
0ssb O u] LED
CLEAR; é BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO0/1 0OSSsD1/4 CLEAR1/4 STATUS1/8
3 4 GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN GELB GELB
0ssDO m]
3 4 OFF ON
CLEARDO m] wenn das Modul die erste ROT ON der zugeordnete
1 2 Kommunikation vom MASTER mit SchlieRerkontakt in Erwartung auf SYSTEM
STATUS O o abwartet Fiihrt die Tabell RESTART STATUS-
2 4 BLINKEND OFF OFF Uhrt 'G.’ abelle Ausgang ist aktiv
STATUS O o ) . ) . der Signale
& 5 NORMALBETRIEB wenn die Konfiguration kein INPUT | Funktionsweise | Funktionsweise NODE SELO/ OFF
STATUS O o oder OUTPUT vom Modul erfordert OK OK auf BLINKEND der zugeordnete
7 8 ON GRUN Feedback SYSTEM
STATUS O m] wenn die Konfiguration INPUT mit Offnerkontakt externe Schitze STAT.US-_
oder OUTPUT vom Modul erfordert falsch Ausgang ist nicht
eloProg aktiv
Tab. 7-41 Dynamische Ansicht
Fig. 7-15 Modul 485EPA02S08
Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-21/33
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7.4 Fehlerdiagnose
741 Basismodul 485EPB
elobau \&° LED
sensor technology BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN1-8 ENA 0SSD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 ABHILFE
ON* RUN GRUN ROT ROT | ORANGE | GELB | BLAU ROT/GRUN GELB GELB
IN EXT 2- oder 3-
FAIL Interner Defekt OFF maliges OFF OFF OFF OFF Rot OFF OFF « Das Modul ersetzen
COM  ENA Blinken
5-maliges 5-maliges 5-maliges 5-maliges | 5-maliges |° Das Projekt erneut laden.
485EPB Konfigurationsfehler OFF 1altg OFF OFF allg OFF 1allg 1allg 14198 1 Bleibt das Problem
Blinken Blinken Blinken Blinken Blinken
1 o bestehen, Modul ersetzen
IN . A
3 4 4-ma||¢_.:;es Blinken « Anschlisse OSSD1/2
4-maliges (nur die LED des kontrollieren
Fehler OSSD-Ausgénge OFF . 9 OFF OFF OFF OFF Ausgangs, der sich OFF OFF )
5 6 Blinken . « Bleibt das Problem
im Fehler-Modus
" bestehen, Modul ersetzen
. 5 befindet)
« Das System wieder
Fehler Kommunikation 5-maliges starten
mit Slave OFF Blinken OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF « Bleibt das Problem
1 2 bestehen, Modul ersetzen
0SSD
1 « Das System wieder
CLEAR starten
1 Fehler Slavemodul OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches
STATUS Modul sich in FAIL
befindet
eloPro -mali -mali
9 Fehler Speicherstick oFf | Smaliges | oo | 6-maliges | OFF OFF OFF OFF |« Speicherstick ersetzen
Blinken Blinken
Fig. 7-16 Basis- 1,1, 7 42 piagnostik 485EPB
modul 485EPB
Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-22/33
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7.4.2 Ein-/Ausgangsmodul 485EPE08A02

elobau & ° LED
sensor technology BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1-8 0OSSD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 ABHILFE
ON* RUN GRUN ROT ROT ORANGE | GELB ROT/GRUN GELB GELB
IN EXT 2- oder
FAIL Interner Defekt OFF 3-maliges OFF OFF Rot OFF OFF « Das Modul ersetzen
0 1 Blinken
SEL
« Firmware-Version nicht mit
485EPEO8SAQ2 — 5-maliges 5-maliges 5-maliges 5-maliges | 5-maliges Basismodul kompatibel, zur
A Kompatibilitatsfehler OFF Blinken OFF Blinken Blinken Blinken | Blinken | Aktualisierung der FW bei
IN elobau einsenden
3 4 4-maliges
Blinken « Anschliisse OSSD1/2
5 6 . 4-maliges (nur die LED des kontrollieren
Fehler OSSD-Ausgdnge OFF Blinken OFF Gibt die OFF Ausgangs, der OFF OFF « Bleibt das Problem
7 8 Adresse des sich im Fehler- bestehen, Modul ersetzen
Moduls an Modus befindet)
[ . « Das System wieder starten
1 2 ;ei:‘:\‘;;;::"m““'kat'°" OFF 5;:}2:2? OFF OFF OFF OFF OFF |. Bleibt das Problem
0ssD bestehen, Modul ersetzen
1 .
CLEAR « Das System wieder starten
] » zgz:eé::ifs::j;fm Slave OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF |+ Kontrollieren, welches
STATUS Modul sich in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges 5-maliges « Die Adresse des Moduls
eloProg Typs mit derselben Adresse OFF B"nkgn B"nkgn OFF OFF OFF OFF andern (siehe Kap. 6.1.2
erfasst NODE SEL auf Seite 6-1)
Fig. 7-17 Ein-/ Tab. 7-43 Diagnostik 485EPE0BAQ2
Ausgangsmodul
485EPEQO8A02

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-23/33



7.4.3
elobau & °
sensor technology
ON RUN
IN EXT
FAIL
0 1
SEL
485EPEOS
1 2
IN
3 4
5 6
7 8
eloProg

Fig. 7-18 Eingangs-
modul 485EPE08

Art.-Nr.: 350HB002

Eingangsmodul 485EPE08

elobau \&

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1-8 0SSD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB ROT/GRUN GELB GELB
2- oder
Interner Defekt OFF 3-maliges OFF OFF Rot OFF OFF « Das Modul ersetzen
Blinken
« Firmware-Version nicht mit
I 5-maliges 5-maliges 5-maliges 5-maliges 5-maliges Basismodul kompatibel, zur

Kompatibilititsfehler OFF Blinken OFF Blinken Blinken Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei

elobau einsenden
Fehler Kommunikation 5-maliges Ad?elztsglges + Das System wieder starten

. OFF . 9 OFF OFF OFF OFF OFF « Bleibt das Problem

mit Master Blinken Moduls an

bestehen, Modul ersetzen
Fehler auf anderem Slave « Das System wieder starten

. OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul

oder Basismodul S )

sich in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges 5-maliges « Die Adresse des Moduls
Typs mit derselben OFF BIinkgn BIinkgn OFF OFF OFF OFF andern (siehe Kap. 6.1.2
Adresse erfasst NODE SEL auf Seite 6-1)
Tab. 7-44 Diagnostik 485EPE08

Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-24/33



744
elobau & °
sensor technology
ON RUN
IN EXT
FAIL
0 1
SEL
485EPE12
1 2
IN
3 4
5 B
7 8
9 10
11 12
eloProg

Fig. 7-19 Eingangs-
modul 485EPE12

Art.-Nr.: 350HB002

Eingangsmodul 485EPE12

elobau \&

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+12 0SSD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB ROT/GRUN GELB GELB
2- oder .
Interner Defekt OFF 3-maliges OFF OFF Rot OFF oFf |* DasModulzurReparatur bei
. elobau einsenden
Blinken
« Firmware-Version nicht mit
I 5-maliges 5-maliges 5-maliges 5-maliges 5-maliges 485EPB kompatibel, zur
Kompatibilititsfehler OFF Blinken OFF Blinken Blinken Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei
elobau einsenden
Gibt die . Dag System wieder starten
Fehler Kommunikation 5-maliges Adresse des + Bleibt das Problem
. OFF . 9 OFF OFF OFF OFF OFF bestehen, 485EPE12 bei
mit Master Blinken Moduls an
elobau zur Reparatur
einsenden
Fehler auf anderem Slave « Das System wieder starten
X OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul
oder Basismodul . )
sich in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges 5-maliges « Die Adresse des Moduls
Typs mit derselben OFF B"nkgn B"nkgn OFF OFF OFF OFF andern (siehe Kap. 6.1.2
Adresse erfasst NODE SEL auf Seite 6-1)
Tab. 7-45 Diagnostik 485EPE12
Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-25/33



745
elobau &
sensor technology
ON RUN
IN EXT
FAIL
0 1
SEL
485EPE16
1 2
IN
3 4
5 6
7 8
9 10
1M 12
13 14
15 16
eloProg

Fig. 7-20 Eingangs-
modul 485EPE16

Art.-Nr.: 350HB002

Eingangsmodul 485EPE16

elobau \&

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1+16 0SSD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB ROT/GRUN GELB GELB
2- oder
Interner Defekt OFF 3-maliges OFF OFF Rot OFF OFF « Das Modul ersetzen
Blinken
« Firmware-Version nicht mit
I 5-maliges 5-maliges 5-maliges 5-maliges 5-maliges Basismodul kompatibel, zur

Kompatibilititsfehler OFF Blinken OFF Blinken Blinken Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei

elobau einsenden
Fehler Kommunikation 5-maliges Ad?elztsglges + Das System wieder starten

. OFF . 9 OFF OFF OFF OFF OFF « Bleibt das Problem

mit Master Blinken Moduls an

bestehen, Modul ersetzen
Fehler auf anderem Slave « Das System wieder starten

. OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul

oder Basismodul S )

sich in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges 5-maliges « Die Adresse des Moduls
Typs mit derselben OFF BIinkgn BIinkgn OFF OFF OFF OFF andern (siehe Kap. 6.1.2
Adresse erfasst NODE SEL auf Seite 6-1)
Tab. 7-46 Diagnostik 485EPE16

Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-26/33



Ausgangsmodule 485EPA02/485EPA04

elobau \&

7.4.6
elobau \& ° | | elobau \&
sensor technology sensor technology
ON RUN ON RUN
IN EXT IN EXT
FAIL FAIL
0 1 0 1
SEL SEL
485EPAO2 485EPAO4
1 2
0SsD
1 2
CLEAR
1 2
STATUS
1 2 3 4
0SSD 0SSD
1 2 3 4
CLEAR CLEAR
1 2 3 4
STATUS STATUS
eloProg eloProg

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0SSsD1/4 CLEAR1/2 | STATUS1/2 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT/GRUN GELB GELB
2- oder
Interner Defekt OFF 3-maliges OFF Rot OFF OFF « Das Modul ersetzen
Blinken
« Firmware-Version nicht mit
I 5-maliges 5-maliges 5-maliges | 5-maliges Basismodul kompatibel, zur
Kompatibilititsfehler OFF Blinken OFF Blinken Blinken Blinken Aktualisierung der FW bei
elobau einsenden
4-maliges Blinken . Anschliisse OSSD1/2
4-maliges (nur die LED des kontrollieren
Fehler OSSD-Ausgange OFF Blinken OFF Gibt die A:::?:Z?,?:;_:nfdsl::h OFF OFF « Bleibt das Problem bestehen,
Adresse des . Modul ersetzen
Moduls an befindet)
I . « Das System wieder starten
Fehler Kommunikation oFf | S:maliges OFF OFF OFF OFF  |. Bleibt das Problem bestehen,
mit Master Blinken
Modul ersetzen
« Das System wieder starten
EZ';'reé::i‘;f:::;fm Slave OFF ON OFF OFF OFF OFF |+ Kontrollieren, welches Modul
sich in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges | 5-maliges « Die Adresse des Moduls
Typs mit derselben OFF 1alig 1atlg OFF OFF OFF andern (siehe Kap. 6.1.2
Blinken Blinken

Adresse erfasst

NODE SEL auf Seite 6-1)

Fig. 7-21 Ausgangsmodule
485EPA02/485EPA04

Art.-Nr.: 350HB002

Tab. 7-47 Diagnostik 485EPA02/485EPA04

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018

7-27/33



7.4.7
elobau &’
sensor technology
ON RUN
IN EXT
FAIL
8] 1
SEL
485EPRO4S00B
1 2
RELAY
2
CLEAR
4
RELAY
a
CLEAR
eloProg

Fig. 7-22 Modul
485EPR04S00B

Art.-Nr.: 350HB002

Modul 485EPR04S00B

elobau \&

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO0/M RELAY1/4 CLEAR1/4 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN GELB
2- oder .
Interner Defekt OFF 3-maliges OFF Rot OFF » Das MOd.UI zur Reparatur bei
. elobau einsenden
Blinken
5-malices 5.maliges | * Firmware-Version nicht mit
Kompatibilitatsfehler OFF 1atlg OFF 5-maliges Blinken 1atg 485EPB kompatibel, zur Aktualisie-
Blinken Blinken . .
rung der FW bei elobau einsenden
4-maliges (nur ;'emLaé'gzsz:T;er;n s « Bleibt das Problem bestehen,
Fehler Relaisausginge OFF 1atlg OFF e L5 gangs, OFF 485EPR04S00B bei elobau zur
Blinken der sich im Fehler-Modus ;
. Reparatur einsenden
befindet)
Gibt die « Das System wieder starten
Fehler Kommunikation 5-maliges « Bleibt das Problem bestehen,
mit Master OFF Blinken OFF Adresse des OFF OFF 485EPE0BAO2 bei elobau zur
Moduls an .
Reparatur einsenden
« Das System wieder starten
Fehler auf anderem Slave OFF ON OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich
oder auf 485EPB . -
in FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-malices 5.maliges « Die Adresse des Moduls andern
Typs mit derselben Adresse OFF 129 a9 OFF OFF (siehe Kap. 6.1.2 NODE SEL auf
Blinken Blinken ]
erfasst Seite 6-1)
4-maliges Blinken
Kein externes Fbk auf Relais 4-maliges (nur die LED des Ausgangs, . .
der Kategorie 4 ON OFF Blinken der sich im Fehler-Modus OFF » Anschlisse 5, 6, 7, 8 kontrollieren
befindet)
Feh_ler im Knotenerfassungs- OFF 3-m_aI|ges OFF 3-rr!allges OFF OFF « Interner pefekt, zur Reparatur bei
kreis Blinken Blinken elobau einsenden
Tab. 7-48 Diagnostik 485EPR04S00B
Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-28/33




7.4.8
elobau & °
sensor technology
ON  RUN
IN EXT
FAIL
s} 1
SEL
485EPR0O4S08B
1 2
RELAY
1 2
CLEAR
3 4
RELAY
3 q
CLEAR
1 2
STATUS
3 ]
STATUS
5 6
STATUS
7 8
STATUS
eloProg
Fig. 7-23 Modul
485EPR04S08B

Art.-Nr.: 350HB002

Modul 485EPR04S08B

elobau \&

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO0/1 RELAY1/4 CLEAR1/4 | STATUS1/8 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN GELB GELB
2- oder .
Interner Defekt OFF 3-maliges OFF Rot OFF ‘ Dgs Modul zur Reparatur bei elobau
. einsenden
Blinken
5-maliges 5-maliges | 5-maliges |° Firmware-Version nicht mit 485EPB
Kompatibilitiatsfehler OFF 1atg OFF 5-maliges Blinken a9 1a’g kompatibel, zur Aktualisierung der
Blinken Blinken Blinken ) .
FW bei elobau einsenden
4-maliges Blinken
4-malices (nur die LED des « Bleibt das Problem bestehen,
Fehler Relaisausgédnge OFF allg OFF Ausgangs, der sich OFF OFF 485EPR04S08B bei elobau zur
Blinken . .
im Fehler-Modus Reparatur einsenden
befindet)
Adcr;(;ZLZlZes « Das System wieder starten
Fehler Kommunikation 5-maliges « Bleibt das Problem bestehen,
mit Master OFF Blinken OFF Moduls an OFF OFF OFF 485EPE08A02 bei elobau zur
Reparatur einsenden
Fehler auf anderem Slave + Das System wieder starten
OFF ON OFF OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich in
oder auf 485EPB X
FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges | 5-maliges « Die Adresse des Moduls andern
Typs mit derselben Adresse OFF . 9 . 9 OFF OFF OFF (siehe Kap. 6.1.2 NODE SEL auf
Blinken Blinken ;
erfasst Seite 6-1)
. . 4-maliges Blinken
Kem_externes Fbk .an ON OFF 4-m.aI|ges (nur die LED des Ausgangs, der OFF « Anschlisse 5, 6, 7, 8 kontrollieren
Relais der Kategorie 4 Blinken s .
sich im Fehler-Modus befindet)
Fehler |m_Knotenerfas- OFF 3-m.aI|ges OFF 3-m.aI|ges OFF OFF OFF « Interner pefekt, zur Reparatur bei
sungskreis Blinken Blinken elobau einsenden
Kurzschluss oder Uberlast OFF 3-m.aI|ges OFF 3-m.aI|ges OFF OFF Blinken |° Anschlgsse der Ausgange
erkannt Blinken Blinken kontrollieren
Tab. 7-49 Diagnostik 485EPR04S08B
Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-29/33



749
elobau & *
sensor technology
ON RUN
[m] [m]
IN EXT
FAIL O O
o] 1
SELO m]
485EPA00S08
1 2
STATUS O O
3 4
[m] [m]
5 6
[m] [m]
7 8
[m] [m]
eloProg

Fig. 7-24 Modul
485EPA00S08

Art.-Nr.: 350HB002

Modul 485EPA00S08

elobau \&

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO0/1 STATUS1/8 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB

2- oder
Interner Defekt OFF 3-maliges OFF OFF « Das Modul zur Reparatur bei elobau einsenden

Blinken

5-malices 5.maliges « Firmware-Version nicht mit 485EPA00S08

Kompatibilitatsfehler OFF 1219 OFF 1atg kompatibel, zur Aktualisierung der FW bei elobau

Blinken Blinken )

einsenden
o . Gibt die Adresse des « Das System wieder starten
Fehler Kommunikation OFF S-maliges OFF Moduls an OFF . Bleibt das Problem bestehen, 485EPA00S08 bei
mit Master Blinken )
elobau zur Reparatur einsenden
Fehler auf anderem Slave « Das System wieder starten
oder auf 485EPA00S08 OFF ON OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich in FAIL befindet
¢ndse::; ::ear\slzlgzzs::ﬁ::se OFF 5-maliges 5-maliges OFF « Die Adresse des Moduls andern (siehe Kap. 6.1.2
yp Blinken Blinken NODE SEL auf Seite 6-1)
erfasst
Fehler auf Knotenerfas- OFF 3-mallges OFF 3-m.allges OFF . Iqterner Defekt, zur Reparatur bei elobau
sungskreis Blinken Blinken einsenden
Kurzschluss oder Uberlast . . . .
auf Status Output 1-8 OFF OFF ON OFF Blinken « Anschliisse der Ausgange 1-8 kontrollieren
Stromversorgung fehit am OFF OFF ON OFF Blinkt « PIN 5 an die Stromversorgung anschlieien
Statusausgang 1-8 abwechselnd
Tab. 7-50 Diagnostik 485EPA00S08
Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-30/33



7.410 Modul 485EPA00S16

elobau & *
sensor technology
ON RUN
[m] a
IN EXT
FAIL O u]
0 1
SELO u]
485EPA00S16
1 2
STATUS O u]
3 4
[m] a
5 6
[m] a
7 8
[m] [m]
9 10
[m] a
11 12
[m] a
13 14
[m] a
15 16
[m] [m]
eloProg

Fig. 7-25 Modul
485EPA00S16

Art.-Nr.: 350HB002

elobau \&

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO0/1 STATUS1/8 STATUS9/16 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE GELB GELB
2- oder .
Interner Defekt OFF 3-maliges OFF OFF oFf |+ DasModulzurReparatur bei elobau
. einsenden
Blinken
5-maliges 5-malices 5-maliges |° Firmware-Version nicht mit 485EPA00S16
Kompatibilititsfehler OFF 1alg OFF 1a’lg 1allg kompatibel, zur Aktualisierung der FW bei
Blinken Blinken Blinken .
elobau einsenden
« Das System wieder starten
Fehler Kommunikation 5-maliges Gibt die Adresse des « Bleibt das Problem bestehen,
mit Master OFF Blinken OFF Moduls an OFF OFF 485EPA00S16 bei elobau zur Reparatur
einsenden
Fehler auf anderem Slave « Das System wieder starten
oder auf 485EPA00S16 OFF ON OFF OFF OFF . Kor.1troII|eren, welches Modul sich in FAIL
befindet
Anderen Slave desselben . . .
. 5-maliges 5-maliges « Die Adresse des Moduls andern (siehe
Typs mit derselben Adresse OFF Blinken Blinken OFF OFF Kap. 6.1.2 NODE SEL auf Seite 6-1)
erfasst
Fehler au_f Knotenerfas- OFF 3-rr!allges OFF 3-rr!allges OFF OFF . Ir.lterner Defekt, zur Reparatur bei elobau
sungskreis Blinken Blinken einsenden
Kurzschluss oder Uberlast . " N .
auf Status Output 1-8 OFF OFF ON OFF Blinken OFF « Anschlisse der Ausgange 1-8 kontrollieren
Kurzschluss oder Uberlast . « Anschlisse der Ausgange 9-16
auf Status Output 9-16 OFF OFF ON OFF OFF Blinken kontrollieren
Stromversorgung fehit am OFF OFF ON OFF Blinkt OFF « PIN 5 an die Stromversorgung anschlief3en
Statusausgang 1-8 abwechselnd
Stromversorgung fehlt am Blinkt . .
Statusausgang 9-16 OFF OFF ON OFF OFF abwechselnd | * PIN 6 an die Stromversorgung anschlieRen
Tab. 7-51 Diagnostik 485EPA00S16
Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-31/33




elobau \&

7.4.11 Module 485EPS2N, 485EPS1, 485EPS2
elobau & " || elobau & LED
“““‘[J:;[h”"!"g" sensartechnology BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH ABHILFE
RUN ON RUN
GRUN ROT ROT ORANGE GELB GELB GELB
FAIL s ERY o £ 2- oder
FAIL - ;
i ; 5 . Interner Defekt OFF 3-maliges OFF OFF OFF OFF y Zizxog‘;';‘:;jzﬁparat”r bei
SEL SEL Blinken
485EPS1 485EPS2 « Firmware-Version nicht mit
. 5-maliges 485EPB kompatibel, zur Aktuali-
Kompatibilitdtsfehler OFF Blinken OFF OFF OFF OFF sierung der FW bei elobau
einsenden
Encoder ist/sind Gibt die
konfiguriert, aber nicht OFF ON OFF | Adressedes |  ON OFF oFf | DenEncoderan das Modul
anschlieflen
angeschlossen Moduls an
ENC
Funktionsstorung Initiator OFF OFF ON OFF BLINKT 2 s OFF « Initiator wechseln
1 P
Proximity ist nicht ange- -
schlossen, wird aber von OFF OFF ON OFF BLINKT 0,5 s OFf | Initiatoran das Modul
" . anschlieflen
i a " " der Konfiguration erfordert
PROX PROX Anderen Slave desselben 5-maliges 5-maliges « Die Adresse des Moduls andern
8 1 2 q 2 Typs mit derselben Adresse OFF BIinkgn BIinkgn OFF OFF OFF (siehe Kap. 6.1.2 NODE SEL auf
SH erfasst Seite 6-1)
Fehler im Knotenerfas- 3-maliges « Interner Defekt, zur Reparatur
eloPro 9 ' P
g EpoI"Dg sungskreis OFF OFF OFF Blinken OFF OFF BLINK. bei elobau einsenden

Fig. 7-26 Module 485EPS2N,

485EPS1, 485EPS2

* auf Modul 485EPS2N nicht vorhanden

Art.-Nr.: 350HB002

Tab. 7-52 Diagnostik 485EPS2N, 485EPS1, 485EPS2

Version: 1.5

Datum: 31.10.2018 7-32/33



7.412 Modul 485EPA02S08

elobau &~
sensor technology
ON RUN
] [m]
IN EXT
FAIL O O
0 1
SELO O
485EPA02S08
1 2
0ssD O O
1 2
CLEAR O O
3 4
0ssD o m]
3 4
CLEARO m]
1 2
STATUS O O
3 4
STATUS O O
5 6
STATUS O o
7 8
STATUS O m]
eloProg
Fig. 7-27 Modul
485EPA02S08

Art.-Nr.: 350HB002

elobau \&

LED
BEDEUTUNG RUN IN FAIL EXT FAIL SELO0/1 OSSD 1/4 CLEAR1/4 | STATUS1/8 ABHILFE
GRUN ROT ROT ORANGE ROT GRUN GELB GELB
2- oder .
Interner Defekt OFF | 3-maliges OFF Rot OFF » Das Modul zur Reparatur bei elobau
. einsenden
Blinken
5-maliges 5-maliges | 5-maliges |° Firmware-Version nicht mit 485EPA
Kompatibilitdatsfehler OFF . 9 OFF 5-maliges Blinken . 9 . 9 kompatibel, zur Aktualisierung der
Blinken Blinken Blinken . .
FW bei elobau einsenden
4-maliges Blinken
4-maliges (nur die LED des « Bleibt das Problem bestehen,
Fehler OSSD-Ausgénge OFF . 9 OFF Ausgangs, der sich OFF OFF 485EPA02S08 bei elobau zur
Blinken . ;
im Fehler-Modus Reparatur einsenden
befindet)
« Das System wieder starten
Fehler Kommunikation 5-maliges « Bleibt das Problem bestehen,
mit Master OFF Blinken OFF OFF OFF OFF 485EPA02S08 bei elobau zur
Gibt die Reparatur einsenden
Fehler auf anderem Slave Adresse des « Das System wieder starten
OFF ON OFF Moduls an OFF OFF OFF « Kontrollieren, welches Modul sich in
oder auf 485EPA02S08 )
FAIL befindet
Anderen Slave desselben 5-maliges | 5-maliges « Die Adresse des Moduls andern
Typs mit derselben Adresse OFF 1atg allg OFF OFF OFF (siehe Kap. 6.1.2 NODE SEL auf
Blinken Blinken ;
erfasst Seite 6-1)
Kurzschluss oder Uberlast ON OFF ON OUTPUT-Status CLEAR: blinkend | * Ple Ve[blndung der Statusausgange
auf Statusausgang erfasst Uberprifen
Blinkt
- (nur die LED des . . . ) .
Uberlast OSSD oder Last an ON OFF ON Ausgangs, der sich OFF OUTPUT- |. I?le Ve.r.blndung der OSSD-Ausgéange
24VDC angeschlossen . Status Uberprifen
im Fehler-Modus
befindet)
Unterbrochene Stromver- OSSD3/0SSDh4 OSSD3/ OUTPUT-
ON OFF ON . 0SSD4 « PIN14 an 24VDC anschlieflen
sorgung OSSD3-0SSD4 blinkend . Status
blinkend
Fehler auf Knotenerfas- OFF 3-m.aI|ges OFF 3-n3a||ges OFF OFF OFF . Qas Modul zur Reparatur bei elobau
sungskreis Blinken Blinken einsenden
Tab. 7-53 Diagnostik 485EPA02S08
Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 7-33/33




elobau &
8  KONFIGURATIONSSOFTWARE

Die Konfigurationssoftware ,,eloProg 350EPKS“ ermdglicht die Konfiguration einer Logik fiir die an
die eloProg-Module angeschlossenen Sicherheitsbauteile/Bauteile.

eloProg Uberwacht und steuert somit die angeschlossenen Bauteile/Komponenten.

Uber eine graphische Schnittstelle (Benutzeroberflache) ist die Konfigurationssoftware in der Lage,
die verschiedenen Bauteile miteinander zu verbinden.

8.1 Installation der Software
8.1.1 Hardwarevoraussetzungen fiir den PC

« RAM-Speicher: 256 485EPF
(ausreichend flir den Betrieb von Windows XP SP3 + Framework 4.0)

« Festplatte: Freier Speicherplatz > 500 MB
¢ USB-Anschluss: 1.1, 2.0 oder 3.0
o« CD-ROM-Lesegerat

8.1.2 Softwarevoraussetzungen fiir den PC

Windows XP mit installiertem Service Pack 3 (oder hoher).

Hinweis
Auf dem Computer muss Microsoft Framework 4.0 (oder héher) vorhanden sein.

8.1.3 Wie die Konfigurationssoftware installiert wird

o Die Installations-CD einlegen;
« Abwarten, bis das selbst startende Installationsprogramm den SETUP der SW verlangt;

Alternativ zum Verzeichnis D:/ wechseln;
« Doppelklick auf die Datei eloProgSetup.exe

Nach der Installation erscheint ein Fenster zum Schlie3en des Setup-Programms.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-1/118



elobau &

8.1.4 Allgemeines

Wourde die Installation korrekt abgeschlossen, erscheint ein Symbol auf dem Desktop.
Zum Starten des Programms auf dieses Symbol doppelklicken.

Es erscheint die folgende Benutzeroberflache:

il

it (==

elobau & dRAHEIY v % E® A [ 8 B e ooty - - eloProg
~  Eigenschaft

~ | Gegenstaende
+ Input
+ Output

v  Hinweise

~ | Operator
~ | Logiken
+ | Speicher
v Zaehler
¥ Timer

~ Muting

~ | Konfiguration

~ | Visuclle Kenfiguration|

Resst Zoom - 100% eloProg: Nicht vorhandan  Status: Nicht angeschiossen  Wer.: 1.0.10.22040

Fig. 8-1 Benutzeroberfldche

Ab hier kann der Bediener mit der Erstellung von Projekten beginnen.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-2/118



elobau \&

8.1.5 Standard-Symbolleiste

In Fig. 8-2 wird die Standard-Symbolleiste dargestellt und im Anschluss die Bedeutung der Symbole
aufgelistet:

1-> NEUES PROJEKT ERSTELLEN
KONFIGURATION ANDERN (Zusammensetzung der verschiedenen Module)
BENUTZERNAME ANDERN (Name, Unternehmen usw.)

&
@
¥
4-> d PROJEKT SPEICHERN
"J

5-> EIN BESTEHENDES PROJEKT LADEN
6 -> PROJEKTPLAN DRUCKEN
7> - DRUCKVORSCHAU
8-> _.n DRUCKBEREICH
9-> J REPORT DRUCKEN
10-> o UNDO (LOSCHUNG DES LETZTEN BEFEHLS)
11> e REDO (WIEDERHERSTELLUNG DER LETZTEN LOSCHUNG)
12 > ; VALIDIERUNG DES PROJEKTS
13 > t_* VERBINDUNG MIT eloProg
14 -> t:.: PROJEKT AN eloProg SENDEN
15 -> @ VERBINDUNG MIT eloProg UNTERBRECHEN
16 -> -"5‘ EIN BESTEHENDES PROJEKT LADEN (vom Basismodul)
17 > s MONITOR (Status der 1/O in Echtzeit - graphisch)
18 -> '.:-H\, MONITOR (Status der I/O in Echtzeit - textlich)
19 -> El PROTOKOLL - DATEIEN LADEN
20 -> : SYSTEMKONFIGURATION ANZEIGEN
21 -> DOWNLOAD FEHLERPROTOKOLL
-
22 -> x LOSCHEN FEHLERPROTOKOLL
23 -> E PLANSIMULATION
24 -> @ GRAFISCHE SIMULATION
25 > n{; KENNWORT ANDERN
26 -> !!.f ONLINE HILFE
27 -> ) KENNWORT WIEDERGEWINNUNG

I eloProg Safety Designen: Projekt

elobau \& sfdimm™ /o v €0\ BA0" %O ——l
Fig. 8-2 Standard-Symbolleiste

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-3/118
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8.1.6 Text-Symbolleiste

Optional kann die Text-Symbolleiste verwendet werden (Drop-Down-Menu).

Datei Projekt Aenderung Kommunikation Optionen ?

Fig. 8-3 Text-Symbolleiste

8.1.7  Erstellen eines neuen Projekts

Durch Auswahlen dieses Symbols in der Standard-Symbolleiste erstellen Sie ein neues _ _i
Projekt. Es erscheint ein Dialogfeld zur Eingabe der Projektdaten (siehe Fig. 8-4 Identifi-
Zierung des Benutzers).

A

elobau® Res HEaZ /%EBSQ0=S

- | Gegenstaende
+ | Input
w | Qutput Unternehmen !. Unternshmen
Arumes Banutzer [ ame
v | Hinweise 1
Projektname ' Project
Ok ] [ Annullieren

Fig. 8-4 Identifizierung des Benutzers

Die Konfigurationssoftware 6ffnet ein Fenster, in dem zunachst nur das Basismodul erscheint.

Der Benutzer hat die Mdglichkeit, die erforderlichen Module unter Verwendung des Pull-Down-Me-
nus und des entsprechenden Knotens 0-3 (Menu unten) zu seinem System hinzuzuftgen.

[T Konfiguration /\/ (=]

eps [EPadz v |Epaos

EPEDBADZ

EPAOZ

EPE1E
-l ¥} |ereos

i wil B vl | %0 (Epacs

v EPEL2

EPSZ,

! - \al |EPSL

By e \' I |EPS2N

; ! EPRO4S00B 1

1d ) . .Y |eProssose

- ~% EPF.

N

Eingdnge zugewiesen: 8
Eingange verfiigbar: &
Ausgdnge: B

Status: 8

—— Y g s
4

1 Firmware-Version gemaR Angabe auf dem 3 Auswahl des Knotens (zwischen 0 und 3)
Label des Basismoduls auswéahlen

2 Slave-Module auswahlen (die zur 4 Deaktiviert das Lesen aus dem Speicherstick
Konfiguration hinzugefiigt werden sollen)

Fig. 8-5 Module hinzufiigen

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-4/118
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8.1.8  Konfiguration dndern (Zusammensetzung der verschiedenen Module)
Das Andern der Systemkonfiguration erfolgt iiber dieses Symbol. =

Es erscheint erneut das Konfigurationsfenster. e
8.1.9 Benutzerparameter andern
Das Andern der Benutzerparameter erfolgt iiber dieses Symbol. -~ B

Es erscheint die Aufforderung zur Identifizierung des Benutzers (siehe Fig. 8-6 ). Fur die-
sen Vorgang ist es nicht erforderlich, die Verbindung mit eloProg zu unterbrechen. Es
wird im Allgemeinen verwendet, wenn ein neuer Benutzer ein neues Projekt erstellt oder
ein zuvor erstelltes verwendet.

@ﬂ —

elobau\® RFerlHs3Z . sE0an= 5

~ | Gegenstaende

flil Projektinformationen

w  Input

« | Output Unternehmen | Unternzhmen

. = Benuizer Name
w | Hinweise L

Projektname | Project

Ok ] [ Annullieren

Fig. 8-6 Identifizierung des Benutzers

8.1.10 Symbolleisten Objekte - Operatoren - Konfiguration

Auf der linken und rechten Seite des Hauptfensters erscheinen 4 grol3e Funktionsfenster (siehe Fig. 8-7
Symbolleisten Objekte - Operatoren - Konfiguration).

il eloP rog Safety Designer: Project [BEE
elobau \& shlHEa” vs@e.en % o Unternenmen - Name eloProg
| e A Eigenschaft
<) input
|
| + output
| < Hinweise
1
1 E— |
|
|
1
1
|
L
Le===—==
~ Opera
| o it
©) Logike
1
I v | Speich
| <) Zaenier
1 ) Timer
2 — % e
1
1
|
|
1
19
F
|
|
3 e |
| 4
|
Lt

100% eloProg: Nicht vorhanden  Status: Nicht angeschlossen  Ver.: 1.0.10.22040

Fig. 8-7 Symbolleisten Objekte - Operatoren - Konfiguration

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-5/118
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1 Funktionsfenster Objekte
Enthalt die unterschiedlichen Funktionsbausteine.
Diese Funktionsbausteine sind in 4 unterschiedliche Kategorien unterteilt:
- Geschwindigkeitskontrolle (Speed Monitoring)
- Eingang
- Ausgang
- Hinweis
2 Funktionsfenster Operatoren
Enthalt die unterschiedlichen Funktionsbausteine, die die Komponenten miteinander verbinden.
Diese Funktionsbausteine sind in 7 unterschiedliche Kategorien unterteilt:
- Logik
- Speicher
- Safety Guard Lock (Zuhaltung)
- Zahler
- Timerbausteine
- Muting
- Diverse

3 Funktionsfenster Konfiguration
Enthalt die Beschreibung der Zusammensetzung der verschiedenen Module des Projekts.

4 Funktionsfenster Visuelle Konfiguration

Enthalt die graphische Darstellung der Zusammensetzung der verschiedenen Module des Pro-
jekts.

8.1.11 Erstellen des Diagramms (Konfiguration)

Nach Auswahl des Systemaufbaus kann das Projekt konfiguriert werden.
Das Diagramm wird mit DRAG&DROP realisiert:
+ Das gewilinschte Objekt wird aus den zuvor beschriebenen Fenstern ausgewahlt (in den folgen-

den Absatzen folgen detaillierte Erklarungen fir jedes einzelne Objekt) und in den Zeichnungsbe-
reich gezogen.

« Anschliellend wird durch Auswahlen des Objekts das Fenster EIGENSCHAFTEN aktiviert und
die Felder je nach den erforderlichen Eigenschaften ausgefulit.

o Ist es erforderlich, einen spezifischen numerischen Wert mit einem Schieberegler einzugeben
(z.B. Filter), die Pfeiltasten Bild auf und Bild ab auf der Tastatur verwenden oder auf die Seiten
des Cursors des Schiebegleiters klicken.

« Die Verbindungen unter den Objekten erfolgen, indem die Maus Uber den gewilinschten Pin ge-
bracht und dieser zu dem zu verbindenden Objekt gezogen wird.

« Soll ein Objekt dupliziert werden, dieses auswahlen und durch CTRL+C/CTRL+V kopieren

« Soll ein Objekt oder eine Verbindung geldscht werden, diese auswahlen und die Taste ENTF auf
der Tastatur betatigen.

+ Wenn das Schaltbild sehr komplex und eine Verbindung zwischen zwei sehr weit auseinanderlie-
genden Elementen erforderlich ist, die Komponente ,Interpage” verwenden.

(;;) Eigenschaft (?\j} Eigenschaft

(Linke IkEspage (Rechte
Seite des [ P lerbindungsname Seite des
Plans) [:I D Plans)

Fig. 8-8 Komponente Interpage

« Fur eine aufgeldste Verbindung mittels Interpage-Funktion sind fiir die Ausgange (Interpage Out)
und die Eingange (Interpage In) jeweils die gleichen Namen zu verwenden.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-6/118



ON BLOCK INPUT / OUTPUT
» Kopieren / Einfigen

* Ldschen

* Ldschen aller belegten Pins

» Ausrichtung mit anderen Funktionsbausteinen (Mehrfachauswahl)

* Online-Hilfe

* Monitor-Modus: Show / Hide Eigenschaften-Fenster
» Der Funktionsbaustein Status: Pin-Eingang aktivieren / deaktivieren logische Negation

ON BLOCK BETREIBER
+ Kopieren / Einfugen
» LdOschen

» Ausrichtung mit anderen Funktionsbausteinen (Mehrfachauswahl)

¢ Online-Hilfe

* Am Eingang Pin: aktivieren / deaktivieren logische Negation
* Monitor-Modus: Show / Hide Eigenschaften-Fenster

AN DEN KLEMMEN

* Ausrichtung mit anderen Funktionsbausteinen

ON VERBINDUNG (LEITUNGEN)
* Ldschen
» Anzeige des vollstandigen Netzwerkpfades der Verbindung

it eloProg Safety Designer: Project

elobau \&

elobau® Rt HESIV v %E@@ 0= B o

Unternehmen - Name

~ | Gegenstaende

~
~ ) Input

§ Esee

=

g TwoHerd
PpYEGate o
'
\ #® Mod-sel '
G, Photocel, \
& E-Stop ]
=) Enable
v Footswitch
B S-Mat 1
§ sensor
@ switch
| Output
v | Hinweise L
~ | Operator
* Logken
+ | Speicher
| Zaehler
v | Timer
I it 2 (EPB]
2 mania

1 Objekt in den Zeichnungsbereich ziehen
2 Objekteigenschaften

Fig. 8-9 Erstellen des Diagramms

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5

3 Startpunkt der Verbindung

Filter {ms)
3

'
[ akiivienung Gleichzeitigeits

'
Gegenstandbeschreibung [l
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8.1.12 Projektbeispiel

In Fig. 8-10 ist ein Projektbeispiel dargestellt, in dem an das Basismodul 2 Sicherheitsbauteile an-
geschlossen sind: E-GATE (zweikanalige, bewegliche trennende Schutzeinrichtung) und E-STOP
(Not-Halt-Taster).

Links sind in gelber Farbe die Eingange (1, 2, 3) dargestellt, an die die Kontakte der Sicherheitsbau-
teile angeschlossen werden. Die Ausgange (1 bis 4) werden gemaR der in E-GATE und E-STOP ge-
wahlten Bedingungen aktiviert (siehe Kap. E-GATE (Bewegliche trennende Schutzeinrichtungen,
zweikanalig) auf Seite 8-27 und Kap. E-STOP (Not-Halt, ein- und zweikanalig) auf Seite 8-25).

Wird ein Grafikblock mit einem Mausklick ausgewahlt, wird rechts das Fenster EIGENSCHAFTEN
aktiviert, mit dessen Hilfe die Parameter fur die Aktivierung und der Test der Blocke konfiguriert wer-
den (siehe Kap. E-GATE (Bewegliche trennende Schutzeinrichtungen, zweikanalig) auf Seite 8-27 und
Kap. E-STOP (Not-Halt, ein- und zweikanalig) auf Seite 8-25).

elobau \& sflHE3Y v €0 A0S B @ untemenmen - Name eloProg

~ | Eigenschaft

~ Gegenstaende

) Input

A Output
&4.0s5D
Status

~ Hinweise

~ ) Logiken

) Speicher

~ | Konfiguration

P2 Waster 8 Eingaenge.|

0 100% eloprog: Nicht vorhanden  Status: Nicht angeschlossen  Ver.: 1.0.10.22040

Fig. 8-10 Projektbeispiel
Nach Abschluss der Projektierungsphase (oder wahrend der Zwischenphasen) kann die aktuelle

Konfiguration Uber das Symbol SPEICHERN in der Standard-Symbolleiste gespeichert werden.

Validierung des Projekts

Hinweis
Das abgeschlossene Projekt muss nun Uberprift werden. Daher den Befehl
VALIDIERUNG ausfihren (dieses Symbol in der Standard-Symbolleiste). =>

Nur wenn die Validierung positiv verlauft, kann die Konfiguration tibermittelt werden.

Warnung
/A\ Mit der Validierungsfunktion wird nur die Ubereinstimmung der Programmierung im Ver-
~ gleich zu den Merkmalen des eloProg Systems Uberpriift. Diese Validierung garantiert
daher nicht, dass die Programmierung den Sicherheitsvoraussetzungen der Anwendung
entspricht.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-8/118
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Report des Projekts

Drucken der System-Zusammensetzung mit den Eigenschaften eines jeden Blocks
(dieses Symbol in der Standard-Symbolleiste). => |4

elobau GmbH & Co. KG

Projekibericht erzeugt durch eloProg Safety Designer version 1.2.0 el Oba u \j

Projekiname: Project
Benutzer: Nams

Firma: Company

Daturn: 05/12/2011 9.14.11
CRC Plan: A141H

eloProg: Kenfiguration
Modul EPB (Firmware-Version konfiguriert: <=0.3)
Modul EPECSAQ2 Kn

eloProg: Sicherheitsinformationen
PFHd (in Uebereinstimmung mit IEC 61508): 1,18E-008 (1/h)
MITTFd [in Uebereinstimmung mit EN 15O 1384%-1): 100 Jahren
DCavg (in Uebersinstimmung mit EN SO 13849-1): 97.81 &

Achtung!
Dieses Berechnungsergebnis des PL und der anderen Parameter in Bezug auf die Norm IS0 13849 1, die damit verbunden
sind, bezieht sich nur auf die auf dem System eloProg anhand der Konfigurationssoftware eloProg implementierten
Funktionen und setzf voraus, dass die Konfiguration komrekt erfolgt ist.

Um den efiektiven PL der gesamien Anwendung und die damit verbundensn Parameter zu erhalten, missen die Daten
in Bezug auf alle im Rahmen der Anwendung an das System eloProg angeschlossenen Gerdte berlicksichtigh werden.
Disse Aufgabe liegt allein in der Verantworfung des Benutzers / Installateurs,

Benutzte Ressourcen

INPUT: 38% (4/16)
Functional Blocks: 4

Insgesamt Bldcke: 9% (3/32)

OS§SD: 25% (1/4)
STATUS: 0% (0/4)

Schaltplan

ESPE

Block-Funktion 1

Filter (ms): 3
Gleichzeitigkeit (ms): 10
Reset-Typ: Automatisch
Test beim Start: False
Anschluesse:

EPB INPUT2/Klemme18
EPB INPUT3/Klemmel$

E-Stop

Fig. 8-11 Report drucken

Warnung
A\ « Dieses Berechnungsergebnis des PL und der anderen zugehdrigen Parameter gemaf
ISO 13849-1 bezieht sich nur auf die auf dem eloProg System anhand der Konfigurati-
onssoftware eloProg implementierten Funktionen und setzt voraus, dass die Konfigura-
tion korrekt vorgenommen wurde.

o Um den tatsachlichen PL der gesamten Anwendung und die damit verbundenen Para-
meter zu erhalten, missen die Daten in Bezug auf alle im Rahmen der Anwendung an
das eloProg System angeschlossenen Gerate berlcksichtigt werden.

« Diese Aufgabe liegt allein in der Verantwortung des Benutzers/Installateurs.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-9/118
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Verbindung mit eloProg

Nachdem das Basismodul 485EPB mit dem USB-Kabel (350EPU) an den PC ange- _> &
schlossen wurde, Uber dieses Symbol die Verbindung herstellen. T
Es erscheint ein Fenster zur Kennwortabfrage. Das Kennwort eingeben (siehe Kap.

8.1.13 Kennwortschutz auf Seite 8-14).

Kennwort eingeben

" Ebenel

+ Ebene2
Kennwart

|

Ok | Annllieren J

Fig. 8-12 Kennwortabfrage

Konfiguration an eloProg senden

Fir die Ubertragung der gespeicherten Konfiguration vom PC auf das Basismodul, die- =
ses Symbol in der Standard-Symbolleiste verwenden und die Ausfiihrung abwarten. Das =
Basismodul speichert das Projekt in seinem internen Speicher und (wenn vorhanden) im
Speicher 350EPS (Kennwort Ebene 2).

Hinweis
Die vorliegende Funktion ist nur nach der Validierung des Projekts mdglich.

Herunterladen einer Konfiguration (Projekt) vom eloProg Basismodul

Zum Laden eines auf dem Basismodul 485EPB vorhandenen Projekts dieses Symbol auf _, -
der Standard-Symbolleiste verwenden und die Ausfiihrung abwarten. Das vorhandene \
Projekt wird angezeigt (Kennwort Ebene 1).

Hinweis
@ o Wird das Projekt auf anderen 485EPB-Modulen verwendet, die tatsachlich angeschlos-
senen Bauteile Uberprifen (siehe Kap. Systemaufbau auf Seite 8-11).
« Dann eine ,Validierung des Projekis” (siehe Kap. Validierung des Projekts auf Seite 8-8)
und anschlielend einen ,System-Test* (siehe Kap. System-Test auf Seite 8-15) durchfih-
ren.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-10/118



elobau \&

LOG der Konfigurationen

Hinweis
@ « In der Konfigurationsdatei (Projekt) befinden sich die Erstellungsdaten und der CRC
(Identifizierung mit 4 Hexadezimalziffern) des Projekts, die im Basismodul gespei-
chert werden (siehe Fig. 8-13 LOG-Datei). Dadurch lassen sich nachtragliche Anderun-
gen an der Konfiguration nachvollziehen (Manipulationsschutz).
o Dieses Lodgfile kann maximal 5 Ereignisse nacheinander aufzeichnen. Anschlieend
wird das Register beginnend mit dem altesten Ereignis Uberschrieben.

Die LOG-Datei wird unter Verwendung dieses Symbols im Standardmeni eingeblendet
=> m
(Kennwort Ebene 1).

Log-Datei

Werlassen

Fig. 8-13 LOG-Datei

Systemaufbau

Der aktuelle Aufbau des eloProg Systems kann Uber dieses Symbol geprift werden
(Kennwort Ebene 1).

Es erscheint eine Tabelle mit:

— den angeschlossenen Modulen;

— der Firmware-Version jedes Moduls;

— der Knotennummer (Adresse) jedes Moduls.

Module anerkannt i el Rl Motizen
installiert
1.0 EP3 nicht vorhanden
Modul EPEOBAOZ Knoten: 0 (0.4
FieldBus 1.0 Modul FROFIBUS_DP41

‘erlassen | Scanning ‘

Fig. 8-14 Systemaufbau

Wenn Module als falsch erkannt wurden, wird folgendes Fenster angezeigt:
z.B., Knotennummer EPEO8AOQ2 falsch (angezeigt in roter Schrift).

Module anerkannt Hlmaat Moisn Motizen Module erforderlich M\Hlmﬁ\e.FITI’HWETE‘-VEFSIDH
installiert Erforderliche
10 |EPS nicht vorhanden | Modul EPB '
Modul EPEOBAO2 Knoten: 0 |0.4 . .Modul EPEOBA0Z Knoten: 1 .0.1
FieldBus .1.0 .Mudu\ PROFIBUS_DPV1 . .

“erlassen | Scanning ‘
Fig. 8-15 Anzeige - Falsches Modul erkannt

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-11/118
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Trennen des Systems

Zum Trennen der Verbindung des PC mit dem Basismodul dieses Symbol verwenden. - @
Nach Trennen der Verbindung wird das System zurlckgesetzt und startet mit dem Uber-
tragenen Projekt neu.

Hinweis
@ Ist das System nicht aus allen von der Konfiguration vorgesehenen Modulen zusammen-

gesetzt, signalisiert das Basismodul nach dem Abschalten die mangelnde Ubereinstim-
mung und wird nicht aktiviert (siehe Kap. 7.3 Signalisierungen auf Seite 7-7).

MONITOR (Status der I/O in Echtzeit - Text)

Um die Funktion MONITOR zu aktivieren, dieses Symbol verwenden =
(Kennwort Ebene 1). .

Es erscheint eine Tabelle (siehe Fig. 8-16 ) in Echtzeit mit:

dem Status der Eingange (falls das angeschlossene Bauteil 2 oder mehr Eingénge an der eloProg
belegt, wird nur der erste Eingang als aktiv hervorgehoben); siehe Beispiel in Fig. 8-16 ;

Diagnose der Eingénge;
Status der OSSDs;

Diagnose der OSSDs;

Status der digitalen Ausgange;
Diagnose der Test-Ausgange.

Diagnostik Diagnostik Diagnostik

Modul | block | Typ INFUT | Staat Einginge tModule | OS50 State 055D Module | Status Staat | DiagOutT Dig-out
485EPB Kl Enable |IN1 OFF 485EPB  OSSD1 OFF X 485EPE T1
IN2 X X 485EPB T2
X A5EPADLD OSSD2  OFF ABSEPADLD STATUS1 OFF  485EPB T3
485EPB 2 |Enable |IN4 OFF | _MPAM_DSSDE OFF | _'“EPAM STATUS2 OFF  485EPB T4
485EPB 3 |Enable |IN5 OFF | 4B%PAMO OSSD4  OFF _IMSEPRM STATUS3 OFF
485EPB 4 |Enable | IN& OFF | | MEPAMD OSSD5  OFF (MEPAMD STATUS4 OFF

485EPB & Enable IN7 OFF
485EPB € Enable  IN8 OFF

Exit

Fig. 8-16 Funktion MONITOR

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-12/118
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MONITOR (Status der 1/O in Echtzeit - Grafik)

Um die Funktion MONITOR zu aktivieren/deaktivieren, dieses Symbol verwenden — a
(Kennwort Ebene 1).

Die Farbe der Verbindungslinie andert sich in der Diagnoseansicht in Echtzeit mit:

ROT = AUS

GRUN = AN

GESTRICHELT ORANGE = Externer Fehler (z.B. Sensor nicht richtig aktiviert)

GESTRICHELT ROT = Warten auf Restart; Enable-Eingange vom Basismodul nicht auf 24 VDC

Platzieren Sie den Mauszeiger Uber der entsprechenden Verbindungslinie, um die Diagnosemel-
dung sichtbar zu machen.

Hinweis
Besondere Falle
« NETWORK-OPERATOR, Signale NETWORK IN, OUT:
DURCHGEHENDE LINIE FETT ROT = STOPP
DURCHGEHENDE LINIE FETT GRUN = LAUF
DURCHGEHENDE LINIE FETT ORANGE = START

OPERATOR SERIELLES OUTPUT:
« DURCHGEHENDE LINIE FETT SCHWARZ = Datenubertragung
I eloProg Safety Designer: Project g@

elobau \& sl dEdv veeeEan= e SR eloProg

~ | Gegenstaende

w | Input

w | Output

v | Hinweise

» | Operator

v | Logiken

w | Speicher

v | Zaehler

v | Timer

w | Muting
» | Diagnostik OutTest
= EPB
Tl

~ | Konfiguration E

EPB  Master 8 Fingaenge..| T4
» | Visuelle Konfiguration

< >
Reset Zoom ] 0% eloProg: Vorhanden Status; Monitoranschluss  Ver.: 1.0.12.15050

-

Fig. 8-17 Diagnoseansicht
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8.1.13 Kennwortschutz

Laden und Speichern des Projekts werden durch Kennwortabfrage geschutzt.

Hinweis

Die als Standard eingegebenen Kennworter miissen geandert werden, um Manipulationen
zu vermeiden (Kennwort Ebene 2) oder damit die in eloProg geladene Konfiguration nicht
sichtbar ist (Kennwort Ebene 1).

Kennwort Ebene 1

Der Bediener, der mit dem System 485EPB arbeiten soll, muss das KENNWORT der Ebene 1 ken-
nen.

Dieses Kennwort ermoglicht nur die Anzeige der LOG-Datei, des Systemaufbaus, des
MONITORS in Echtzeit und der Ladevorgange.

Bei der ersten Initialisierung des Systems muss der Bediener das Kennwort ,, “ verwenden (Feld leer
lassen, Taste ENTER driicken). Der Bediener, der das Kennwort der Ebene 2 kennt, kann ein neues
Kennwort der Ebene 1 eingeben (alphanumerisch, max. 8 Zeichen).

Hinweis
Die Kenntnis dieses Kennworts erlaubt dem Bediener Vorgange zu laden (485EPB auf
PC), Andern oder Speichern des Projekts.

Kennwort Ebene 2

Der Bediener, der das Projekt erstellt, muss das KENNWORT der Ebene 2 kennen. Bei der ersten
Initialisierung des Systems muss der Bediener das Kennwort ,,SAFEPASS“ verwenden (nur Grol3-
buchstaben).

Der Bediener, der das Kennwort der Ebene 2 kennt, kann ein neues Kennwort der Ebene 2 eingeben
(alphanumerisch, max. 8 Zeichen).

Hinweis
« Die Kenntnis dieses Kennworts erlaubt dem Bediener, Vorgange zu laden
(von PC auf 485EPB), Andern oder das Speichern des Projekts.

¢ In der Phase des UPLOADS eines neuen Projekts kann das Kennwort der
Ebene 2 geandert werden.

o Sollte eines der beiden Kennwdrter vergessen werden, missen Sie sich an
elobau wenden, die eine Freigabedatei nur an den Systemplaner versen-
det. Wenn diese Datei installiert wird, wird in der Symbolleiste dieses Sym-
bol angezeigt.

Wenn das Symbol aktiviert ist, werden die Kennworter der Ebene 1 und
Ebene 2 auf ihre urspriinglichen Werte zuriickgesetzt. Diese Kennworter
kénnen nur einmal verwendet werden.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-14/118
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Kennwortdanderung

Auf dieses Symbol klicken. = Wi
Achtung: Zuvor muss Zugriff auf die Ebene 2 erfolgt sein. Andernfalls Verbindung herstel- £
len und Kennwort eingeben, siehe Kap. Verbindung mit eloProg auf Seite 8-10.

Es erscheint ein Fenster (siehe Fig. 8-18 ), das die Auswahl des zu &ndernden Kennworts
ermoglicht. Das alte und das neue Kennwort in die daflir vorgesehenen Felder eingeben
(max. 8 Zeichen). OK anklicken.

Am Ende des Vorgangs die Verbindung trennen. Auf dieses Symbol klicken, um das Sy- _g
stem neu zu starten.

Liegt der Speicherstick vor, wird das neue Kennwort auch auf diesem gespeichert.

Kennwortanderung

Altes Kennwort

dedekddekk " Kennwort Ebensl

MNeues Kenmwort & Kennwort Ebene2

e

Meues Kennwort eingeben

(618 Annullieren

Fig. 8-18 Kennwortédnderung

8.1.14 System-Test

Warnung

A/\ Nachdem das Projekt validiert und in das Basismodul geladen wurde und alle Sicherheits-
einrichtungen angeschlossen wurden, ist das Durchfuhren des System-Tests erforderlich,
um die korrekte Funktionsweise zu kontrollieren.

Der Bediener muss eine Statusénderun_g fur alle an eloProg angeschlossenen Sicherheitsvorrichtun-
gen herbeiflihren, um die tatsachliche Anderung des Status der Ausgange zu Uberprifen.

Das nachfolgende Beispiel dient der Veranschaulichung der System-Test-Vorgange:

HE eloProg Designer: Project
elobau & sAlHEIVY v 2E@BAE B @ Unterrenrren - Name eloProg

~ Gegenstaende

| Input
+ | Output

v | Hinweise

@@“"“
Sane R

Fig. 8-19 System-Test
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(t1) Unter normalen Betriebsbedingungen (bewegliche trennende Schutzeinrichtung E-GATE phy-
sisch geschlossen), ist der SchlieRereingang INPUT 1 geschlossen, der Offner-Eingang INPUT 2
geoffnet (Gultigkeitsbedingung des Funktionsbausteins erflllt), wodurch auf dem Ausgang des
Funktionsbausteins E-GATE logisch 1 (HIGH-Pegel) anliegt. Auf diese Weise sind die Sicherheits-
ausgange (OSSD1/2) aktiv und auf den entsprechenden Klemmen liegen 24 VDC an;

(t2) Wird die bewegliche trennende Schutzeinrichtung E-Gate physisch geoffnet, andert sich der
Zustand der Eingange und folglich des Ausgangs des Funktionsbausteins E-GATE:
(Output =24 VDC - 0VDC); der Zustand der Sicherheitsausgange OSSD1 - OSSD2
wechselt von 24 VDC auf 0 VDC. Wird diese Anderung erfasst, ist die bewegliche Schutz-

einrichtung E-GATE korrekt angeschlossen.

In1 24VDC
In2 ovDC
Output 24VDC
0OSSsD1 24VvDC
0OSSsD2 24VvDC
(t1)

Fig. 8-20 Zustandsénderung der Ein-/Ausgénge E-GATE

(t2)

ovDC
24vDC

ovDC
ovDC

Warnung
A e Zur korrekten Installation aller externen Bauteile/Sensoren beziehen Sie sich auf die

jeweiligen Installationsanleitungen.

+ Diese Kontrolle muss flr alle Sicherheitsbauteile ausgefiihrt werden, aus denen sich

das Projekt zusammensetzt.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5
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8.2 Funktionsbausteine
8.21  Ausgange OUTPUT

OSSD (Halbleiter-Sicherheitsausgéange)

Die Sicherheitsausgange OSSD erfordern keine Wartung, ~ Eigenschaft

da sie eine (sichere) Halbleitertechnologie verwenden. T

Output1 und Output?2 liefern 24 VDC, wenn sich In auf — IR A dirng W Bk
HIGH befindet, umgekehrt 0 VDC wenn sich In auf LOW . o RE*&"’V

beﬁndet- Gegenstandbeschreibung

Hinweis
Jedes Paar OSSD-Ausgange hat einen entsprechenden REST_FBK-Eingang. Dieser Ein-
gang muss stets angeschlossen sein; siehe Kap. 6.1.4 REST FBK auf Seite 6-3.

Parameter

Manueller Reset (Start): Diese Funktion aktiviert die Wiederanlaufsperre im Anschluss an jeden Aus-
fall des Signals auf dem Eingang /n. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zu-
stand des Eingangs In (automatischer Start).

Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewanhlt, wird nur der
Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte Ubergang von
0 auf 1 und dann zurick auf 0 kontrolliert.

MANUELL UBERWACHT
RESET — 1\ RESET L
t t1 3
OsSSD 0ssD
t=250 ms 5s > 11> 250 ms
t2 =250 ms

Verzégerungszeit K extern (nur bei automatischem Reset):

Diese Funktion ermdglicht die Uberwachung eines Zeitfensters, innerhalb dessen das externe Feed-
back-Signal (z.B. von Schitzen, Ventilen) erfolgen muss. Es wird dabei die Verzégerung von Setzen
des Ausgangs Output (HIGH), bis zur Rlickmeldung am Eingang FBK_RST (HIGH) Uberwacht.

Die Zeit kann per Schieberegler im Bereich von 30ms bis 1300ms an die Reaktionszeit des externen
Bauteils angepasst werden.

Andernfalls wechselt der Ausgang (Output) auf LOW und die erkannte Stérung wird am Basis-Modul
durch Blinken der entsprechenden LEDs angezeigt; siehe Kap. Fehlerdiagnose, Kap. 7.4.1 Basismo-
dul 485EPB auf Seite 7-22.
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Aktivierung Error Out:

Der Ausgang ,ERROR* wird (falls aktiviert) HIGH, wenn von der Funktion ,Verzégerungszeit K extern®
ein Feedback-Fehler detektiert wird (siehe Abschnitt Verzégerungszeit K extern Seite 8-17).

Der Ausgang ERROR wird LOW, wenn eine der folgenden Ereignisse eintritt:
« Ausschalten und anschlieRendes Wiedereinschalten des Systems

« Aktivierung des Funktionsbausteins ,Reset System®, siehe Beschreibung Funktionsbaustein
RESET Seite 8-106

OSSD OSSD

1 1 1 1

Y | |

D —_— | —
FBK ] FBK L

PR—W— 1 PR ———

1 1 1 1

| tfbK 1 Ltk )
ERROR OUT ERROR OUT

Beispiel eines OSSD-Ausgangs mit korrektem Beispiel eines OSSD-Ausgangs mit falschem
Feedback-Signal: Feedback-Signal (externe Zeit K Gberschritten):
In diesem Fall ERROR OUT = False In diesem Fall ERROR OUT = True

SINGLE OSSD (Halbleiter-Sicherheitsausgénge)

Die Sicherheitsausgange OSSD erfor- 2) Eigenschaften
dern keine Wartung, da sie eine (sichere)
Halbleitertechnologie verwenden.
Output1! und Output2 liefern 24 VDC,
wenn sich In auf HIGH befindet, umge-
kehrt 0 VDC wenn sich In auf LOW befin-
det.

SINGLE O5S5D

I Aktivierung Error Out

Chbjektbeschreibung

Hinweis
Jedes Paar OSSD-Ausgange hat einen entsprechenden REST_FBK-Eingang. Dieser Ein-
gang muss stets angeschlossen sein; siehe Kap. 6.1.4 REST_FBK auf Seite 6-3.
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Parameter

Ausgangstypen: Es kann unter zwei unterschiedlichen Ausgangstypen gewahlt werden:

* Einzeln

* Doppelt

Unter Verwendung eines Modules 485EPA02S08 kann aus verschiedenen Konfigurationen ausge-
wahlt werden:

1. Vier SINGLE OSSD-Funktionsbausteine (Einzelausgang), vier FBK-Eingange

2. Zwei SINGLE OSSD-Funktionsbausteine (Doppelausgang), zwei FBK-Eingange

3. Zwei SINGLE OSSD-Funktionsbausteine (Einzelausgang)
+ ein SINGLE OSSD-Funktionsbaustein (Doppelausgang), drei FBK-Eingange

Fig. 8-21 Projektbeispiel: Zwei Einzelausgangsblécke + ein Doppelausgangsblock

Im Anschluss werden die mdglichen Konfigurationen von 485EPA02S08 (2 oder 4 OSSD) darge-
stellt:

_____________

[P ——

_________

5%
- N 222220202 2ZbemssnemsEo=d
x x
@ @

Konfiguration Doppelkanalausgange Konfiguration Einzelkanalausgange
(Kategorie 4) (Kategorie 4)
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Parameter

Manueller Reset (Start): Diese Funktion aktiviert die Wiederanlaufsperre im Anschluss an jeden Aus-
fall des Signals auf dem Eingang /n. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zu-
stand des Eingangs In (automatischer Start).

Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt, wird nur der
Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberpriift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte Ubergang von
0 auf 1 und dann zurick auf 0 kontrolliert.

Verzégerungszeit K extern (nur bei automatischem Reset):

Diese Funktion ermdglicht die Uberwachung eines Zeitfensters, innerhalb dessen das externe Feed-
back-Signal (z.B. von Schitzen, Ventilen) erfolgen muss. Es wird dabei die Verzégerung von Setzen
des Ausgangs Output (HIGH), bis zur Rlickmeldung am Eingang FBK_RST (HIGH) Uberwacht.

Die Zeit kann per Schieberegler im Bereich von 30ms bis 1300ms an die Reaktionszeit des externen
Bauteils angepasst werden.

Andernfalls wechselt der Ausgang (Output) auf LOW und die erkannte Stérung wird am Basis-Modul
durch Blinken der entsprechenden LEDs angezeigt; siehe Kap. 7.4 Fehlerdiagnose auf Seite 7-22,
Fig. 7-16 .

Aktivierung Error Out:

Der Ausgang ,ERROR* wird (falls aktiviert) HIGH, wenn von der Funktion ,Verzégerungszeit K extern’
ein Feedback-Fehler detektiert wird (siehe vorheriger Abschnitt Verzogerungszeit K extern).

Der Ausgang ERROR wird LOW, wenn eins der folgenden Ereignisse eintritt:
« Ausschalten und anschlieRendes Wiedereinschalten des Systems

« Aktivierung des Funktionsbausteins ,Reset System®, siehe Beschreibung Funktionsbaustein
RESET Seite 8-106

‘

OSSD OSSD ! OSSD
I .
| |
N\ [ [ : :
| | | | | |
L - T T]
FBK Vol FBK L FBK |
 —— I | — 1 1
' ' I I I't fbk !
It fbk ! .}—f_bk,,) u—»\,
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT
Beispiel eines OSSD-Ausgangs mit Beispiel eines OSSD-Ausgangs mit falschem Feed-
korrektem Feedback-Signal: back-Signal (externe Zeit K tberschritten):
In diesem Fall ERROR OUT = False In diesem Fall ERROR OUT = True
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Statusausgang

Der Ausgang STATUS bietet die Mdglichkeit, jeglichen ~ ) Eigenschaft
Punkt der Schaltung (Konfiguration) zu U(berwachen, SIS

indem dieser mit dem Eingang /n verbunden wird. Der ‘STATUS PR e
Ausgang Output liefert im Ausgang 24 VDC, wenn In auf In I;_J o

HIGH und umgekehrt 0 VDC wenn /n auf LOW ist. 1

Warnung
/A Der Ausgang STATUS ist kein Sicherheitsausgang.

FIELDBUS PROBE (Feldbussensor)

Ein Objekt, das die Anzeige des Status eines beliebigen  —— ]/ Eigenschaft
Punkts der Schaltung an das Feldbussystem erméglicht. FieldBus PROBE
Es kénnen hoéchstens 16 Sondenpunkte vergeben werden bit

- . . 0 1 2 3 4 5 6 7
und fur jede muss das Bit ausgewahlt werden, auf dem der O00000m0
Status reprasentiert wird soll. Auf dem Feldbus werden il 8 9 10 11 12 13 14 15
dann die Status mit 2 Byte dargestellt. oooooooo
(Detailliertere Informationen, siehe Anleitung der Feldbusse

auf der CD-ROM eloProg)

Warnung
A’ Der Ausgang PROBE ist kein Sicherheitsausgang.

RELAIS

Der Ausgangs-Funktionsbaustein Relay stellt einen Relaisausgang mit SchlieRerkontakt(en) dar.
Der/die Relaisausgange sind geschlossen, wenn der Eingang /n = 1 entspricht (HIGH), andernfalls
sind die Kontakte ged6ffnet (LOW).

Parameter
Kategorie: Es gibt 3 verschiedene Kategorien von Relaisausgangen:

Kategorie 1 ) Eigenschatt
N . . . . RELAY
Ausgange mit einem Relais der Kategorie 1. Jedes s
Modul 485EPR04S00B/08B kann bis zu max. 4 Aus- Kategore 1
gange der Kategorie 1 aufweisen. s st
In et
Manuell +
= il Enahls Status
Objektbheschreibung

Eigenschaften:

« Interne Relais werden Uberwacht.

o EDM-RIUckfihrung (Prifung FBK 1-4) nicht verwendet (unnétig fir Kategorie 1).
o Jeder Ausgang einstellbar: AUTO oder MANUELLER WIEDERANLAUF.
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Beispiel mit externem Relais

485EPB EPR04SO0xB ¢ vbc

| pre———

- 1 ‘ K1 KE1 ||
=ty {KMHK“HK“F

(M)

l‘ vDC
o ;
Ki4 l

(M)

Kategorie 2

Ausgange mit Einzelrelais der Kategorie 2 mit OTE-
(Melde-) Ausgangen.

Jedes Modul 485EPR04S00B/08B kann max. 4 Aus-
gange der Kategorie 2 aufweisen.

OTE: Der Ausgang OTE (Output Test Equipment =
Ausgang des Testgerates) ist beim Relais-Funktions-
baustein flir Kategorie 2 automatisch aktiviert. Dieser
Ausgang ist im Normalzustand 1 (HIGH).

Bei einem detektierten Fehler (intern oder am Feed-
back-Eingang der externen Schutze) ist der Ausgang 0
(LOW).

Eigenschaften:
— Interne Relais werden immer tUberwacht.

elobau \&

Beispiel mit internem Relais

485EPB EPR04S0xB voc

» (==

' Kat4  Kat
AC/DC
X

~ | Eigenschaften
RELAY
Kategorie

Kastegorie 2 |
[¥] Manueller Resst
Reset Typ
[¥] Freigabe Status

[F] Ver=6gerungszeit K extern

Chbjekibeschreibung

— Uberwachung externer Schiitze (K extern) am Feedback-(EDM-)Eingang

— Ausgang (Relais-Kontakt) ist konfigurierbar: Manueller oder automatischer Wiederanlauf (Reset).
Die externe Schutziiberwachung ist nur bei automatischem Reset mdglich. Fur den Fall, dass ein
manueller Reset gewiinscht wird, ist am Relaisbaustein der automatische Reset zu wahlen und
ein Funktionsbaustein flr manuelle Wiederanlaufsperre (User Restart Manual/Monitored) vorzu-
schalten (siehe Fig. 8-22 OUTPUT TEST EQUIPMENT OTE auf Seite 8-23).

Output Test Equipment OTE

Der Ausgang OTE des (internen) Testgerates ist bei Kategorie 2 automatisch aktiviert. Dieser Aus-
gang ermdglicht es, bei gefahrlichen Ausfallen eine Meldung an die Maschinensteuerung (SPS) zu
senden, mit dem Ziel, die gefahrbringende Bewegung zu stoppen oder zumindest dem Bediener den

Fehler zu signalisieren.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5
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SOLID STATE DEVICE

i 1
In2

[T —
USER RESTART

MANUAL a
SWITCH n Z

Custpst

3 (EP ./Pl_‘lg
Input 3 (EFE) Inl o

Restart Logic

SOLID STATE DEVICE
Input 4 (EPE) /P20 _I_
Fint @ [

2
Input 5 (EPE) /P21 B————

EDM-Input and for restart
button (not shown in this
drawing)

Fig. 8-22 OUTPUT TEST EQUIPMENT OTE

Kategorie 4 2) Bgenschatt
Ausgange mit doppelten Relais, entsprechend Zim:
Kategorie 4. Mit diesem Ausgangsbaustein werden

die Relais paarweise (zweikanalig) gesteuert. Jedes
Modul 485EPR04S00B/08B kann max. 2 Ausgange @_iimim

der Kategorie 4 aufweisen. [ tnatle staus
Eigenschaften: Verzsgerung sxternes K (ms)
— 2 Stick zweikanalige Ausgange ;iohbfbg

— Interne Uberwachung des Doppel-Relais

— Wiederanlauf einstellbar: Automatischer oder ma-
nueller Reset

Hinweis

Um eine Rickstufung des PL durch das Rechenergebnis zu vermeiden, missen die Ein-
gange (Sensoren oder Sicherheitskomponenten) einer gleichwertigen oder héheren Kate-
gorie entsprechen, als die anderen Gerate in der Kette.

485EPB EPR04SOXB  vbc 485EPB  EPR04SOXB
] v H vDC D iy |
e e — | L
Ki - HH K| 75 ‘l EPB E
5 . mK mK | jf | Kat4 Kati Katl |
. Kat4 at1 at1 | O e
Ke1|/}-/---3
Ki2
K2 | g
[FBK]|
— ke2|}-f
.

Beispiel fur Einsatz nur mit dem internen Relais Beispiel flr Einsatz mit externen Schitzen mit
und Uberwachten Magnetventilen Ruckflihrung
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Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Wiederanlaufsperre im Anschluss an jeden Abfall des
Signals am Eingang aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand des
Eingangs In.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zurlick auf 0 kontrolliert.

Status aktivieren: Wenn aktiviert, ist die Beschaltung der Relaisausgange mit einem STATUS mdg-
lich (siehe Kap. Statusausgang auf Seite 8-21).

Verzégerungszeit K extern:

Diese Funktion aktiviert das Lesen und die Uberpriifung der Umschaltzeiten der externen Schiitze.
Das Rucklesen erfolgt Uber den Eingang FBK_RST (Feedback_Restart). Die Funktionalitat hangt ab
von der gewahlten Kategorie:

— Bei Kategorie 1 kann die externe Schitz-Uberwachung nicht aktiviert werden.

— Bei Kategorie 4 ist die externe Schiitz-Uberwachung immer aktiviert.

Mittels Schieberegler kann der Wert im Bereich von 30ms....1300ms an die (maximal zulassige) Re-
aktionszeit der Ausgangs-Schaltkette (interne Relais und externe Schitze) angepasst werden.

Aktivierung Error Out: Diese Option aktiviert den Ausgang ,Error®. Der Ausgang ist 1 (HIGH), wenn
ein Fehler am Rickleseeingang ,FBK_RST* erfasst wird.

Der Ausgang ,Error” wird durch folgende Ereignisse zurlickgesetzt:
— Ausschalten und Wiedereinschalten der eloProg-Station (Hardware-Reset).

— Aktivierung des SW-Funktionsbausteins RESET (Software-Reset), siehe Beschreibung
Funktionsbaustein RESET Seite 8-106.

-
RELAY RELAY : OSSD

I | ! ! | |

1\ | | | 1 |

I I I I I I
FBK V[ FBK L FBK | |

# I L] L]

! ! : t fbk : It fok !

It fbk ! |<;>l) N_—N\
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT

Beispiel: Relais mit korrektem Feedback-Signal:  Beispiel: Relais mit falschem Feedback-Signal
In diesem Fall ERROR OUT = LOW (kein Fehler) (externe Zeit K Uiberschritten):
In diesem Fall ERROR OUT = HIGH (Fehler)
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8.2.2 Eingange INPUT

E-STOP (Not-Halt, ein- und zweikanalig)

Der Funktionsbaustein E-STOP Uberprift an den
Eingangen In, den Status eines Not-Halt-Gerates. Sollte
die Not-Halt-Taste gedrickt sein, ist der Ausgang Output
LOW, andernfalls ist der Ausgang HIGH.

Parameter

Eingangstyp:

— Einzelner NC - Ermoglicht das Anschliel3en von einka-
naligen Not-Halt-Tastern

— Doppelter NC - Ermbglicht das Anschlielen von zweika-
naligen Not-Halt-Tastern

Die Auswahl des Eingangstyps (Funktionsbaustein) ist an-
hand des eingesetzten Not-Halt-Gerates und der zugrunde
liegenden Risikobeurteilung zu treffen und die Eignung flr
die Applikation zu prifen.

Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederan-
laufsperre (Start) im Anschluss an jede Aktivierung des
Not-Halt-Tasters. Andernfalls folgt die Aktivierung des Aus-
gangs direkt dem Zustand der Eingange.

elobau \&

eloProg

~ | Eigenschaft
E-STOP

Typ Eingaenge

Deoppelter NC [

Reset-Typ

| Ueberwacht |»

& E-STOP

1 —O——0—

Test Ausgaenge

put _.No Test v [ Input 1

L

> o O 1+
Rasat | No Test s | Input 2

[7est beim Star:
Filter {ms)
3

Alc':ivie’mg Gleichzeitigkeit
G eic’;ze_':igkeit {ms)

10 -

[¥] Aktivierung Errer Out
Objekibeschreibung

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte

Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 kontrolliert.

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

o

o

MANUELL UBERWACHT
t2
=
INx \ INx —
t t1 N
t =250 ms t1>250 ms
t2 =250 ms
Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5

E—STOP ||
hd -
—_— 1
o | weuT o 8
O
=
i p N
OUT TEST n m
o
Lot
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
E—STOP
° [ |neut n '-‘-'
L | 3
© INPUT (n+1) =)
1 [}
|| >
i OUT TEST (n+1) m
p N - o
OUT TEST n L
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Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingdnge am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1 und 2 fur /n1 und In2 am
Funktionsbaustein verwendet, muss der Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

Test Ausgéange: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Ubertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Prufung kénnen Kurz- und
Querschlusse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu mussen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Hierdurch wird der Test beim Start des externen Bauteils (Not-Halt-Taste) aktiviert.
Dieser Test erfordert das Betatigen und Entriegeln der Taste, um eine komplette Funktionsprifung
durchzuflihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Ma-
schine verlangt (beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Gleichzeitigkeit: Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit der vom
externen Bauteil kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms): Der Schieberegler ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Pa-
rameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedlichen vom
externen Bauteil kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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E-GATE (Bewegliche trennende Schutzeinrichtungen, zweikanalig)

Der Funktionsbaustein E-GATE Uberpruft an den Eingangen eloProg
In, den Status einer zweikanaligen, beweglichen trennenden R em—
Schutzeinrichtung oder Schutztir. Sollte die bewegliche BT

Typ Eingaenge
Doppelter NC |4

trennende Schutzeinrichtung oder die Schutztir geoffnet
sein, ist der Ausgang Output LOW. Andernfalls ist der
Ausgang HIGH.

[F]Manuelier Reset

Reset-Typ
. || Veberwacht

Test Ausgaenge

Parameter oWl et

Eingangstyp: o Te B e

— Doppelter NQ - Ermoglicht den Anschluss von Kompo- [7est beim Start
nenten mit 2 Offnerkontakten e

— Doppelter NC / NO - Ermoglicht den Anschluss von Kom- i i
ponenten mit 1 Schlieler- und 1 Offnerkontakt. Gleicnzeitigkeit ms)

-

[W]Aktivierung Error Out

Die Auswahl des Eingangstyps (Funktionsbaustein) ist an-
hand der eingesetzten Schutzeinrichtung und der zugrunde
liegenden Risikobeurteilung zu treffen und die Eignung fir
die Applikation zu prifen.

Objektbeschreibung

Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederanlaufsperre (Start) im Anschluss an jede Ak-
tivierung der Schutzeinrichtung/Schutztir. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem
Zustand der Eingange.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 kontrolliert.

MANUELL UBERWAQ-L'; E_GATE N
_T_ — —
- olo INPUT n 2
AN | | o
INx ! INx — o o INPUT (n+1) Q
t N— — =
t1 \
—1 o
RESET RESET T OUT TEST (n+1) o
JUL | Dé
OUT TEST n
t =250 ms t1 > 250 ms — o
t2 =250 ms

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingange am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1 und 2 fir /n1 und In2 am
Funktionsbaustein verwendet, muss der Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

Test Ausgange: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Uibertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung kdnnen Kurz- und
Querschlisse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu mussen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen Bauteils. Dieser
Test verlangt das Offnen der beweglichen trennenden Schutzeinrichtung oder Schutztiir, um eine
komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle
wird nur beim Start der Maschine verlangt (beim Einschalten des Moduls).
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Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Gleichzeitigkeit: Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit der vom
externen Bauteil kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms): Der Schieberegler ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Pa-
rameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedlichen vom
externen Bauteil kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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SINGLE E-GATE (Bewegliche trennende Schutzeinrichtungen, einkanalig)

Der Funktionsbaustein SINGLE E-GATE uberpruft am Bl
Eingang In den Status einer einkanaligen, beweglichen B
trennenden Schutzeinrichtung oder Schutztir. Sollten die B e e
bewegliche trennende Schutzeinrichtung oder die | S E—
Schutztir geéffnet sein, ist der Ausgang Output LOW. — o Test 9] put 1
Andernfalls ist der Ausgang HIGH. rest bem siart

Filter (ms)

Akt\\.-ﬂ'emng Error Qut
Parameter

Manueller Reset: Ist dies ausgewahlt, wird die Wiederanlaufsperre (Start) im Anschluss an jede Ak-
tivierung der Schutzeinrichtung/Schutztir aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs di-
rekt dem Zustand des Eingangs.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tGberprift. Im Fall Uberwacht wird der doppelte Uber-
gang von 0 auf 1 und dann zurtick auf 0 Uberpruft.

MANUELL UBERWACHT
t2
INx \ INx —
t t1 \—
RESET RESET
t =250 ms t1 > 250 ms
2 =250 ms

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingéange am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Wird Input 1 fir In1 am Funktionsbaustein
verwendet, muss der Input 2 flir den Reset verwendet werden.

Test Ausgdnge: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Ubertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Prufung kénnen Kurz- und
Querschlusse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu mussen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen Bauteils. Dieser
Test verlangt das Offnen der beweglichen trennenden Schutzeinrichtung oder Schutztiir, um eine
komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle
wird nur beim Start der Maschine verlangt (beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermoglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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LOCK FEEDBACK (Zuhaltungsiuiberwachung)

Der Funktionsbaustein LOCK FEEDBACK Uberprift an ) Eigenschaft
den Eingéngen In, den (Sperr-)Status einer elektromecha- ;‘;’:EF:EDB:CK
nischen Verriegelung mit Zuhaltung (GUARD LOCK) far LOCK FEEDBACK Dopeelter NC-NO v
bewegliche trennende Schutzeinrichtungen oder Schutz- nil o] g [
tren. 4 oo rer No Test + | Input 1

No Test | Input 2

In dem Fall, wo die Eingange anzeigen, dass die Verriege- —
lung geschlossen ist, ist der Ausgang Output HIGH. s [0

—

Andernfalls ist der Ausgang LOW. [Faktiierung Giichzeicigeei
Gleichzejtlgke\t (ms)
Eingangstyp: v
. T [&#] Aktivierung Error Qut
— Einzelner NC - Ermoglicht den Anschluss von Kompo- s i

nenten mit 1 Offnerkontakt.

— Doppelter NC - Ermdglicht den Anschluss von Kompo-
nenten mit 2 Offnerkontakten.

— Doppelter NC-NO - Erméglicht den Anschluss von Kom-
ponenten mit 1 SchlieRer- und 1 Offnerkontakt.

Die Auswahl des Eingangstyps (Funktionsbaustein) ist an-

hand der eingesetzten Zuhaltung und der zugrunde liegen-

den Risikobeurteilung zu treffen und die Eignung flr die

Applikation zu prifen.

Test Ausgéange: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Uibertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung kdnnen Kurz- und
Querschlusse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu mussen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Gleichzeitigkeit: Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit der vom
externen Bauteil kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms): Der Schieberegler ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Pa-
rameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedlichen vom
externen Bauteil kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfugen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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ENABLE (Schliisselschalter)

Der Funktionsbaustein ENABLE Uberprtft an den Eingangen
In, den Status eines Schllisselschalters. Sollte der Schliissel
nicht gedreht (aktiv) sein, ist der Ausgang Output LOW.
Andernfalls ist der Ausgang HIGH.

Parameter

Eingangstyp:

e Einzelner NO - Ermoglicht den Anschluss von Komponen-
ten mit 1 SchlieRerkontakt

o Doppelter NO - Ermoglicht den Anschluss von Kompo-
nenten mit 2 SchlieRerkontakten.

Die Auswahl des Eingangstyps (Funktionsbaustein) ist an-
hand des eingesetzten Schlusselschalters und der zugrunde
liegenden Risikobeurteilung zu treffen und die Eignung fir
die Applikation zu prifen.

Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederanlauf-
sperre (Start) im Anschluss an jede Aktivierung der ENABLE-
Funktion (des Schliissels). Andernfalls folgt die Aktivierung des
Ausgangs direkt dem Zustand der Eingange.

elobau \&

@:::I\| ENABLE

bint —0 0~

Bini —a
Raset

2]

eloProg

» | Eigenschaft
EMABLE

Typ Eingaenge
Doppelter MO 4

[#]Manueiler Reset
Reset-Typ
Ueberwacht | s

Test Ausgaenge

_‘No Test v I Input 1

| Mo Test s | Input 2

[ TestE
Filter {ms)

3

Alcwle rung Gleichzeitigkeit
G eic":ze_':igke‘t {ms)

10 -

[] Aktivierung Errer Out
Objektbeschreibung

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall Uberwacht wird der doppelte Uber-

gang von 0 auf 1 und dann zurtick auf 0 Uberpruft.

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingdnge am

eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1 und 2 fir /n1 und /In2 am
Funktionsbaustein verwendet, muss der Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

MANUELL UBERWACHT CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)
t2

~ || L
INx v INx _ ENABLE =
 —— N T || =
t1 \ o o INPUT n o
RESET | N
RESET -

Epip N .
t =250 ms t1 > 250 ms OUT TEST n QE_
t2 = 250 ms o
— ©

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
ENABLE L
—1 —
ol o INPUT n )
1 | [a)
o o INPUT (n+1) g
— o
i OUT TEST (n+1) o
o [ o
OUT TEST n ©
| o
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Test Ausgdnge: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Ubertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Prufung kénnen Kurz- und
Querschlisse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu missen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen Bauteils. Dieser
Test verlangt das Offnen und SchlieRen des Schlosses, um eine komplette Funktionspriifung durch-
zufuhren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine
verlangt (beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Gleichzeitigkeit: Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit der vom
externen Bauteil kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms): Der Schieberegler ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Pa-
rameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedlichen vom
externen Bauteil kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfugen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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ESPE (BWS: Sicherheitslichtschranke/-Laserscanner)

Der Funktionsbaustein ESPE (BWS) uberprift an den eloProg
Eingangen In, den Status einer Sicherheitslichtschranke (oder ) Eigenschaft
eines Sicherheitslaserscanners). Sollte das Schutzfeld der =

Lichtschranke oder des Laserscanners unterbrochen sein b
(Ausgange LOW), ist der Ausgang Output LOW. n]?fﬂ - ;
Parameter ;E‘if{fﬂ_ Ay
Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederanlauf- Fr
sperre (Reset) im Anschluss an jede Unterbrechung des [ Akvierung Errer Qut
Schutzfeldes. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs Objekibeschveibung.

direkt dem Zustand der Eingange.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberpruaft. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 kontrolliert.

MANUELL UBERWACHT CONNECTION EXAMPLE
t2

- L |
AN o Lol
INx 4 INx = N | =
t t1 \ - —| ]
=

RESET —m8 —
RESET 0SSD1 INPUT n m
t=250 ms t1 > 250 ms | o

0SSD2 INPUT 1

t2 = 250 ms — Lo -

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingdnge am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1 und 2 fir /n1 und /In2 am
Funktionsbaustein verwendet, muss der Input 3 flir den Reset verwendet werden.

Hinweis

Testsignale kénnen bei ESPE (BWS) mit sicheren Halbleiter-(OSSD-)Ausgangen nicht
verwendet werden, da die Kontrolle auf Querschlisse durch die ESPE (BWS = berih-
rungslos wirkende Schutzeinrichtung) ausgangsseitig erfolgt.

Test beim Start: Diese Funktion aktiviert den Test beim Start der Sicherheitslichtschranke (des Si-
cherheitslaserscanners). Dieser Test verlangt die Unterbrechung und die Freigabe des Schutzfel-
des, um eine komplette Funktionsprifung durchzufihren und den Ausgang Output zu aktivieren.
Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermoglicht die Filterung der von der Sicherheitslichtschranke kommenden Signale. Die-
ser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer die-
ses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeit (ms): Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedli-
chen von der Sicherheitslichtschranke kommenden Signale verstreichen darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfiugen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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FOOTSWITCH (Sicherheitspedal/-FuBschalter)

Der Funktionsbaustein FOOTSWITCH Uuberprift an den

elobau \&

eloProg

Eingangen In, den Status einer Sicherheitseinrichtung mit
Pedal. Sollte das Pedal nicht betatigt sein, ist der Ausgang
Output LOW. Andernfalls ist der Ausgang HIGH.

Parameter

Eingangstyp:
— Einzelner NC - Ermdglicht den Anschluss von Pedalen
mit 1 Offnerkontakt

— Einzelner NO - Ermoglicht den Anschluss von Pedalen
mit 1 SchlieRerkontakt

— Doppelter NC - Ermdglicht den Anschluss von Pedalen
mit 2 Offnerkontakten

— Doppelter NC/NO - Ermdglicht den Anschluss von Pe-
dalen mit 1 SchlieRer- und 1 Offnerkontakt

~ | Eigenschaft
FOOTSWITCH

Typ Eingaenge
Dopoelter NC |4

[#]Manuelier Reset
Reset-Typ

| Ueberwacht [s
Test Ausgaenge

) _.r\'o Test v [ Input 1
[Ma Test s | Input 2
[#] Test beim Start
Filter {ms)

3

Abcii\:ie’uﬂg Gleichzeitigxeit
G eic’:ze_':igkeit {ms)

Ty ]

[¥] Aktivierung Errer Out
Objektbeschreibung

Hinweis

Doppelter NC/NO: Der Ausgang Output des Funktionsbausteins FOOTSWITCH ist HIGH,
wenn das Pedal gedrickt ist, und am Eingang ,In1“ ein HIGH-Signal (= betatigter Schlie-
Rer), sowie am Eingang ,In2“ ein LOW-Signal (= betatigter Offner) erkannt wird.
Die Auswahl des Eingangstyps (Funktionsbaustein) ist anhand des eingesetzten Fulischalters und
der zugrunde liegenden Risikobeurteilung zu treffen und die Eignung fir die Applikation zu prifen.

Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederanlaufsperre im Anschluss an jede Aktivierung
des Pedals. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand der Eingéange.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte

Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 kontrolliert.

MANUELL UBERWACHT CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)
t2
™~ FOOTSWICH w
INx \ INx — T |
+ N p—_ ° o INPUT n 8
t1 A o
RESET n
RESET — SLL | Jout TEST n E
t=250 ms t1>250ms i
t2 =250 ms
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
FOOTSWICH

oo INPUT L
1 " =
o © INPUT (n+1) )
@)
=
T OUT TEST (n+1) .
I o
OUT TEST n Li

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingange am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1 und 2 fir /n1 und In2 am
Funktionsbaustein verwendet, muss der Input 3 fiir den Reset verwendet werden.
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Test Ausgdnge: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Ubertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Prufung kénnen Kurz- und
Querschlisse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu missen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen Bauteils. Dieser
Test verlangt das Betatigen und Loslassen des Pedals, um eine komplette Funktionsprifung durch-
zufuhren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine
verlangt (beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermoglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Gleichzeitigkeit: |st dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit der vom
externen Bauteil kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms): Der Schieberegler ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Pa-
rameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedlichen vom
externen Bauteil kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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MOD-SEL (Betriebsartenwahlschalter)

Der Funktionsbaustein MOD-SEL uberprift an den Eingan- eloProg
gen In, den Status von einem Betriebsartenwahlschalter (bis S

zu 4 Eingange). Sollte sich nur einer der Eingange auf HIGH MOD-SEL

befinden, befindet sich der entsprechende Ausgang auf Typ Eingaenge

HIGH. In den verbleibenden Fallen, d.h., bei allen Eingangen @3 woose .
auf LOW oder mehr als einem Eingang auf HIGH sind dann ~ —{p-+

alle Ausgange LOW. I f?

w1 | Filter (ms)
vtgut D 3 1

utput 3 —

utgut 4 e :
2 [&] Aktivierung Errer Qut

Objektbeschreloung

Parameter

Eingangstyp:

— Doppelt - Ermoglicht den Anschluss von 2-Wege-Betriebsartenwahlschaltern
— Dreifach - Ermdglicht den Anschluss von 3-Wege-Betriebsartenwahlschaltern
— Vierfach - Ermoglicht den Anschluss von 4-Wege-Betriebsartenwahlschaltern

Filter (ms): Ermoglicht die Filterung der vom Betriebsartenwahlschalter kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeit (ms): Stets aktiv. Mit dem Schieberegler kann im Bereich zwischen 10 ms...7000 ms
die Zeit eingestellt werden, die beim Umschalten der Eingédnge (Wechsel des Einganges mit HIGH-
Signal) maximal verstreichen darf. Es gilt die Bedingung, dass ein Eingang HIGH sein muss und nicht
mehr als ein Eingang gleichzeitig HIGH sein darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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PHOTOCELL (Sicherheitslichtschranke)

Der Funktionsbaustein PHOTOCELL Uberpruft am Ein- eloProg
gang In, den Status einer Sicherheitslichtschranke. Sollte = ———

der Erkennungsbereich der Lichtschranke belegt sein, oder PHOTOCELL

(bei aktivierter Testung) der Test einen Fehler erkennen [ Manusler Reset
(Ausgang Sicherheitslichtschranke LOW) ist der Ausgang e
Output LOW. '

Bei Ausgang der Sicherheitslichtschranke HIGH, ist der QHGTOCEH :;f;l
Ausgang Output HIGH. :

=
e |E—)1 {I "~ |[#]7est beim start
B g

~|_|Rasat

Filter {ms)
Parameter J
Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederan-
laufsperre im Anschluss an jede Aktivierung der Sicher-
heitslichtschranke. Andernfalls folgt die Aktivierung des
Ausgangs direkt dem Zustand des Eingangs.

Objektbeschreibung

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 kontrolliert.

Test Ausgénge: Soll die Kategorie 2 nach DIN EN ISO 13849-1 erflllt werden, muss ein Test-Aus-
gang zur Ansteuerung des Testeingangs der Sicherheitslichtschranke ausgewahlt werden.

Test beim Start: Zum Erreichen der Kategorie 2 (gemafy DIN EN ISO 13849-1) muss diese Option
aktiviert werden. Hierdurch wird der Test beim Start des externen Bauteils (Lichtschranke) aktiviert.
Dieser Test erfordert das Abschalten und die Freigabe der Lichtschranke, um eine komplette Funk-
tionsprifung durchzufuhren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim
Start der Maschine verlangt (beim Einschalten des Moduls).

MANUELL UBERWACHT CONNECTION EXAMPLE
12
- ]
\\\ - | —1
INx \ INx - o [ | -
- t1 N = [ ] )
o 5
RESET HESET T - =
t =250 ms t1 > 250 ms —1 m
t2 - 250 ms ouT [ ] INPUT n &
TEST OUT TEST n
(TX) |

Hinweis
Die Reaktionszeit des Empfangers (Lichtschranke) muss zwischen 2ms und 20ms liegen.

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingdnge am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Wird der Input 1 fir /n am Funktionsbaustein
verwendet, muss der Input 2 flir den Reset verwendet werden.

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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TWO-HAND (Zweihandsteuerung)

Der Funktionsbaustein TWO-HAND uberprift an den eloProg
Eingangen In, den Status einer Zweihandsteuerung. Sollte Y m——

ein gleichzeitiges Betatigen (innerhalb von max. 500 ms) TWO-HAND

der beiden Tasten erfolgen, ist der Ausgang Output HIGH. Typ Eingaenge

Vierfacher MC-MNC s

Dieser Status dauert bis zum Loslassen der Tasten an.
Andernfalls bleibt der Ausgang LOW.

Test Ausgaenge
Mo Test (s | Input 1

| Mo Test s || Input 2

Parameter
Eingangstyp:
— Doppelter NO - Erméglicht den Anschluss von Zwei-

[Mo Test s )| Input 3

| Mo Test s | Input 4

handsteuerungen, die aus 1 SchlieRerkontakt fiir jede ;fsmbf” A
der beiden Tasten bestehen 3 [
— Vierfacher NO-NC - Ermdglicht den Anschluss von

Zweihandsteuerungen mit je 1 SchlieRer-/Offner-Kon- Objektbeschreioung
takt je Taster.

Hinweis

Doppelter NC/NO: Der Ausgang Output des Funktionsbausteins ,Two-Hand® ist HIGH,
wenn beiden Tasten innerhalb des Zeitfensters (500 ms) gedruckt werden, und an den Ein-
gangen ,In1/In3“ HIGH-Signale (= betatigte Schliel3er), sowie an den Eingangen ,In2/In4*
LOW-Signale (= betatigte Offner) erkannt werden.
Die Auswahl des Eingangstyps (Funktionsbaustein) ist anhand des verwendeten
Zweihand-Bediengerates und der zugrunde liegenden Risikobeurteilung zu treffen und die
Eignung fir die Applikation zu prifen.

Test Ausgéange: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Uibertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung kdnnen Kurz- und
Querschlusse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu mussen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Hierdurch wird der Test beim Start des externen Bauteils aktiviert. Dieser Test er-
fordert das Betatigen und Loslassen (innerhalb der max. Gleichzeitigkeit von 500 ms) der beiden Ta-
sten, um eine komplette Funktionsprifung durchzufihren und den Ausgang Output zu aktivieren.
Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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NETWORK_IN

Dieser Funktionsbaustein stellt die Eingangsschnittstelle
einer Netzwerkverbindung her (Details siehe Kap.
NETWORK (Globaler Not-Halt) auf Seite 8-100). Der
Ausgang Output ist HIGH, wenn am Eingang/Eingangen
ein HIGH-Signal anliegt.

Parameter

Eingangstypen:

— Einzeln — Erméglicht den Anschluss an den Ausgang
NETWORK_OUT via Statusausgang eines anderen
eloProg-Basismoduls 485EPB.

— Doppelt — Ermdglicht den Anschluss an den Ausgang
NETWORK_OUT via OSSD-Ausgéange eines anderen
eloProg-Basismoduls 485EPB

Filter (ms): Ermoglicht das Filtern der von einem weiteren

485EPB Basismodul kommenden Signale in einem Be-

reich von 3...250 ms. Die Dauer des gewahlten Filters be-
einflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

elobau \&

l Input 1 (M1) /P17 =

NETWORK_IN

@ Eigenschaften

Hinweis
=>» Dieser Funktionsbaustein kann nur an den Eingangen eines 485EPB Basismoduls ver-

wendet werden.

=>» Dieser Funktionsbaustein muss verwendet werden, wenn der Anschluss der OSSD-
Ausgange eines 485EPB Basismoduls an die OSSD-Eingange eines nachgeschalteten
Basismoduls erfolgt. Auf allen Modulen muss der NETWORK-Funktionsbaustein ver-

wendet werden.
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SENSOR (Lichtschranke, Initiator)

Der Funktionsbaustein SENSOR Uberprift am Eingang In

. e : eloProg
den Status eines Sensors (kein Sicherheitssensor). s ——
Der Funktionsbaustein ist am Ausgang Output = 1 (HIGH), SENSOR
wenn der Sensor-Ausgang = 1 (HIGH) ist. [AManueler Reset
Reset-Tyl
:Uei:e-ﬂx.':cl't v
Parameter i
Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederan- ’msoa e

laufsperre im Anschluss an jede Unterbrechung des Aus-

[#] Test beim Start
gangssignals des Sensors. Andernfalls folgt die

e & Filter {ms)
Aktivierung des Ausgangs Output direkt dem Zustand des x ]
Eingangs. [HARERiRg Erer Out T

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uber- Objekibeschreibung
wacht. Wird die Option Manuell gewahlt, wird nur der Uber- :

gang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall von

Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und

dann zurlick auf 0 Gberprift.

MANUELL UBERWACHT
t2
~
INx \ INx —
1t 1 N p_
— 111 \
f—————
RESET RESET
t =250 ms t1 > 250 ms
t2 = 250 ms

Hinweis

@ Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingange am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Wird der Input 1 fiir /n7T am Funktionsbaustein
verwendet, muss der Input 2 flir den Reset verwendet werden.

Test Ausgéange: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Uibertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung kdnnen Kurz- und
Querschlisse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu mussen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Hierdurch wird der Test beim Start des Sensors aktiviert. Dieser Test erfordert das
Abschalten und die Freigabe des Sensors, um eine komplette Funktionspriifung durchzufiihren und
den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (beim
Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermoglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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S-MAT (Sicherheitstrittmatte)

Der Funktionsbaustein S-MAT Uberprift an den Eingangen In, ~ Eigenschaft
den Status einer Sicherheitstrittmatte. Wenn eine Person auf e

der Trittmatte steht, ist der Ausgang Output LOW. Andernfalls E:khmm" =
ist der Ausgang Output bei nicht betretener Matte HIGH. = v
Parameter : : . i"z
Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederanlauf- mihvm o
sperre im Anschluss an jedes Unterbrechen (Betreten) der Si- Fiter (ms)
cherheitstrittmatte. >

Gegenstandbeschreibung

Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs Output direkt
dem Zustand der Eingange.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 tGiberpriift.

MANUELL UBERWACHT CONNECTION EXAMPLE
t2
—\\\ _____________ | |
™ — i = i * [ [eur =
- t1 N i & || n =
| S—MAT =
RESET | - 3
RESET i i INPUT (n-+1) 5
t =250 ms t1 > 250 ms (S @
t2 =250 ms | Jour TEST (n41)
e
QUT TEST n

Hinweis
@ o Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingange

am eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1 und 2 fir /n7 und In2
am Funktionsbaustein verwendet, muss der Input 3 flir den Reset verwendet werden.

« Jeder der Test-Ausgange kann an jeweils nur einen Eingang von S-MAT angeschlos-
sen werden (die Parallelschaltung von 2 Eingangen ist nicht moglich).

o Der Funktionsbaustein S-MAT kann nicht mit Zweidraht-Bauteilen und Endwiderstand
verwendet werden.

Test Ausgange: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Ubertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Prufung kénnen Kurz- und
Querschlusse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu mussen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Hierdurch wird der Test beim Start des externen Bauteils aktiviert. Dieser Test er-
fordert das Betreten und Entlasten der Sicherheitstrittmatte, um eine komplette Funktionsprifung
durchzuflihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Ma-
schine verlangt (beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermoglicht die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser
Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses
Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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SWITCH (Schalter)

Der Funktionsbaustein SWITCH Uberprift am Eingang In1
den Status einer Taste oder eines Schalters (keine Sicher-
heitsbauteile). Sollte die Taste oder der Schalter betatigt
sein, ist der Ausgang Output =1 (HIGH). Andernfalls ist
der Ausgang Output = 0 (LOW).

elobau \&

eloProg

| Eigenschaft
SWITCH
Manueller Resat
Bes gt-Typ
Ueberwacht | w

Parameter r:So :;:T f:nu:l
Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederan- | s [B] Test beim Start
laufsperre im Anschluss an jede Unterbrechung des Aus- — Fiter (ms)
gangssignals des Schalters. Andernfalls folgt die + g

Aktivierung des Ausgangs Output direkt dem Zustand des [Pkt iering Eirar Ot T
Eingangs. Objektbeschreibung

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uber-
wacht. Wird die Option Manuell gewahlt, wird nur der Uber-
gang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall von
Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und
dann zurlck auf O Gberprift.

MANUELL UBERWACHT
t2
INx A INx —
Lt t1 N
R RESET
t=250 ms t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingdnge am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Wird der Input 1 flir /n1 am Funktionsbaustein
verwendet, muss der Input 2 flir den Reset verwendet werden.

Test Ausgdnge: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Ubertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Prufung kénnen Kurz- und
Querschlisse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu missen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Hierdurch wird der Test beim Start des externen Bauteils aktiviert. Dieser Test er-
fordert das Offnen und SchlieBen des Schalters, um eine komplette Funktionspriifung durchzufiihren
und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der vom Schalter kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3
bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses Filters beein-
flusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfugen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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ENABLING GRIP SWITCH (Zustimmschalter)

Der Funktionsbaustein ENABLING GRIP SWITCH Uuberpruft ~) Eigenschaft
an den Eingangen In, den Status eines Zustimmschalters.

Sollte der Zustimmschalter nicht betatigt (Position 1) oder voll- jl ENABLING
GRIP SWITCH

ENABLING GRIP SWITCH

Typ Eingaenge
Deppelter NO + 1INC &

standig gedrickt sein (Position 3), ist der Ausgang Output =0
(LOW). Sollte er zur Halfte gedrtickt sein (Position 2), ist der
Ausgang Output = 1 (HIGH).

wtpu Manueller Reset

Resat-Typ
Ueberwacht s

Siehe auch Wahrheitstabelle auf Seite 8-44. T:“'T"\”sg“”g[e 1
o Test s | Input
Parameter —
EingangStyp: [#] Test beim Start
— Doppelter NO - Ermdglicht den Anschluss eines Zustimm- Fier (o)
schalters mit 2 zwangsgeflhrten Schliel3erkontakten. > d
— Doppelter NO + 1NC - Ermdglicht den Anschluss eines Zu- S e
stimmschalters mit 2 zwangsgeflhrten Schlielerkontakten Am,,,,;ung S
+ 1 Offnerkontakt. Maode Select

Made 1 &

Die Auswahl des Eingangstyps (Funktionsbaustein) ist an- , , .
hand des verwendeten Zustimmschalters und der zugrunde :
liegenden Risikobeurteilung zu treffen und die Eignung fir die
Applikation zu prifen.

Objektbeschreibung

Test Ausgédnge: Ermdglicht es auszuwahlen, welche Aus-
gange mit Testsignalen an die Ausgangsklemme(n) Out Test
Ubertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Prifung
kénnen Kurz- und Querschlisse zwischen den Leitungen er-
kannt werden. Dazu missen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Hierdurch wird der Test beim Start des externen Bauteils aktiviert. Dieser Test er-
fordert das Offnen und SchlieBen des Schalters, um eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren
und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(beim Einschalten des Moduls).

Gleichzeitigkeit (ms): Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedli-
chen vom externen Bauteil kommenden Signalen verstreichen darf.

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der vom Schalter kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3
bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses Filters beein-
flusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Modusauswahl (nur aktiv bei Eingangstyp Doppelter NO + 1NC): Auswahl dient zur Anpassung an
den anzuschlielenden Typ des Zustimmschalters; siehe Wahrheitstabelle auf Seite 8-44.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

Hinweis
Die Modusauswahl ,Mode Select” ist nur beim Eingangstyp ,Doppelter NO + 1 NC aktiviert.

Mode 1 und Mode 2 unterscheiden sich durch unterschiedliche Bedingungen (Signale) am
dritten Eingang (Input 3) flr das Schalten des Ausgangs in der Position 2 (Zustimm-Positi-
on): Mode 1: HIGH-Pegel erforderlich, Mode 2: LOW-Pegel erforderlich.
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POSITION 1: Zustimmschalter vollstandig gelost
POSITION 2: Zustimmschalter bis Mittelstellung gedriickt
POSITION 3: Zustimmschalter vollstéandig gedriickt

Modusauswahl Schalterposition
1 2z 3 1 2 3
' Eingang 1 0 1 0
Eingang 2 0 1 0
Ausgang 0 1 0

Tab. 8-1 Eingangstyp ,Doppelter NO*

POSITION 1: Zustimmschalter vollstandig gelost
POSITION 2: Zustimmschalter bis Mittelstellung gedruckt
POSITION 3: Zustimmschalter vollstéandig gedriickt

Schalterposition

1 2 3

! - 3 Eingang 1 o | 1] o
Eingang 2 0 1 0

Eingang 3 1 1 0

Ausgang 0 1 0

Tab. 8-2 Modus 1, Eingangstyp ,,Doppelter NO + 1NC*

POSITION 1: Zustimmschalter vollstandig gel6st
POSITION 2: Zustimmschalter bis Mittelstellung gedruckt
POSITION 3: Zustimmschalter vollstéandig gedriickt

Modusauswahl Schalterposition
(Mode 2. 1 2 | 3
1 ? 3 Eingang 1 0 1 0
Eingang 2 0 1 0
Eingang 3 1 0 0
Ausgang 0 1 0

Tab. 8-3 Modus 2, Eingangstyp ,,Doppelter NO + 1NC*
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TESTABLE SAFETY DEVICE (mechanischer Sicherheitsschalter)

Der Funktionsbaustein TESTABLE SAFETY DEVICE uber-
prift an den Eingangen /n, den Status eines einkanaligen
oder zweikanaligen (mechanischen) Sicherheitsschalters als TESTABLE SAFETY
NO (SchlieRer) oder NC (Offner). Anhand der Tabellen den i
Sensortyp festlegen.

Die Auswahl des Eingangstyps (Funktionsbaustein) ist an-
hand des verwendeten Sicherheitsschalters und der zu-
grunde liegenden Risikobeurteilung zu treffen und die
Eignung flir die Applikation zu prifen.

(Einzelner NC/Offner) (Einzelner NO/Schliefer)

» | Eigenschaft
TESTABLE SAFETY DEVICE

Typ Eingaenge
Einzelner NC «

utput Manueller Reset
Reset-Typ

Ueberwacht

Test Ausgasnge

Mo Test & | Input 1

[#] Test beim Start

Filter {ms)
= -
-

TESTABLE SAFETY TESTABLE SAFETY

[¥] Aktivierung Error Out
Objektbeschreibung

EING1 AUSG EING1 AUSG
0 0 0 0
1 1 1 1
EING1 EING2 AUSG Gleichzeitigkeitsfehler*
0 0 0
0 1 0 X
1 0 0 X
1 1 1
(Doppelter NC - NO/Offner-Schliefer)
EING1 EING2 AUSG Gleichzeitigkeitsfehler*
0 0 0 X
0 1 0
1 0 1
1 1 0 X

* Gleichzeitigkeitsfehler = die maximale Dauer zwischen den Umschaltungen der einzelnen
Kontakte wurde Uberschritten

Parameter

Manueller Reset: Ist diese Funktion ausgewahlt, wird die Wiederanlaufsperre im Anschluss an jede
Aktivierung des Funktionsbausteins aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs Output
direkt dem Zustand der Eingange.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 tGiberpriift.
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MANUELL UBERWACHT
t2
IN A INx —
t t1 \—
RESET RESET
t=250 ms t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingange am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1 und 2 fur /n1 und In2 am
Funktionsbaustein verwendet, muss der Input 3 fiir den Reset verwendet werden.

Test Ausgénge: Ermoglicht es auszuwahlen, welche Ausgange mit Testsignalen an die Ausgangs-
klemme(n) Out Test Ubertragen werden sollen. Durch diese zusatzliche Prufung kénnen Kurz- und
Querschlusse zwischen den Leitungen erkannt werden. Dazu mussen die Prifsignale (Test1-Test4)
konfiguriert werden.

Test beim Start: Hierdurch wird der Test beim Start des Schalters aktiviert. Dieser Test erfordert das
Offnen und SchlieBen des Schalters, um eine komplette Funktionspriifung durchzufiihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (beim Ein-
schalten des Moduls).

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der vom Schalter kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3
bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelles Kontaktprellen. Die Dauer dieses Filters beein-
flusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung Gleichzeitigkeit: Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit der vom
Schalter kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms): Der Schieberegler ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Pa-
rameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedlichen vom
externen Bauteil kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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SOLID STATE DEVICE (Sicherheitssensor mit Halbleiterausgangen)

Der Funktionsbaustein SOLID STATE DEVICE uberpruft ~) Eigenschaft
an den Eingangen In, den Status eines Sicherheitssensors SOLID STATE BEVICE
mit Halbleiterausgangen. Sollten die Eingdnge /n71 und I S

Resat-Typ
Ueberwacht s

In2 =1 (HIGH) sein, ist der Ausgang Outfput =1 (HIGH),
andernfalls ist der Ausgang Output = 0 (LOW).

[¥] Test beim Start

Filtar (ms)

3

Parameter Gle\cnz:it\gkeit (ms)
Manueller Reset: Ist diese Funktion ausgewahlt, wird die o}
Wiederanlaufsperre im Anschluss an jede Unterbrechung [ e G
des Sicherheitssensors aktiviert. Andernfalls folgt die Akti- {edaesrrebing
vierung des Ausgangs Output direkt dem Zustand der Ein-

gange.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zurlck auf O Gberprift.

MANUELL UBERWACHT
t2
IN A INx —
t t1 \
RESET RESET
t =250 ms t1 > 250 ms
t2 = 250 ms

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingange am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1 und 2 fir /n1 und In2 am
Funktionsbaustein verwendet, muss der Input 3 fir den Reset verwendet werden.

Test beim Start: Hierdurch wird der Test beim Start des Sicherheitssensors aktiviert. Dieser Test
erfordert das Aktivieren/Deaktivieren des Sensors, um eine komplette Funktionsprifung durchzufih-
ren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermdglicht die Filterung der vom Sicherheitssensor kommenden Signale. Dieser Filter
ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des
Moduls.

Gleichzeitigkeit (ms): Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den beiden unterschiedli-
chen vom externen Bauteil kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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FIELDBUS INPUT (Feldbuseingange)

Ein Objekt mift nicht sicherheits_gerichtej[en Eingangen, des- eloProg
sen Status mittels Feldbus geadndert wird. =
Bis zu 8 virtuelle Eingange sind mdglich, wobei fur jeden FIELDBUS INPUT

Eingang das Bit, dessen Zustand geandert werden soll, bit

0k @ 3 4wk he
ausgewahlt werden muss. BEEEEEREREBE

Sie werden auf dem Feldbus mit einem Byte dargestellt.

(Weitere Informationen siehe Anleitung der Feldbusse auf
der CD-ROM eloProg.)

Warnung
A Das FIELDBUS INPUT ist kein Sicherheitseingang.

Objektbeschreibung

LLO-LL1

Sie ermdglichen das Einfligen eines Logikpegels am Ein-
gang einer Komponente.

LLO -> logical level 0 (LOW) ™y
LL1 -> logical level 1 (HIGH)
=

» Eigenschaft

Warnung
A LLO und LL1 kédnnen nicht fur die Deaktivierung der Logikanschllisse im Programm ver-
- wendet werden.

HINWEISE

Ermoglicht die Eingabe einer Beschreibung, die an einer ~) Eigenschaft

beliebigen Stelle positioniert werden kann. T

TITEL

Flgt ein Feld mit Namen des Herstellers, Bedieners, den
Projektnamen und die CRC-Nummer ein.

elobau & |
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8.3 Funktionsbausteine des Typs SPEED MONITORING

SPEED CONTROL (Geschwindigkeitskontrolle)

Der Funktionsbaustein SPEED CONTROL vergleicht die ein-
gestellte Geschwindigkeit mit der eines angeschlossenen
Sensors (Encoder/Initiator). Der Ausgang Over ist LOW, ST
wenn die gemessene Geschwindigkeit den festgelegten
Grenzwert (berschreitet (Uberdrehzahl). Bleibt die gemes-
sene Geschwindigkeit unter diesem Grenzwert, ist der Aus-
gang HIGH.

Hinweis
— Ein Fehler oder eine Funktionsstérung eines En-

coders/Naherungsschalters (bzw. an dessen An-
schlisse) fuhrt nicht automatisch zum Abschalten
(LOW-Pegel) des entsprechenden Funktionsbau-
stein-Ausganges. e

— Fehler oder eine Funktionsstorung des Encoders/ ezlme 1
N&herungsschalters oder an der Verkabelung wer-
den vom eloProg-Modul erkannt und am Ausgang
~Error des Funktionsbausteins ausgegeben.

— Far den Erhalt der Sicherheitsfunktion ist es erfor-
derlich, das Fehlerbit (Ausgang ,Error“) mit in die
Freigabe des Sicherheitskreises einzubinden (sie-
he unten stehende Grafik), damit im Fehlerfall
eine Deaktivierung der Ausgange herbeigefuhrt
werden kann, wenn die Achse in Betrieb ist. Lie-
gen keine externe Stérungen/Fehler am Encoder/
Naherungsschalter an, ist der Ausgang des Funk-
tionsbausteins ,Error® = 0 (LOW).
Der Fehlerausgang ,Error® wird 1 (HIGH) bei einem der fol-
genden Stdrungen:
— Fehlen des Encoders/Naherungsschalters (eines oder -
mehrerer Anschlisse) E-@ -i;i M
— Kongruenz-(Ubereinstimmungs-)Fehler der Frequenzen
an den von Encoder/Naherungsschalter kommenden Si-
gnalen
— Fehlen der Encoderversorgung (nur bei TTL-Encodern mit
externer Versorgung)
— Phasen- oder Tastverhaltnis-Fehler (Puls-Pausen-Verhalt-
nis) an den vom Encoder kommenden Signalen

) Eigenschaften

Parameter

Achsentyp: Definiert den Typ der Achsbewegung.
Linear: Verschiebung, lineare Bewegung (z.B. optische Linie)
Drehend: Bewegung um eine Achse (Rotation).

Sensortyp: Definiert den angeschlossenen Sensortyp.
Linear: pnp/npn-schaltend (Initiatoren), lineare Messgeber
Drehend: Rotative Messgeber, z.B. Encoder.

Hinweis
Bei Auswahl Achsentyp Drehend wird die Auswahl

bei Sensortyp automatisch auf Drehend gesetzt.
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Messvorrichtung:

Folgende Sensorik-Auswahlen sind moglich:
— Encoder (Drehgeber)

Proximity (Initiator/Naherungsschalter)

— Encoder+Proximity (Drehgeber+Initiator)
Proximity1+Proximity2 (2x Initiator)

— Encoder1+Encoder2 (2x Drehgeber)

Richtung aktivieren (Auswahl nur fiir Encoder méglich):
Durch Aktivieren dieses Parameters wird der Ausgang Dir auf .y
dem Funktionsbaustein SPEED CONTROL aktiviert. Fig. 8-23 Beispiel der Drehung der
Dieser Ausgang ist HIGH, wenn die Achse gegen den Uhrzei- Achse im Uhrzeigersinn

gersinn dreht und LOW, wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht

(Blickrichtung in Richtung Welle des Encoders, siehe Fig. 8-23).

Richtung auswiéhlen: Legt die Drehrichtung fiir die eingege-
benen Grenzwerte fest (Bezugswert). Folgende Auswahlen
sind moglich:

— Bidirektional (beide Drehrichtungen)

— Im Uhrzeigersinn

— Gegen den Uhrzeigersinn )

Bei Bidirektional erfolgt die Messung des Uberschreitens des
eingegebenen (Drehzahl-)Grenzwertes sowohl im als auch
gegen den Uhrzeigersinn. Wird Im Uhrzeigersinn oder Gegen
den Uhrzeigersinn ausgewahlt, erfolgt die Messung nur,
wenn die Achse in der ausgewahlten Richtung dreht.

Hinweis
Bei Auswahl Messvorrichtung: Proximity wird die
Richtung automatisch auf Bidirektional gesetzt.

Schwellenanzahl (Anzahl der Geschwindigkeitsgrenzwerte):
Mdogliche Auswahl:
— 1 Schwelle (Standard)

- i gCEWG::en Eingabe von 2 Grenzwerten
- chwellen

Ermoglicht das Definieren von bis zu 4 unterschiedlichen Ge- m Anz Gr.enz.werte
schwindigkeitsgrenzwerten (Schwellen), von denen aller- 0 Geschwindigkeit 1
dings immer nur einer gleichzeitig aktiv sein kann. ! Geschwindigkeit 2
Die Anwahl des aktiven Grenzwertes erfolgt Uber die Ein- Eingabe von 4 Grenzwerten
gange In1 und In2 am Funktionsbaustein, gemaf der neben- In2 In1 | Anz. Grenzwerte

stehenden Tabelle.
Die maximale Anzahl der anwéahlbaren Schwellen wird
begrenzt von der gewahlten Messvorrichtung.

Geschwindigkeit 1

0

1 Geschwindigkeit 2
0 Geschwindigkeit 3
1 Geschwindigkeit 4

Steigung (Werte 1...2000 mm, in 0,1 mm-Schritten):

Bei Auswahl von Achsentyp Linear und Sensortyp Drehend Emgggrame Eg
rante

ermoglicht dieses Feld das Festlegen der Strecke pro Umdre- |nen'3 Drahte NO

hung, um eine Umrechnung zwischen den Sensorumdrehun- NP3 Drehte e

gen und der dadurch zurtickgelegten Strecke zu erzielen. NPN 4 Drahte NC/NO
PNP/NPMN 4 Drahte NC/NC

Néherungsschalter Wahl: Auswahl des Naherungsschalter- [PNP/NPN 4 Drahte NO/NO
Typs (Proximity). )

Mogliche Parameter: PNP, NPN, Offner (NC), Schlieber

(NO), bzw. Kombination Offner/Schlieer (NC/NO).

Hinweis

Um ein Performance Level PLe zu erreichen, Naherungsschalter (Proximity) des Typs
PNP, NO (SchlieRer) verwenden; siehe Kap. 6.1.3 Initiator-Eingang Proximity fur
485EPS2N auf Seite 6-2).
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Geber-/Ndherungsschalterauflosung Messung:

In dieses Feld die Auflésung der ersten verwendeten Messvorrichtung eingeben (Maximalwerte in
Klammern im Eigenschaften-Fenster).

Messvorrichtung Encoder (Drehgeber), Sensortyp Linear:
Anzahl der ym/Impuls.

Messvorrichtung Encoder (Drehgeber), Sensortyp Drehend:
Anzahl der Impulse/Umdrehung.

Messvorrichtung Naherungsschalter (Proximity), Sensortyp Linear:
Anzahl der pym/Impuls.

Messvorrichtung Naherungsschalter (Proximity), Sensortyp Drehend:
Anzahl der Impulse/Umdrehung.

Geber-/Ndherungsschalterauflosung Kontrolle:

In dieses Feld die Aufldsung der zweiten Messvorrichtung (z.B. bei Auswahl Encoder+ Proximity die
Daten des Naherungsschalters) eingeben (Maximalwerte in Klammern im Eigenschaften-Fenster).

Parameter wie unter Messung beschrieben.

Ubersetzungsverhiltnis (Faktor): Verhéltnis zwischen den Sensoren (unterschiedliche Drehzahlen)
Sind beide Sensoren auf der gleichen Achse montiert (gleiche Drehzahl), ist der Faktor 1.

Falls die beiden Sensoren auf unterschiedlichen Achsen sitzen, bzw. unterschiedliche Drehzahlen
fur die beiden Sensoren vorliegen (z.B. aufgrund eines Untersetzungsverhaltnisses) ist der Wert des
Verhaltnisses einzutragen.
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Hysterese (1...50 %): Unterdriickung von Schwankungen im Messsignal:
Stellt den Hysterese-Wert in Prozent dar, unterhalb dem die Geschwindigkeitsanderung herausge-
filtert wird. Um ein standiges Schalten bei Anderung des Messsignals zu vermeiden, sollte hier ein
Wert >1 eingestellt werden (Schieberegler).
Hysterese (%)
1 |

|

Geschwindigkeit 1...4 (Anzahl gleich wie Schwellenanzahl):

In dieses Feld den Drehzahlgrenzwert (< 60.000 U/min.) fur rotative Achsen, bzw. den Geschwin-
digkeitsgrenzwert (< 1.000 m/min.) fiir Linear-Achsen eingeben.

Funktionsbaustein: Bei Uberschreitung des Grenzwertes ist der Ausgang Over LOW; liegt der ge-
messene Wert darunter ist dieser Ausgang dagegen HIGH.

Frequenz 1...4 (Anzahl gleich wie Schwellenanzahl):

Die Tabelle zeigt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fy; (f,,ax ), und der minimalen Fre-
quenz f,, (fin.) @n, verringert um die eingegebene Hysterese (%-Wert).

Sollten die angezeigten Werte GRUN erscheinen, hat die Berechnung der Frequenzen ein positives
Ergebnis ergeben; die Messparameter liegen innerhalb der Verarbeitungsgrenzen des eloProg-Mo-
duls.

Sollten die angezeigten Werte ROT erscheinen, sind die Messparameter auerhalb der Verarbei-
tungsgrenzen des eloProg-Moduls. Die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter missen
angepasst werden.

1. Frequenzberechnung fir Achsentyp Drehend, Sensor Drehend

f [Hz] = Drehzahl [U/min] x Aufiésung [Pulse/U]
60

2. Frequenzberechnung fur Achsentyp Linear, Sensor Drehend

f[Hz] = Geschw. [m/min] x 1000 x Auflésung [Pulse/U]
60 x Steigung [mm/U]

3. Frequenzberechnung flr Achsentyp Linear, Sensor Linear

f[Hz] = Geschw. [mm/s] x 1000
Auflésung [1um/Pulse]

4. Hysterese: Werte nur dndern, wenn: fy, = GRUN; f,,= ROT

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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WINDOW SPEED CONTROL (Geschwindigkeitskontrolle in Messfenster)

Der Funktionsbaustein WINDOW SPEED CONTROL ver-
gleicht die eingestellte Geschwindigkeit mit der eines ange-
schlossenen Sensors (Encoder/Initiator) fur einen festgeleg-
ten Bereich. Der Ausgang Window ist LOW, wenn die ge-
messene Geschwindigkeit auferhalb (unter/Uber) dem
festgelegten Bereich (Window) liegt. Bleibt die gemessene
Geschwindigkeit innerhalb dieses Fensters, ist der Ausgang
Window HIGH.

Parameter

Achsentyp: Definiert den Typ der Achsbewegung.
Linear: Verschiebung, lineare Bewegung

(z.B. optische Linie)

Drehend: Bewegung um eine Achse (Rotation).

Sensortyp: Definiert den angeschlossenen Sensortyp.
Linear: pnp/npn-schaltend (Initiatoren), lineare Messgeber
Drehend: Rotative Messgeber, z.B. Encoder.

Hinweis
Bei Auswahl Achsentyp Drehend wird die Auswabhl

bei Sensortyp automatisch auf Drehend gesetzt.

Messvorrichtung:
Folgende Sensorik-Auswahlen sind moglich:

— Encoder (Drehgeber)

Proximity (Initiator/Naherungsschalter)
Encoder+Proximity (Drehgeber+Initiator)
Proximity1+Proximity2 (2x Initiator)

— Encoder1+Encoder2 (2x Drehgeber)

Steigung (Werte 1...2000 mm, in 0,1 mm-Schritten):

~ Eigenschaft
WINDOW SPEED CONTROL

WIN Achsentyp Sensortyp
SPEED Linear = Drehend w

Axis 1 (MV2) [1] B—F “1@

Hochgeschwindigkeit (< 1000)

[m/min]

[mymin]

Frequenz Messung 1
MHz] | Messung

833,333

fu=|
fm=|825
Frequenz Messung 2
[Hz] | Messung
fuy=|8333233
fm=|8250

(Objektbeschreibung

Bei Auswahl von Achsentyp Linear und Sensortyp Drehend, ermdglicht dieses Feld das Eingeben
der Strecke pro Umdrehung, um eine Umrechnung zwischen den Sensorumdrehungen und der

dadurch zurlickgelegten Strecke zu erzielen.

Naherungsschalter Wahl: Auswahl des Naherungsschal-
ter-Typs (Proximity).

Mogliche Parameter: PNP, NPN, Offner (NC), SchlieRer
(NO), bzw. Kombination Offner/SchlieBer (NC/NO).

Hinweis
Um ein Performance Level PLe zu erreichen,

Naherungsschalter (Proximity) des Typs PNP, NO
(Schliel3er) verwenden; siehe Kap. 6.1.3 Initiator-
Eingang Proximity fiir 485EPS2N auf Seite 6-2).
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Geber-/Ndherungsschalterauflosung Messung:

In dieses Feld die Auflésung der ersten verwendeten Messvorrichtung eingeben (Maximalwerte in
Klammern im Eigenschaften-Fenster).

Messvorrichtung Encoder (Drehgeber), Sensortyp Linear:
Anzahl der ym/Impuls.

Messvorrichtung Encoder (Drehgeber), Sensortyp Drehend:
Anzahl der Impulse/Umdrehung.

Messvorrichtung Naherungsschalter (Proximity), Sensortyp Linear:
Anzahl der pym/Impuls.

Messvorrichtung Naherungsschalter (Proximity), Sensortyp Drehend:
Anzahl der Impulse/Umdrehung.

Geber-/Ndherungsschalterauflosung Kontrolle:

In dieses Feld die Aufldsung der zweiten Messvorrichtung (z.B. bei Auswahl Encoder+ Proximity die
Daten des Naherungsschalters) eingeben (Maximalwerte in Klammern im Eigenschaften-Fenster).

Parameter wie unter Messung beschrieben.

Ubersetzungsverhiltnis (Faktor): Verhéltnis zwischen den Sensoren (unterschiedliche Drehzahlen)
Sind beide Sensoren auf der gleichen Achse montiert (gleiche Drehzahl), ist der Faktor 1.

Falls die beiden Sensoren auf unterschiedlichen Achsen sitzen, bzw. unterschiedliche Drehzahlen
fur die beiden Sensoren vorliegen (z.B. aufgrund eines Untersetzungsverhaltnisses) ist der Wert des
Verhaltnisses einzutragen.

Hysterese (1...50%): Unterdriickung von Schwankungen im Messsignal:

Stellt den Hysterese-Wert in Prozent dar, unterhalb dem die Geschwindigkeitsdnderung herausge-
filtert wird. Um ein standiges Schalten bei Anderung des Messsignals zu vermeiden, sollte hier ein
Wert >1 eingestellt werden (Schieberegler).

Hysterese (%)
1 |
|

Schnelle Geschwindigkeit:

In dieses Feld den Drehzahl-Maximalwert (< 60.000 U/min.) fur rotative Achsen, bzw. den Ge-
schwindigkeits-Maximalwert (< 1.000 m/min.) fur Linear-Achsen eingeben.

Langsame Geschwindigkeit:

In dieses Feld den Drehzahl-Mindestwert (< 60.000 U/min.) flr rotative Achsen, bzw. den Ge-
schwindigkeits-Mindestwert (< 1.000 m/min.) fur Linear-Achsen eingeben.

Funktionsbaustein: Bei Unterschreitung des Mindestwertes, sowie bei Uberschreitung des Maximal-
wertes ist der Ausgang Window LOW. Liegt der gemessene Wert innerhalb der angegebenen Werte,
ist der Ausgang Window HIGH.

Frequenz 1 und 2:

Die Tabelle zeigt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fy; (= f,ax ), und der minimalen Fre-
quenz f,, (= fuin) @n, verringert um die eingegebene Hysterese (%-Wert).

Sollten die angezeigten Werte GRUN erscheinen, hat die Berechnung der Frequenzen ein positives
Ergebnis ergeben; die Messparameter liegen innerhalb der Verarbeitungsgrenzen des eloProg-Mo-
duls.

Sollten die angezeigten Werte ROT erscheinen, sind die Messparameter auerhalb der Verarbei-
tungsgrenzen des eloProg-Moduls. Die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter missen
angepasst werden.
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1. Frequenzberechnung fur Achsentyp Drehend, Sensor Drehend

f [Hz] = Drehzahl [U/min] x Auflésung [Pulse/U]
60

2. Frequenzberechnung fir Achsentyp Linear, Sensor Drehend

f[Hz] = Geschw. [m/min] x 1000 x Auflésung [Pulse/U]
60 x Steigung [mm/U]

3. Frequenzberechnung flr Achsentyp Linear, Sensor Linear

f[Hz] = Geschw. [mm/s] x 1000
Auflésung [um/Pulse]

4. Hysterese: Werte nur andern, wenn: fy, = GRUN; f,= ROT

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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STAND STILL (Stillstandskontrolle)

Der Funktionsbaustein STAND STILL Uberprift die Ge-
schwindigkeit eines angeschlossenen Sensors (Encoder/In-
itiator) auf Stillstand, bzw. auf eine Geschwindigkeits-
obergrenze. Liegt die gemessene Geschwindigkeit unterhalb
des im Feld Geschwindigkeitsgrenze Null festgelegten
Grenzwertes, ist der Ausgang Zero HIGH. Wird dieser Wert
Uberschritten, geht der Ausgang Zero auf LOW.

Parameter

Achsentyp: Definiert den Typ der Achsbewegung.
Linear: Verschiebung, lineare Bewegung

(z.B. optische Linie)

Drehend: Bewegung um eine Achse (Rotation).

Sensortyp: Definiert den angeschlossenen Sensortyp.
Linear: pnp/npn-schaltend (Initiatoren), lineare Messgeber
Drehend: Rotative Messgeber, z.B. Encoder.

Hinweis
Bei Auswahl Achsentyp Drehend wird die Auswahl

bei Sensortyp automatisch auf Drehend gesetzt.

Messvorrichtung:

Folgende Sensorik-Auswahlen sind moglich:
— Encoder (Drehgeber)

Proximity (Initiator/Naherungsschalter)
Encoder+Proximity (Drehgeber+Initiator)
Proximity1+Proximity2 (2x Initiator)
Encoder1+Encoder2 (2x Drehgeber

Steigung (Werte 1...2000 mm, in 0,1 mm-Schritten):

elobau \&

Axis 1 (MV2) [1]

STAND
STILL

1 [mm/Umdrehung]
Proximity-Wahl

NPN 3 Drahte NO ¥
Messung

Encoder-Auflosung (< 10000)
E [Impuls/Umdrehung]

Mzl | Messung Kontrolie
fu=|833333333 |8333333

fm =| 825000 8250

Objektbeschreibung

Bei Auswahl von Achsentyp Linear und Sensortyp Drehend erméglicht dieses Feld das Festlegen
der Strecke pro Umdrehung, um eine Umrechnung zwischen den Sensorumdrehungen und der

dadurch zurlickgelegten Strecke zu erzielen.

Né&herungsschalter Wahl:

Auswahl des Naherungsschalter-Typs (Proximity).

Mogliche Parameter: PNP, NPN, Offner (NC), SchlieRer
(NO), bzw. Kombination Offner/SchlieRer (NC/NO).

Hinweis
Um ein Performance Level PLe zu erreichen,

Naherungsschalter (Proximity) des Typs PNP, NO
(Schliel3er) verwenden; siehe Kap. 6.1.3 Initiator-
Eingang Proximity flir 4856EPS2N auf Seite 6-2).
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Geber-/Ndherungsschalterauflosung Messung:

In dieses Feld die Auflésung der ersten verwendeten Messvorrichtung eingeben (Maximalwerte in
Klammern im Eigenschaften-Fenster).

Messvorrichtung Encoder (Drehgeber), Sensortyp Linear:
Anzahl der ym/Impuls.

Messvorrichtung Encoder (Drehgeber), Sensortyp Drehend:
Anzahl der Impulse/Umdrehung.

Messvorrichtung Naherungsschalter (Proximity), Sensortyp Linear:
Anzahl der pym/Impuls.

Messvorrichtung Naherungsschalter (Proximity), Sensortyp Drehend:
Anzahl der Impulse/Umdrehung.

Geber-/Ndherungsschalterauflosung Kontrolle:

In dieses Feld die Aufldsung der zweiten Messvorrichtung (z.B. bei Auswahl Encoder+ Proximity die
Daten des Naherungsschalters) eingeben (Maximalwerte in Klammern im Eigenschaften-Fenster).

Parameter wie unter Messung beschrieben.

Ubersetzungsverhiltnis (Faktor): Verhéltnis zwischen den Sensoren (unterschiedliche Drehzahlen)
Sind beide Sensoren auf der gleichen Achse montiert (gleiche Drehzahl), ist der Faktor 1.

Falls die beiden Sensoren auf unterschiedlichen Achsen sitzen, bzw. unterschiedliche Drehzahlen
fur die beiden Sensoren vorliegen (z.B. aufgrund eines Untersetzungsverhaltnisses) ist der Wert des
Verhaltnisses einzutragen.

Hysterese (1...50%): Unterdriickung von Schwankungen im Messsignal:

Stellt den Hysterese-Wert in Prozent dar, unterhalb dem die Geschwindigkeitsanderung herausge-
filtert wird. Um ein standiges Schalten bei Anderung des Messsignals zu vermeiden, sollte hier ein
Wert >1 eingestellt werden (Schieberegler).

Hysterese (%)

1

Geschwindigkeitsgrenze Null:

In dieses Feld den Drehzahlgrenzwert (< 60 U/min.) flr rotative Achsen, bzw. den Geschwindig-
keitsgrenzwert (< 10 m/min.) fir Linear-Achsen eingeben.

Funktionsbaustein: Bei Uberschreitung des Grenzwertes ist der Ausgang Zero LOW; liegt der ge-
messene Wert darunter ist der Ausgang Zero HIGH.

Frequenz Nullgeschwindigkeit (>= 1 Hz):

Die Tabelle zeigt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fy; (f,,ax ), und der minimalen Fre-
quenz f;, (fin.) @n, verringert um die eingegebene Hysterese (%-Wert).

Sollten die angezeigten Werte GRUN erscheinen, hat die Berechnung der Frequenzen ein positives
Ergebnis ergeben; die Messparameter liegen innerhalb der Verarbeitungsgrenzen des eloProg-Mo-
duls.

Sollten die angezeigten Werte ROT erscheinen, sind die Messparameter aulerhalb der Verarbei-
tungsgrenzen des eloProg-Moduls. Die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter missen
angepasst werden.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-57/118



elobau \&

1. Frequenzberechnung fur Achsentyp Drehend, Sensor Drehend

f [Hz] = Drehzahl [U/min] x Auflésung [Pulse/U]
60

2. Frequenzberechnung fir Achsentyp Linear, Sensor Drehend

f[Hz] = Geschw. [m/min] x 1000 x Auflésung [Pulse/U]
60 x Steigung [mm/U]

3. Frequenzberechnung flr Achsentyp Linear, Sensor Linear

f[Hz] = Geschw. [mm/s] x 1000
Auflésung [um/Pulse]

4. Hysterese: Werte nur andern, wenn: fy, = GRUN; f,= ROT

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-58/118



elobau \&

STAND STILL AND SPEED CONTROL (Geschwindigkeits- und Stillstandskontrolle)

Der Funktionsbaustein STAND STILL AND SPEED CONTROL
vergleicht 2 getrennt einstellbare Geschwindigkeitenstypen (fir el
Stillstand und Uberdrehzahl) mit der eines angeschlossenen Sen- (TR %"’% #{; 3

sors (Encoder/Initiator).

Stillstandskontrolle:

Liegt die gemessene Geschwindigkeit unterhalb des im Feld
Geschwindigkeitsgrenze Null festgelegten Grenzwertes, ist der
Ausgang Zero HIGH. Wird dieser Wert Uberschritten, geht der
Ausgang Zero auf LOW.

Geschwindigkeitskontrolle (Uberdrehzahl):

Der Ausgang Over ist HIGH, wenn die gemessene Geschwindig-
keit unterhalb des im Feld Geschwindigkeit festgelegten Grenz-
wert liegt. Wird dieser Wert Uberschritten, geht der Ausgang Over
auf LOW (Uberdrehzahl).

Parameter e Lk

=|833333,333

8333333

fm =| 825000 8250

Achsentyp: Definiert den Typ der Achsbewegung.
Linear: Verschiebung, lineare Bewegung (z.B. optische Linie) =
Drehend: Bewegung um eine Achse (Rotation).

Sensortyp: Definiert den angeschlossenen Sensortyp.
Linear: pnp/npn-schaltend (Initiatoren), lineare Messgeber
Drehend: Rotative Messgeber, z.B. Encoder.

Hinweis
Bei Auswahl Achsentyp Drehend wird die Auswahl bei

Sensortyp automatisch auf Drehend gesetzt.

Messvorrichtung:

Folgende Sensorik-Auswahlen sind moglich:
— Encoder (Drehgeber)

Proximity (Initiator/Naherungsschalter)

— Encoder+Proximity (Drehgeber+Initiator)
Proximity1+Proximity2 (2x Initiator)
Encoder1+Encoder2 (2x Drehgeber)

Richtung aktivieren (Auswahl nur fiir Encoder méglich):

Durch Aktivieren dieses Parameters wird der Ausgang Dir auf
dem Funktionsbaustein STAND STILL AND SPEED CONTROL
aktiviert.

Dieser Ausgang ist HIGH, wenn die Achse gegen den Uhrzeiger-
sinn dreht und LOW, wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht
(Blickrichtung in Richtung Welle des Encoders, siehe Fig. 8-24).

Fig. 8-24 Beispiel der Drehung
der Achse im Uhrzeigersinn
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Richtung auswéhlen: Legt die Drehrichtung fur die eingegebenen Grenzwerte fest (Bezugswert).
Folgende Auswahlen sind mdglich:

— Bidirektional (beide Drehrichtungen)

— Im Uhrzeigersinn

— Gegen den Uhrzeigersinn

Bei Bidirektional erfolgt die Messung des Uberschreitens des eingegebenen (Drehzahl-)Grenzwer-
tes sowohl im, als auch gegen den Uhrzeigesinn. Wird Im Uhrzeigersinn oder Gegen den Uhrzeiger-
sinn ausgewabhilt, erfolgt die Messung nur, wenn die Achse in der ausgewahlten Richtung dreht.

Hinweis
Bei Auswahl Messvorrichtung: Proximity wird die Richtung automatisch auf Bidirektional
gesetzt.

Schwellenanzahl (Anzahl der Geschwindigkeitsgrenzwerte):
Mégliche Auswahl:

— 1 Schwelle (Standard) Eingabe von 2 Grenzwerten
— 2 Schwellen In1 Anz. Grenzwerte
— 4 Schwellen 0 Geschwindigkeit 1
Ermoglicht das Definieren von bis zu 4 unterschiedlichen Ge- 1 Geschwindigkeit 2
schwindigkeitsgrenzwerten (Schwellen), von denen allerdings Eingabe von 4 Grenzwerten
immer nur einer gleichzeitig aktiv sein kann.

. . . . . In2 In1 Anz. Grenzwerte
Die Anwahl des aktiven Grenzwertes erfolgt Uber die Eingange 5 5 ey ——
In1 und /In2 am Funktionsbaustein, gemal der nebenstehenden : ,g :
Tabelle 0 1 Geschwindigkeit 2
Die maximale Anzahl der anwéhlbaren Schwellen wird begrenzt ! 0 | Geschwindigkeit 3
von der gewahlten Messvorrichtung. ! 1 | Geschwindigkeit 4

Steigung (Werte 1...2000 mm, in 0,1 mm-Schritten):

Bei Auswahl von Achsentyp Linear und Sensortyp Drehend erméglicht dieses Feld das Festlegen
der Strecke pro Umdrehung, um eine Umrechnung zwischen den Sensorumdrehungen und der
dadurch zurlickgelegten Strecke zu erzielen.

Né&herungsschalter Wahl:

Auswahl des Naherungsschalter-Typs (Proximity). a8 e

Magliche Parameter: PNP, NPN, Offner (NC), SchlieRer (NO), [\in3ome ne

NPN 3 Drahte NC

bzw. Kombination Offner/SchlieRer (NC/NO) PNP 4 Drahte NC/NO

NPN 4 Drahte NC/NO
PNP/MNPMN 4 Drahte NC/NC
PNP/NPN 4 Drahte NO/NO

Hinweis
Um ein Performance Level PLe zu erreichen, Naherungs-

schalter (Proximity) des Typs PNP, NO (Schlief3er) ver-
wenden; siehe Kap. 6.1.3 Initiator-Eingang Proximity fir
485EPS2N auf Seite 6-2).

Geber-/Nédherungsschalterauflosung Messung:

In dieses Feld die Auflosung der ersten verwendeten Messvorrichtung eingeben (Maximalwerte in
Klammern im Eigenschaften-Fenster).

Messvorrichtung Encoder (Drehgeber), Sensortyp Linear:

Anzahl der pm/Impuls.

Messvorrichtung Encoder (Drehgeber), Sensortyp Drehend:

Anzahl der Impulse/Umdrehung.

Messvorrichtung Naherungsschalter (Proximity), Sensortyp Linear:
Anzahl der um/Impuls.

Messvorrichtung Naherungsschalter (Proximity), Sensortyp Drehend:
Anzahl der Impulse/Umdrehung.

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-60/118



elobau \&

Geber-/Ndherungsschalterauflésung Kontrolle:

In dieses Feld die Auflésung der zweiten Messvorrichtung (z.B. bei Auswahl Encoder+ Proximity die
Daten des Naherungsschalters) eingeben (Maximalwerte in Klammern im Eigenschaften-Fenster).

Parameter wie unter Messung beschrieben.

Ubersetzungsverhiltnis (Faktor): Verhéltnis zwischen den Sensoren (unterschiedliche Drehzahlen)
Sind beide Sensoren auf der gleichen Achse montiert (gleiche Drehzahl), ist der Faktor 1.

Falls die beiden Sensoren auf unterschiedlichen Achsen sitzen, bzw. unterschiedliche Drehzahlen
fur die beiden Sensoren vorliegen (z.B. aufgrund eines Untersetzungsverhaltnisses) ist der Wert des
Verhaltnisses einzutragen.

Hysterese (1...50%): Unterdrickung von Schwankungen im Messsignal:
Stellt den Hysterese-Wert in Prozent dar, unterhalb dem die Geschwindigkeitsanderung herausge-
filtert wird. Um ein standiges Schalten bei Anderung des Messsignals zu vermeiden, sollte hier ein
Wert >1 eingestellt werden (Schieberegler).
Hysterese (%)
1 |

|

Geschwindigkeitsgrenze Null:

In dieses Feld den Drehzahlgrenzwert (< 60 U/min.) fur rotative Achsen, bzw. den Geschwindig-
keitsgrenzwert (< 10 m/min.) fur Linear-Achsen eingeben.

Funktionsbaustein: Bei Uberschreitung des Grenzwertes ist der Ausgang Zero LOW; liegt der ge-
messene Wert darunter ist der Ausgang Zero HIGH.

Geschwindigkeit 1...4 (Anzahl gleich wie Schwellenanzahl):

In dieses Feld den Drehzahlgrenzwert (< 60.000 U/min.) fur rotative Achsen, bzw. den Geschwin-
digkeitsgrenzwert (< 1.000 m/min.) fiir Linear-Achsen eingeben.

Funktionsbaustein: Bei Uberschreitung des Grenzwertes ist der Ausgang Over LOW; liegt der ge-
messene Wert darunter ist dieser Ausgang dagegen HIGH.

Frequenz Nullgeschwindigkeit (>= 1 Hz) und Frequenz Geschwindigkeiten 1...4:

Die Tabelle zeigt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fy; (f,,ax ), und der minimalen Fre-
quenz f;, (fin.) @n, verringert um die eingegebene Hysterese (%-Wert).

Sollten die angezeigten Werte GRUN erscheinen, hat die Berechnung der Frequenzen ein positives
Ergebnis ergeben; die Messparameter liegen innerhalb der Verarbeitungsgrenzen des eloProg-Mo-
duls.

Sollten die angezeigten Werte ROT erscheinen, sind die Messparameter aulerhalb der Verarbei-
tungsgrenzen des eloProg-Moduls. Die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter missen
angepasst werden.
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1. Frequenzberechnung fur Achsentyp Drehend, Sensor Drehend

f [Hz] = Drehzahl [U/min] x Auflésung [Pulse/U]
60

2. Frequenzberechnung fir Achsentyp Linear, Sensor Drehend

f[Hz] = Geschw. [m/min] x 1000 x Auflésung [Pulse/U]
60 x Steigung [mm/U]

3. Frequenzberechnung flr Achsentyp Linear, Sensor Linear

f[Hz] = Geschw. [mm/s] x 1000
Auflésung [um/Pulse]

4. Hysterese: Werte nur andern, wenn: fy, = GRUN; f,= ROT

Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Objektbeschreibung: Erlaubt das Einfigen eines beschreibenden Textes der Funktion des exter-
nen Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen Teil des Symbols eingeblendet.
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8.3.1  GUARD LOCK-Funktionsbausteine
GUARD LOCK: Fiir Sicherheitszuhaltungen ohne Uberwachungskontakte des Sperrmittels

Der Funktionsbaustein GUARD LOCK uberprift die ) Hgemchafien
Ubereinstimmung folgender Signale von Sicherheitszu- GuARDLOCK || |=[iamD (ock

haltungen: = — ey
— ,Unlock_cmd* (Anfordern der Tiir) il
— ,Gate” (Status der Schutztir/tor, offen/geschlossen)
— ,Lock_fbk* (Status der Zuhaltung, entsperrt/gesperrt)
— ,Reset, Manuell oder Uberwacht* (Wiederanlaufsperre)

(] Manuslier Rezet

Der Ausgang Output ist HIGH, wenn die Verriegelung

geschlossen und gesperrt ist. [#] Federverrisgelung

W] Aktivierung Error Out
Anschliisse
Eingang Gate:

Der Eingang Gate erfasst den Status (Feedback) der/des Tur/Tors, an welcher die Sicherheitszuhal-
tung montiert ist.

Die Kontakte des Sicherheitskreises der Zuhaltung werden an den Eingangsbaustein E-GATE, bzw.
SINGLE E-GATE angeschlossen, dessen Ausgang Output mit dem Eingang Gate von GUARD
LOCK verbunden wird.

Eingang Lock fbk:

Der Eingang Lock_fbk erfasst den Status (Feedback) des Elektromagneten, der die Zuhaltung sperrt/
freigibt. Die Kontakte des Uberwachungskreises der Verriegelung werden an den Eingangsbaustein
LOCK FEEDBACK angeschlossen, dessen Ausgang Output mit dem Eingang Lock_fbk von GUARD
LOCK angeschlossen wird.

Eingang UnLock cmd:
Der Eingang UnLock cmd dient dem Anfordern der TUr (Entriegelungsanforderung).

Der Eingang muss dabei so lange HIGH bleiben (Taster gedriickt halten), bis der Funktionsbaustein
die Tir freigibt (siehe auch nachfolgender Abschnitt Funktionsprinzip).

Hinweis
Beachten Sie dazu unbedingt die Hinweise unter Aktivierung Error Out.

Ausgang Output:

An den Ausgang Output des GUARD-LOCK-Funktionsbausteins werden die Sicherheitsausgange
(OSSD oder Sicherheitsrelais) angeschlossen. Output ist HIGH, wenn die Schutztir geschlossen
(HIGH-Pegel am Eingang Gate) und die Verriegelung gesperrt ist (HIGH am Eingang Lock fbk).

Ausgang LockOut:
An den Ausgang LockOut wird die Versorgung des Magneten (Ent-/Verriegelung) angeschlossen.

Funktionsprinzip

Zuhaltungen mit Ruhestromprinzip (federkraftverriegelt):

Die Option Federverriegelung muss aktiviert sein.

Erfolgt mit HIGH ein Freigabebefehl auf den Eingang UnLock cmd (Tur anfordern), geht der Aus-
gang Output sofort auf LOW und die Verriegelung wird nach der eingestellten Zeit UnLock Zeit frei-
gegeben, indem der Ausgang LockOut auf HIGH geht und so lange auf HIGH bleibt, bis die Tir wie-
der geschlossen wird.
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Zuhaltungen mit Arbeitsstromprinzip (magnetverriegelt):

Die Option Federverriegelung muss deaktiviert sein.

Erfolgt mit HIGH ein Freigabebefehl auf den Eingang UnLock cmd (Tur anfordern), geht der Aus-
gang Output sofort auf LOW und die Verriegelung wird nach der eingestellten Zeit UnLock Zeit frei-
gegeben, indem der Ausgang LockOut auf LOW geht und solange auf LOW bleibt, bis die TUr wieder
geschlossen wird.

Parameter

UnLock Zeit (Zeitversatz bis zur Freigabe) in s: Die Zeit, die zwischen dem Anfordern der Tar
(HIGH am Eingang UnLock cmd) und dem Freigeben der Tur (HIGH oder LOW am Ausgang Lock-
Out, abhangig vom Zuhaltungs-Funktionsprinzip) vergehen soll. Diese Zeit ist so zu bemessen, dass
die gefahrbringende Bewegung sicher stillgesetzt ist, bevor die Tlrfreigabe erfolgt.

— O0ms +1s,in 0,1 s-Schritten

— 1,5s+10 s, in 0,5 s-Schritten

— 15s + 25 s, in 5 s-Schritten

Feedback Zeit in s: Verzdgerungszeit (Reaktionszeit) der Verriegelung, vom Signalwechsel am
Ausgang LockOut bis zur entsprechenden Reaktion (Feedback) am Eingang Lock fbk.

— 10 ms + 100 s, in 10 ms-Schritten

— 150 ms + 1 s, in 50 ms-Schritten

- 1,5s+3s,in 0,5 s-Schritten

Bedingung: Feedback-Zeit = Zeit der Aktivierung des Elektromagneten

Federverriegelung (Option fiir Sicherheitszuhaltungen nach dem Ruhestromprinzip anwéhlen):

Die Sicherheitszuhaltung wird durch Federkraft verriegelt (Ruhestromprinzip). Zum Entriegeln muss
eine Spannung an den Zuhaltemagnet gelegt werden. Fir Zuhaltungen nach dem Arbeitsstromprin-
zip (durch Magnet verriegelt) darf diese Option nicht angewahlt werden.

Manueller Reset: Diese Funktion aktiviert die Wiederanlaufsperre im Anschluss an jede Aktivierung
der BWS (E-Gate). Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand der Eingange.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 kontrolliert.

MANUELL UBERWACHT
t2
-
INx \ INx —
t t1 N
RESET ———— RESET
t =250 ms t1 > 250 ms
t2 = 250 ms

Hinweis

Im Fall der Aktivierung von Manueller Reset missen aufeinanderfolgende Eingange am
eloProg-Modul verwendet werden. Beispiel: Werden Input 1, 2 und 3 fur Gate, Lock fbk
und UnLock cmd verwendet, muss der Input 4 fiir den Reset verwendet werden.
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Aktivierung Error Out: Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein durch den Funktionsbaustein er-
kannter Fehler am Ausgang Error signalisiert.

Hinweis

Der Ausgang Error Out ist auch dann HIGH, wenn am Eingang UnLock cmd ein LOW (TUr
nicht angefordert) und am Eingang Lock fbk ein LOW (Tur nicht verriegelt, z.B. bei gezo-
genem Betatiger/gedffneter Tlr) anliegt. Sobald der Eingang Lock fbk wieder HIGH wird
(Tar wieder verriegelt, bzw. Betatiger gesteckt), geht der Ausgang Error Out wieder auf
LOW.

Betriebsart ohne Gate (Auswabhl: ,,Gate nicht vorhanden®)

Diese Betriebsart ist nicht geeignet fir Sicherheitszuhaltungen, welche Uber Sicherheitskontakte mit
Uberwachung der Sperrmittels verfigen.

Beispiel der Betriebsart ohne Gate:

Im nachstehenden Beispiel fordert der Benutzer die Verriegelung (Schutzeinrichtung) mit der am
Eingangsblock SWITCH angeschlossenen Taste an. Das Signal LockOut (GUARD LOCK) steuert
den Ausgang Output des Ausgabebausteins STATUS, an dem der Elektromagnet (Spule) der
Verriegelung angeschlossen ist.

Der Status (Feedback) der Zuhaltung (entsperrt/gesperrt) wird vom Eingabebaustein LOCK
FEEDBACK erfasst und an den Eingang Lock fbk (GUARD LOCK) weitergeleitet. Der Ausgang

Output (GUARD LOCK) steuert den Sicherheitskreis (OSSD-Ausgange).
Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt gesperrt, wenn der Elektromagnet nicht bestromt
wird. Daher muss fir diese Verriegelung die Option ,Federverriegelung“ ausgewahlt werden.

Lock_fbk Outputl

@ Eigenschaften
GUARD LOCK

LOCK FEEDBACK

Input 2 (M1) /P18 i

GUARD LOCK
In2

QSWITCH

Output
Input 3 (M1) /P19 P pa
et SAMD) L IONE

LockOut

Fig. 8-25 Betriebsart ohne Gate
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In Fig. 8-26 werden die Signale der Verriegelung dargestellt. Der Ablauf wird nachfolgend erlautert.

(1) Anfordern der Freigabe der Verriegelung (Tur anfordern) durch HIGH-Signal am Eingang
UnLock-cmd (dricken der Anforderungs-Taste durch den Bediener). Der Ausgang Output
wechselt unmittelbar auf LOW.

(2) Nach Ablauf der eingestellten UnLock Zeit (500 ms) wird der Ausgang LockOut auf HIGH ge-
setzt. Der Elektromagnet wird dadurch bestromt und die Zuhaltung entsperrt.

(3) Technisch-physikalisch bedingt reagiert der Elektromagnet mit einer Verzdégerung (im Beispiel
ca. 95ms). Der Anzug des Elektromagneten wird am Eingang Lock_fbk registriert (Signalwech-
sel am Ausgang von LOCK FEEDBACK von HIGH nach LOW). Dieser Verzug wird mit dem
Parameter ,Feedback Zeit“ (10ms...3s) Uberwacht. Der Wert muss dabei >= der Reaktionszeit
des Elektromagneten sein.

(4) Der Bediener lasst die Anforderungs-Taste wieder los, der Eingang UnLock _cmd und der Aus-
gang LockOut wechseln unmittelbar auf LOW.

(5) Nach der erwahnten Reaktionszeit des Elektromagneten (welche auch beim Deaktivieren
wirkt) sperrt die Zuhaltung wieder, was durch HIGH-Signal am Eingang Lock fbk registriert
wird.

(6) Sobald GUARD LOCK den Sperrungszustand erfasst hat, wechselt der Ausgang Output und
die OSSD-Ausgange wieder auf HIGH.
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Fig. 8-26 Signale der Verriegelung
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Betriebsart mit Gate
Die Option ,Gate nicht vorhanden® darf hierbei nicht angewahlt werden.

Diese Betriebsart ist geeignet fur Sicherheitszuhaltungen, deren Sicherheitskontakte Uber keine
Uberwachung der Sperrmittels verfiigen; z.B. elobau-Sicherheitszuhaltungen Typen ZMR/ZMA. Der
Sicherheitskreis (E-GATE) wird hier vom Funktionsbaustein GUARD LOCK uberwacht.

Beispiel der Betriebsart mit Gate

Im nachstehenden Beispiel fordert der Benutzer die Verriegelung (Schutzeinrichtung) mit der am Ein-
gangsblock SWITCH angeschlossenen Taste an. Das Signal LockOut (GUARD LOCK) steuert den
Ausgang Output des Ausgabebausteins STATUS, an dem der Elektromagnet (Spule) der Verriege-
lung angeschlossen ist.

Der Status (Feedback) der Zuhaltung (entsperrt/gesperrt) wird vom Eingabebaustein LOCK FEED-
BACK erfasst und an den Eingang Lock_fbk (GUARD LOCK) weitergeleitet. Der Ausgang Output
(GUARD LOCK) steuert den Sicherheitskreis (OSSD-Ausgange). Der Status der Schutzeinrichtung
(Tar/Tor) wird vom Eingangsbaustein EGATE erfasst und an den Eingang Gate (GUARD LOCK) wei-
tergeleitet.

Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt gesperrt, wenn der Elektromagnet nicht bestromt
wird. Daher muss fur diese Verriegelung die Option ,Federverriegelung“ ausgewahlt werden.

@ Eigenschaften

GUARD LOCK

:
l’ In2
Input 6 (M1) /P22

utput
FBK_RST1/P7
| dockOut

utput2 [
il - OSSD B PG
\]-
p,

GUARD LOCK

Input 1 (M1) /P17

Input 2 (M1) /P18

Input 3 (M1) /P19

Fig. 8-27 Beispiel der Betriebsart mit Gate
In Fig. 8-28 werden die Signale der Verriegelung dargestellt. Der Ablauf wird nachfolgend erlautert.

(1) Anfordern der Freigabe der Verriegelung (Tur anfordern) durch HIGH-Signal am Eingang
UnLock-cmd (driicken der Anforderungs-Taste durch den Bediener). Der Ausgang Output
wechselt unmittelbar auf LOW.

(2) Nach Ablauf der eingestellten UnLock Zeit (500 ms) wird der Ausgang LockOut auf HIGH ge-
setzt. Der Elektromagnet wird dadurch bestromt und die Zuhaltung entsperrt.

(3) Technisch-physikalisch bedingt reagiert der Elektromagnet mit einer Verzdgerung (im Beispiel
ca. 95ms). Der Anzug des Elektromagneten wird am Eingang Lock_fbk registriert (Signalwech-
sel am Ausgang von LOCK FEEDBACK von HIGH nach LOW). Dieser Verzug wird mit dem
Parameter ,Feedback Zeit“ (10ms...3s) Uberwacht. Der Wert muss dabei >= der Reaktionszeit
des Elektromagneten sein.

(4) Der Bediener 6ffnet die entsperrte Tlr, was vom Eingangsbaustein EGATE registriert wird (Off-
nerkontakte werden gedffnet), der Ausgang Output (EGATE) und somit der Eingang Gate
(GUARD LOCK) wechseln auf LOW.

(5) Die Tur wird vom Benutzer wieder geschlossen, das Signal am Eingang Gate (GUARD LOCK)
wird wieder HIGH.
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(6) Der Bediener lasst die Anforderungs-Taste wieder los, der Eingang UnLock_cmd und der Aus-
gang LockOut wechseln unmittelbar auf LOW.

(7) Nach der erwahnten Reaktionszeit des Elektromagneten (welche auch beim Deaktivieren
wirkt) sperrt die Zuhaltung wieder, was durch HIGH-Signal am Eingang Lock fbk registriert
wird.

(8) Sobald GUARD LOCK den Sperrungszustand erfasst hat, wechselt der Ausgang Output und
die OSSD-Ausgange wieder auf HIGH.

Hinweis

Bis zum erneuten SchlieRen der Tur (Punkt 5) muss das Signal UnLock _cmd mindestens
anliegen. Damit nicht wahrend der gesamten Entriegelungsphase die Anforderungs-Taste
gehalten werden muss, empfiehlt sich die Verwendung von Speicherbausteinen. Entspre-
chende Schaltbeispiele sind auf Anfrage bei elobau erhaltlich.

SPUREN

FBK_ELEKT. @
BEFEHL | '
FBK_TUR @ @
OUTPUT1 _I @
AKTIV. @ I@

®

Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Fig. 8-28 Verlauf Spuren in Bezug auf Funktionsweise ,Guard Lock“-Block in Betriebsart mit Gate
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Betriebsart mit Offnen der Schutzeinrichtung (Tiir/Tor) als Bedingung (Anwahl Gate zwingend 6ffnen)

Diese Betriebsart wird durch Anwahl der Option Gate zwingend &éffnen ausgewahlt (nur anwahlbar,
wenn Gate nicht vorhanden nicht angewahlt ist).

Die Ein- und Ausgange, die Signale und das Verhalten des Funktionsbausteins entsprechen dem der
vorangegangenen Betriebsarten, mit dem Unterschied, dass nach dem Anfordern der Tur (UnLock-
cmd) die Tur auch tatsachlich gedffnet werden muss. Die Bestatigung muss durch den Signalwech-
sel (Feedback) am Eingang Gate erfolgen.

Beispiel der Betriebsart Offnen der Schutzeinrichtung (Ttir/Tor) als Bedingung.

Im nachstehenden Beispiel fordert der Benutzer die Verriegelung (Schutzeinrichtung) mit der am Ein-
gangsblock SWITCH angeschlossenen Taste an. Das Signal LockOut (GUARD LOCK) steuert den
Ausgang Output des Ausgabebausteins STATUS, an dem der Elektromagnet (Spule) der Verriege-
lung angeschlossen ist.

Der Status (Feedback) der Zuhaltung (entsperrt/gesperrt) wird vom Eingabebaustein LOCK FEED-
BACK erfasst und an den Eingang Lock fbk (GUARD LOCK) weitergeleitet. Der Ausgang Output
(GUARD LOCK) steuert den Sicherheitskreis (OSSD-Ausgange).

Der Status des Gate (Tur/Tor) wird vom Eingang Gate (GUARD LOCK) Uber den Eingabebaustein
E-GATE Uberwacht. Die Option Gate zwingend 6ffnen ist angewahlt.

Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt gesperrt, wenn der Elektromagnet nicht bestromt
wird. Daher muss fir diese Verriegelung die Option ,Federverriegelung“ ausgewahlt werden.

@ Eigenschaften

GUARD LOCK

Input 6 (M1) /P22 —r

GUARD LOCK

Input 1 (M1) /P17

n
rnA

Input 3 (M1) /P19

Fig. 8-29 Beispiel der Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

In Fig. 8-30 werden die Signale der Verriegelung dargestellt. Der Ablauf wird nachfolgend erlautert.

(1) Anfordern der Freigabe der Verriegelung (Tur anfordern) durch HIGH-Signal am Eingang
UnLock-cmd (dricken der Anforderungs-Taste durch den Bediener). Der Ausgang Output
wechselt unmittelbar auf LOW.

(2) Nach Ablauf der eingestellten UnLock Zeit (500 ms) wird der Ausgang LockOut auf HIGH ge-
setzt. Der Elektromagnet wird dadurch bestromt und die Zuhaltung entsperrt.

(3) Technisch-physikalisch bedingt reagiert der Elektromagnet mit einer Verzdégerung (im Beispiel
ca. 95ms). Der Anzug des Elektromagneten wird am Eingang Lock fbk registriert (Signalwech-
sel am Ausgang von LOCK FEEDBACK von HIGH nach LOW). Dieser Verzug wird mit dem
Parameter ,Feedback Zeit“ (10ms...3s) Uberwacht. Der Wert muss dabei >= der Reaktionszeit
des Elektromagneten sein.

(4) Der Bediener 6ffnet die entsperrte Tir (bis zu diesem Zeitpunkt muss das Signal UnLock_cmd min-
destens anliegen), was vom Eingangsbaustein EGATE registriert wird (Offnerkontakte werden geoff-
net), der Ausgang Output (EGATE) und somit der Eingang Gate (GUARD LOCK) wechseln auf LOW.

(5) Die Tir wird vom Benutzer wieder geschlossen, das Signal am Eingang Gate (GUARD LOCK)
wird wieder HIGH.
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(6) Der Bediener lasst die Anforderungs-Taste wieder los, der Eingang UnLock_cmd und der Aus-
gang LockOut wechseln unmittelbar auf LOW.

(7) Nach der erwahnten Reaktionszeit des Elektromagneten (welche auch beim Deaktivieren wirkt)
sperrt die Zuhaltung wieder, was durch HIGH-Signal am Eingang Lock_fbk registriert wird.

(8) Sobald GUARD LOCK den Sperrungszustand erfasst hat, wechselt der Ausgang Output und
die OSSD-Ausgange wieder auf HIGH.

SPUREN

FBK_ELEKT. | § @ § |

e

BEFEHL

FBK_TUR | | @ | @ | | | |
OUTPUTY _|_® i i i | | i i
AKTIV. | @ i i | I@ | | |

Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Fig. 8-30 Verlauf der Spuren in Bezug auf die Funktionsweise des Guard Lock-Blocks in der Be-
triebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

In der Betriebsart Gate zwingend éffnen meldet der Funktionsbaustein GUARD LOCK einen Fehler,
wenn das Offnen der Tur nach der Freigabe nicht erfolgt ist. Wenn die Option Aktivierung Error Out
angewahlt wurde, wird der Fehler-Status am Ausgang ErrorOut mit einem HIGH-Signal ausgegeben
(Fig. 8-31).

Wie in den vorangegangenen Beispielen wird vom Benutzer die Tir angefordert und von GUARD
LOCK entsperrt, jedoch nicht gedffnet. Nach Loslassen der Anforderungs-Taste (Beenden des
Signals UnLock-cmd, blaue Linie), wird die TUr wird gesperrt (Beenden des Signals LockOut, rote
Linie), ohne dass das Offnen der Tir (Signal Gate, rosafarbene Linie) erfasst worden wére (Tur
wurde nicht gedffnet). Der Ausgang ErrorOut (hellgriine Linie) wird auf HIGH gesetzt.
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FBK_ELEKT.

BEFEHL

FBK_TUR

OUTPUT1

AKTIV.

FEHLER

1

1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

500

Time (ms) 0

Fig. 8-31 Beispiel einer méglichen Stérung im Modus ,Verpflichtung Offnen Gate*

In diesem Fall wird der Fehler generiert, weil die Tir nie gedffnet wird, obwohl eine

Anfrage zum Freigeben/Blockieren der Verriegelung erfolgt ist.

Hinweis
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8.4 Operatoren (Verarbeitungsbausteine)

Die Signale der Eingange jedes Verarbeitungsbausteins kénnen invertiert werden (logisch: NOT),
indem man den Cursor auf dem entsprechenden Pin positioniert (z.B. /n1) und die rechte Maustaste
betatigt. Es erscheint ein Ring, der die Umkehr des Signals anzeigt. Beim nachsten Betatigen der
rechten Maustaste wird die Signalumkehr (der Ring) wieder geloscht.

Hinweis
Die maximale Anzahl von Verarbeitungsbausteinen betragt 64.

8.4.1 Logik-Funktionsbaustein

AND (UND): UND-Funktionsbaustein

Der Logik-Funktionsbaustein AND ergibt am Ausgang ~) Eigenschalt
Output HIGH, wenn sich alle Eingange In, auf HIGH be- pm——— AND
finden. W ot 2 w |Anzahl der Eingaengs
Iny Iny Iny Out
0 0 0 0
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Parameter

Anzahl der Eingadnge: Auswahlfeld fir die Anzahl der Eingange In, (2 bis 8).

NAND (NICHT-UND): UND-Funktionsbaustein mit invertiertem Ausgang

Der Logik-Funktionsbaustein NAND ergibt am Ausgang ~) Eigenschalt
Output LOW, wenn alle Eingange HIGH sind. NAND

—,

Ini Output || 2 [Anzahl der Eingaenge
Iny In, Iny Out
0 0 0 1
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0
Parameter

Anzahl der Eingadnge: Auswahlfeld fir die Anzahl der Eingange In, (2 bis 8).
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NOT (NICHT): Inverter-Funktionsbaustein

Der Logik-Funktionsbaustein NOT kehrt den logischen

. Eigenschaft

Status des Eingangs /n um. o ows | NOT
In Out
0 1
1 0

Hinweis
Durch die Mdglichkeit des Invertierens von Eingangen (siehe Hinweise am Abschnitts-
beginn) lassen sich NOT-Glieder in der Konfiguration teilweise einsparen.

OR (ODER): ODER-Funktionsbaustein

Der Logik-Funktionsbaustein OR ergibt im Ausgang Out- ~) Eigenschaft
put HIGH, wenn sich mindestens ein Eingang In, auf e OR

HIGH befindet. M utput 7 ' [Anzahl der Eingaenge

In4 Iny Iny Out
0 0 (] 0
1 0 (] 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 1
Parameter

Anzahl der Eingange: Auswahlfeld fir die Anzahl der Eingange In, (2 bis 8).

NOR (NICHT-ODER): ODER-Funktionsbaustein mit invertiertem Ausgang

Der Logik-Funktionsbaustein NOR ergibt am Ausgang LOW, ~) Ggenschalt
wenn sich mindestens ein Eingang /In, auf HIGH befindet. ——— NOR
Ini. Output 2 ‘o [anzahl der Eingaenge

In4 Iny Iny Out

0 0 0 1

1 0 0 0

0 1 0 0

1 1 0 0

0 0 1 0

1 0 1 0

0 1 1 0

1 1 1 0
Parameter

Anzahl der Eingange: Auswahlfeld fir die Anzahl der Eingange In, (2 bis 8).
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XOR (EXCLUSIV-ODER): Antivalenz-Funktionsbaustein

Der Logik-Funktionsbaustein XOR ergibt am Ausgang
Output HIGH, wenn die Anzahl der Eingénge /n, im Zu-
stand HIGH ungerade ist.

In allen anderen Fallen ist der Ausgang LOW.

Iny In, In, Out | Ergebnis Verkniipfung
0 0 0 0 alle LOW

1 0 0 1 HIGH, ungerade

0 1 0 1 HIGH, ungerade

1 1 0 0 HIGH, gerade

0 0 1 1 HIGH, ungerade

1 0 1 0 HIGH, gerade

0 1 1 0 HIGH, gerade

1 1 1 1 HIGH, ungerade

Parameter

elobau \&

~  Eigenschaft

p— XOR

Eim I utput 2 e |Anzahl der Eingaenge

Anzahl der Eingange: Auswahlfeld fir die Anzahl der Eingange In, (2 bis 8).

XNOR (EXCLUSIV-NICHT-ODER): Aquivalenz-Funktionsbaustein

Der Logik-Funktionsbaustein XNOR funktioniert im
Prinzip wie der Logik-Funktionsbaustein XOR mit
invertiertem (negiertem) Ausgang. Der Logik-
Funktionsbaustein XOR hat am Ausgang Output HIGH,
wenn die Anzahl der Eingange /n, im Zustand HIGH
gerade ist, oder die Eingange In, alle LOW sind.

In, In, Iny, Out | Ergebnis Verkniipfung
0 0 0 1 alle LOW

1 0 0 0 HIGH, ungerade

0 1 0 0 HIGH, ungerade

1 1 0 1 HIGH, gerade

0 0 1 0 HIGH, ungerade

1 0 1 1 HIGH, gerade

0 1 1 1 HIGH, gerade

1 1 1 0 HIGH, ungerade

Parameter

~  Eigenschaft

— XNOR

Il Output 2 s |Anzahl der Eingaenge

Anzahl der Eingédnge: Auswahlfeld fir die Anzahl der Eingange In, (2 bis 8).
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Logical Macro

Dieses Logik-Modul beinhaltet zwei oder drei zusammen- ' ' ' ' | Eigenschatten
geschaltete (gruppierte) logische Funktionsbausteine.
Die Logik der Einzelbausteine kann im Eigenschaftenbe- 3
reich gewahlt werden. Es stehen insgesamt 8 Eingange
(maximal!) zur Verfigung.

Das Ergebnis des/der Eingangs-Logik-Funktionsbausteins
flieRt in einen dritten Logik-Funktionsbaustein ein, dessen
Ergebnis den Ausgang OUPUT des Macros bildet. = B

Parameter @ Eigenschaften

Eingange Logik 1, 2: R MR
Erméglicht das Auswéhlen der Anzahl der logischen Ein- el
gange (1 bis 7). Wird ein Eingang auf ,1“ gewahlt, wird die
entsprechende Logik deaktiviert und der Eingang direkt
an die Endlogik (dritter Logik-Funktionsbaustein) ange-
schlossen (siehe nebenstehende Grafik).

oogicOut v

utput 5

Logik 1, 2, 3 auswahlen: Erméglicht die Auswahl des Lo- )
giktyps: AND , NAND , OR, NOR, XOR , XNOR.

Out 1, 2 aktivieren: Ermdglicht die Ausgabe des Ergebnis- n
ses der Eingangsbausteine auf den Ausgang LogicOut.
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MULTIPLEXER: Selektionsschalter

Der Logik-Funktionsbaustein MULTIPLEXER selektiert 1 ) Eigensdiaft
aus bis max. 4 Signaleingangen /n, und legt das MULTIPLEXER
ausgewahlte Signal auf den Ausgang Output. A— IEE;II -
Zur Auswahl des gewunschten Signaleingangs /n, wird -

der entsprechende Selektionseingang Sel, mit HIGH n2

angesteuert. Dabei darf immer nur 1 Selektionseingang B

gleichzeitig mit HIGH angesteuert sein.

Sollte kein Selektionseingang, oder mehr als einer auf

HIGH liegen (= ungultiger Zustand), geht der Ausgang
Output auf LOW - unabhangig vom Status der Eingange.

Wahrheitstabelle (Beispiele):

In1 In2 In3 In4 Sel1 Sel2 Sel3 Sel4 Out Bemerkungen
1 0 0 0 0 0 0 0 0 Kein Eingang selektiert
1 0 0 0 1 0 0 0 1 Eingang HIGH selektiert
0 1 1 1 1 0 0 0 0 Eingang LOW selektiert
0 1 1 1 0 1 0 0 1 Eingang HIGH selektiert
0 1 1 1 0 1 1 0 0 Eingange 2+3 selektiert = ungultig

Parameter

Input: Auswahlfeld fir die Anzahl der Eingange In, (2 bis 4).

Hinweis
Da die Selektionseingange Sel, den Eingangen In, direkt zugeordnet sind, werden diese
automatisch in der korrekten Anzahl mit ausgewahilt.
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8.4.2 Speicherbausteine

Speicherbausteine bieten die Moglichkeit, Signale (HIGH oder LOW) zu speichern (z.B. von anderen
Projektkomponenten) um diese nach Bedarf wieder weiter zu verarbeiten.

Die Statusénderungen erfolgen in Ubereinstimmung mit den Wahrheitstabellen, die fir jeden einzel-
nen Operator gezeigt wurden.

D FLIP FLOP: Daten-FlipFlop, taktflankengesteuert

Der Funktionsbaustein D FLIP FLOP erméglicht das ) Hgenschaft
Speichern eines Signals, das am Dateneingang D —Tpreen) D FLIP FLOP
anliegt. Die Speicherung wird mit dem Takteingang Ck “:”"“"" ] Aktivierung Resst
gesteuert. Der Wert am Eingang D wird an den Ausgang [] Aktivierung Clear
Q (gemal der nachfolgenden Wahrheitstabelle) mit der

steigenden Flanke des Taktsignals Ck Ubernommen.

Preset Clear Ck D Q
1 0 X* X* 1
0 1 X* X* 0
1 1 X* X* 0
0 0 0 X* Keine Anderung
0 0 j 1 1
0 0 j 0 0

X* = beliebiger Logikpegel j = positive Flanke

Parameter

Aktivierung Preset: Diese Funktion ermdglicht es, den Ausgang Q (unabhangig vom Signalzustand
des Eingangs D) auf HIGH zu bringen.

Aktivierung Clear: Diese Funktion erméglicht es, die Speicherung zurlickzustellen. Ein HIGH auf
Clear bewirkt immer ein LOW am Ausgang Q - unabhangig von den anderen Eingangen.

T FLIP FLOP (max. Anzahl = 16)

Dieser Funktionsbaustein schaltet den Ausgang Q an je- () Eigenschaften
der steigenden Flanke des Eingangs T (Toggle) um. TFLIP-ELOP

Axtvierung Clear

T FLIP-FLOP

g
[>T

Parameter

Aktivierung Clear: Diese Funktion ermdglicht es die Speicherung zuruckzustellen. Ein HIGH auf
CLEAR bewirkt immer ein LOW am Ausgang Q, unabhangig von den anderen Eingangen.
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SR FLIP FLOP: Set-Reset-Flipflop

Der Funktionsbaustein SR FLIP FLOP hat 2 stabile Zu-
stande (bistabil) des Ausgangs Q. HIGH auf dem Ein-
gang Set bewirkt ein HIGH am Ausgang Q. Ein HIGH auf
dem Eingang Reset bewirkt immer ein LOW am Ausgang
Q (Vorrang). Bei LOW auf Set und Reset gleichzeitig
bleibt der letzte Zustand am Ausgang Q bestehen (Spei-
cherung).

SET RESET Q

0 Keine Anderung
0

1

0

ala|lo|lo
alo| -~

elobau \&

~  Eigenschaft

—_—
SR.FLIP FLOP |
Set

SR FLIP FLOP

USER RESTART MANUAL: Wiederanlaufsperre, Start mit steigender Flanke

Der Funktionsbaustein USER RESTART MANUAL dient
als Wiederanlaufsperre. Der Ausgang der Sicherheitsein-
richtung wird an den Eingang /n gelegt, die Start-Taste
wird an den flankengesteuerten Eingang Restart gelegt.
Der Start (Ausgang Q auf HIGH) erfolgt mit steigender
Flanke, gemaf’ der nachfolgenden Wahrheitstabelle.

Clear Restart In Q
1 X X 0
X 0 0
0 1 Keine Anderung
0 1 1

Keine Anderung

i
0 J—L 1

Parameter

. Eigenschaft

—_——

USER |

mRESTART
MANUAL

[v] Aktivierung Clear

USER RESTART MANUAL

Aktivierung Clear: Diese Funktion ermoglicht es, die Speicherung zurlickzustellen. Ein HIGH auf
Clear bewirkt immer ein LOW am Ausgang Q - unabhangig von den anderen Eingangen.
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USER RESTART MONITORED: Wiederanlaufsperre, Start mit fallender Flanke

Der Funktionsbaustein USER RESTART MONITORED Y o B
dient als Wiederanlaufsperre. Der Ausgang der Sicher- T USER RESTART MOMITORED
heitseinrichtung wird an den Eingang /n gelegt, die Start- MONITORED 7] Aktivierung Clear
Taste wird an den flankengesteuerten Eingang Restart e il

gelegt. AR
Der Start (Ausgang Q auf HIGH) erfolgt mit fallender
Flanke, gemaf} der nachfolgenden Wahrheitstabelle.

Clear Restart In Q
1 X X 0
X X 0 0
0 0 1 Keine Anderung
0 1 Keine Anderung

f
0 It 1 1

Parameter

Aktivierung Clear: Diese Funktion ermdglicht es, die Speicherung zurtickzustellen. Ein HIGH auf
Clear bewirkt immer ein LOW am Ausgang Q - unabhangig von den anderen Eingéangen.

MACRO RESTART MANUAL (max. 16 Stiick Restart-Funktionsbausteine)

Der Funktionsbaustein MACRO RESTART MANUAL ist die () Eigenschaften
Kombination der Wiederanlaufsperre USER RESTART MACRO RESTART CESTERED
MANUAL mit einer wahlbaren Eingangslogik. Der Start er- P

folgt entsprechend der unten stehenden Wahrheitstabelle.

lUAL

ogicOut

putput

Clear Restart D Q [] Aktivierung Clea
1 X X 0 RO
X 0 0
0 1 Erhalt Speicher
0 1 1

X
L
0 k 1 Erhalt Speicher

Parameter
Eingédnge Logik: Ermdglicht das Auswahlen der Anzahl der logischen Eingange (2 bis 7)
Logik auswéhlen: Ermdoglicht die Auswahl des Logiktyps: AND , NAND , OR, NOR , XOR , XNOR

Out aktivieren: Ermoglicht die Ausgabe des Ergebnisses des Eingangsbausteins auf den Ausgang
LogicOut.

Aktivierung Clear: Diese Funktion erméglicht es, die Speicherung zurlickzustellen. Ein HIGH auf
Clear bewirkt immer ein LOW am Ausgang Q - unabhangig von den anderen Eingangen. Der Ein-
gang Clear ist nur aktivierbar, wenn die Anzahl der Eingange Logik nicht hdher als 6 gewahlt wurde.
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MACRO RESTART MONITORED: (max. 16 Stiick Restart-Funktionsbausteine)

Der Funktionsbaustein MACRO RESTART MONITORED ist () Eigenschaften
die Kombination der Wiederanlaufsperre USER RESTART MACRO RESTART
MONITORED mit einer wahlbaren Eingangslogik. Der Start HOMTRS

erfolgt entsprechend der unten stehenden Wahrheitstabelle.

ogicOut

utput

[v] Akuvierung Clear

Clear Restart D Q
1 X X 0
X X 0 0
0 L 1 Erhalt Speicher
0 ﬂ 1 Erhalt Speicher
0 I | 1 1
Parameter

Eingédnge Logik: Ermdéglicht das Auswahlen der Anzahl der logischen Eingange (2 bis 7).

Logik auswéhlen: Ermdoglicht die Auswahl des Logiktyps: AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
Out aktivieren: Ermoglicht die Ausgabe des Ergebnisses des Eingangsbausteins auf den Ausgang
LogicOut.

Aktivierung Clear: Diese Funktion erméglicht es, die Speicherung zurlickzustellen. Ein HIGH auf
Clear bewirkt immer ein LOW am Ausgang Q - unabhangig von den anderen Eingangen. Der Ein-
gang Clear ist nur aktivierbar, wenn die Anzahl der Eingange Logik nicht hdher als 6 gewahlt wurde.
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8.4.3 Zahlerbausteine

Zahlerbausteine erzeugen am Ausgang Q ein Impuls (HIGH), sobald die vorgewahlte Anzahl an Im-
pulsen (Wert im Feld Z&hlung) erreicht wird.

COUNTER: Zahler, auf- und abwarts

Der Funktionsbaustein COUNTER st ein Impulszahler. ~ | Eigenschaft

Zahlertyp: Es gibt 3 Zahler-Typen (Betriebsarten): C;ILFEEF:W

Es gibt 3 Betriebsarten: ball ;I;kti”iemng e

1. Automatisch : Z_a|'11ung (2/16383)
(Standardmodus, dieser Typ wird direkt gesetzt, wenn 2 '
die Option Aktivierung Clear nicht angewahlt ist). []Doppsite Flanke

2. Manuell Zahlertyp
(Aktivierung Clear angewahlt) Automatischer Zahler [

3. Manuell/Automatisch

(Aktivierung Clear angewahlt)

Hinweis
Der Zahlerwert (Feld Zéhlung) fur alle nachfolgenden Beispiele betragt 6.

Betriebsart ,,Automatisch*

Die Impulse am Eingang Ck up werden hoch gezahlt (mit Ck down kann heruntergezahlt werden).
Sobald der vorgewahlte Wert (Feld Zéhlung) erreicht ist, erscheint am Ausgang Q ein Impuls, dessen
Lange (Dauer) der des letzten Ck up-Impulses entspricht.

Der Zahler kann zwischen den Impulsen nicht auf 0 gesetzt werden (Clear nicht verfigbar). Nach
dem erfolgten Ausgangsimpuls fangt der Zahler wieder von vorne an zu zahlen, bis der vorgewahite
Wert erneut erreicht wird (siehe nachfolgendes Impulsdiagramm).

S
o RER INRSERIRRARE IS

Mmternal | 4! 9l al gl gigi1i2i 3iais5i0) 1] 2 3 4 5{ 0 t{ 21 31 &
A - R AR A R | P L | [

counter |

Betriebsart ,,Manuell*

Die Zahlung erfolgt (wie zuvor beschrieben) durch Addieren der Impulse an Ck up und Subtrahieren
an Ck down (falls Eingang Ck down aktiviert). Sobald der vorgewahlte Wert (Feld Zdhlung) erreicht
ist, geht der Ausgang Q (statisch) auf (HIGH).

Mit einerm (HIGH)-Pegel am Eingang Clear kann der Ausgang Q wieder auf (LOW) gebracht werden
(falls Eingang Clear aktiviert).
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| | I |

-

In Clear

I

i : i ! , i
Out Q - ’ i . ; L i

Internal 1i i 3§ 47 5 6:6:6‘6 610'0 Qi 11 2 3‘4|5*6“6 6! 6

counter |

Betriebsart ,,Manuell/Automatisch*

Die Zahlung erfolgt prinzipiell wie im Modus Automatisch (unter 1. beschrieben), allerdings mit dem
Unterschied, dass der Zahlerstand mittels einem (HIGH) auf dem Eingang Clear auf 0 gebracht wer-
den kann (Ricksetzung).

UL UL UL
Rt

Internal § 9 | 2 3{ 4;5{01112i0i0i0i 1 2i 3i 41 5/ 0111 2 314

counter

Parameter

Ck up: Aufwartszahlen (zum Zahlerstand addieren) mit steigender Flanke.

Ck down: Abwartszahlen (vom Zahlerstand subtrahieren) mit steigender Flanke.
Doppelte Flanke: Die Zahlung erfolgt sowohl mit steigender, als auch mit fallender Flanke.

Aktivierung Clear: Der Zahlerstand kann mittels einem HIGH auf dem Eingang Clear auf 0 gebracht
werden (Ricksetzung). Der Ausgang Q geht auf LOW.

Zahlertyp: Wenn Clear nicht aktiviert ist, wird der Zahlertyp auf Automatisch gesetzt. Wenn Clear
aktiviert ist, kann zwischen Manuell/Automatisch und Automatisch ausgewahlt werden.

Zahlung: In dieses Feld den zu erreichenden Zahlwert eintragen (max. 16383).
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8.44 TIMER-Operatoren

Die Timerbausteine erzeugen ein Signal (HIGH oder LOW) flr einen bestimmten Zeitraum.

CLOCKING: Taktgenerator, steuerbar

Der Funktionsbaustein CLOCKING liefert am Ausgang (® Eigenschatten
Out ein Taktsignal mit wahlbarem Tastverhaltnis (ti/tp), CLOCKING

solange am Eingang En (Enable) ein HIGH-Signal anliegt. Zeit (Bestatigen mit Return):

® s O ms

Das Tastverhaltnis kann Uber 7 Eingange In x % im
Bereich 10...90% in 10%-Schritten gewahlt werden

Duty cycle-Wahi

(Duty cycle-Wahl, siehe Wahrheitstabelle Tab. §-4). W
20%
. . C . . 0%
Liegt an keinem der Eingange In x % ein HIGH an, wird )
das Tastverhaltnis automatisch auf 50% (ti = tp) gesetzt. f&
Der im Feld Zeit eingestellte Wert (von 10 ms bis b
1093 s) entspricht der Periodenlange T. e
DUTY CYCLE-WAHL
EN 10% 20% 30% 40% 60% 70% 80% out
1 0 0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 50%
0 0 0 0 0 10%
0 0 0 0 0 20%
0 0 0 30%
0 0
0

Tab. 8-4 TIMER OPERATOREN Duty Cycle-Wahl

i

Hinweis

— Der Enable-Eingang En muss immer auf HIGH
liegen.

— Es darf (mit Ausnahme Paar 10% und 80%) im- “/™"<Ye-=0% | |
mer nur ein Eingang /In x% gleichzeitig aktiv sein. j ;

— Liegt an keinem der Eingange In x% ein HIGH- ourvcveie 20% |_| |_
Signal an, wird das Tastverhaltnis automatisch :
auf 50% gesetzt. ; .

— Die Zeitwerteingabe (im Feld Zeit) muss immer °/7<Y¢-=4% |_ [
mit der Return-Taste bestéatigt werden! ;

DUTY CYCLE 80%
A1 U

EN

Zeit
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MONOSTABLE: Monoflop mit Mindestzeit-Pegel

Modus Steigende Flanke: Mindestzeit-HIGH-Pegel

Der Funktionsbaustein MONOSTABLE liefert am Aus- () Eigenschaften

gang Out ein HIGH, das mindestens dem im Feld Zeit CNesfeLE
eingestellten Zeitraum (10 ms bis 1093 s) entspricht. MONOSTABLE o i i e

Gestartet wird das HIGH-Signal am Ausgang mit einer
steigenden Flanke (Option Steigende Flanke ausge-
wahlt), oder mit einer fallenden Flanke (Option Steigen- [V] Steigende Flanke
de Flanke nicht ausgewahlt).

Ist HIGH am Eingang langer als der eingestellte Zeit-
wert, bleibt der Ausgang Out so lange auf HIGH, wie
HIGH am Eingang anliegt.

Retriggerable: Wird diese Option ausgewahlt, kann die Zeit (innerhalb des Zeitablaufes) mit einer
steigenden Flanke auf /In von Neuem gestartet werden (Start wieder bei 0s).

In T—‘ H A
Modus: Steigende Flanke,
nicht retriggerbar

Ot U

Modus Fallende Flanke: Mindestzeit-LOW-Pegel:

rad
L'
rad

Wird die Option Steigende Flanke nicht ausgewahlt, ergibt sich eine Logik mit einem LOW am Aus-
gang Out, das mindestens dem im Feld Zeit eingestellten Zeitraum (10 ms bis 1093 s) entspricht.
Gestartet wird das LOW mit einer fallenden Flanke (HIGH->LOW) am Eingang /n. Ist LOW am Ein-
gang In langer als der eingestellte Zeitwert, bleibt der Ausgang Out so lange auf LOW, wie LOW am
Eingang anliegt.

Retriggerable: Wird diese Option ausgewahlt, kann die Zeit (innerhalb des Zeitablaufes) mit einer
steigenden Flanke auf In von Neuem gestartet werden (Start wieder bei 0 s).

Syl B

Modus: Fallende Flanke,
nicht retriggerbar
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MONOSTABLE_B: Monoflop klassisch (Ausgang ohne Zeitverlangerung)

Modus Steigende Flanke: Feste HIGH-Pegel-Zeit

Der Funktionsbaustein MONOSTABLE_B liefert am () Eigenschaften
Ausgang Out ein HIGH, das fest dem im Feld Zeit einge- KONOSTBLE S
stellten Zeitraum (10 ms bis 1093 s) entspricht, unab- MONOSTABLE B e Pesttngen mifen
hangig von der Dauer des Signals am Eingang In.
Gestartet wird das HIGH-Signal am Ausgang mit einer
steigenden Flanke (Option Steigende Flanke ausge-
wahlt) am Eingang In.

Hinweis

Im Gegensatz zum Funktionsbaustein MONOSTABIL ist der Ausgang von
MONOSTABIL_B (unabhangig vom Eingang In) immer solange HIGH, wie der eingestellte
Sekunden-Wert im Feld Zeit.

Retriggerable: Wird diese Option ausgewahlt, kann die Zeit (innerhalb des Zeitablaufes) mit einer
steigenden Flanke auf /In von Neuem gestartet werden (Start wieder bei 0s).

Out

Fig. 8-32 MONOSTABLE_B: Steigende Flanke
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Modus Fallende Flanke: Feste LOW-Pegel-Zeit

Wird die Option Steigende Flanke nicht ausgewahlt, lie-
fert der Funktionsbaustein am Ausgang Out ein LOW,
das fest dem im Feld Zeit eingestellten Zeitraum (10 ms
bis 1093 s) entspricht, unabhangig von der Dauer des
Signals am Eingang In.

Gestartet wird das LOW-Signal am Ausgang mit einer
fallenden Flanke am Eingang In.

elobau \&

MONOSTABLE_B
hd

ut

» | Eigenschaften
MOMNOSTABLE_B

Zeit
(Bestatigen mit Return)

o o

|| Retriggerable

[ ste gende Flanke

Yms

Retriggerable: Wird diese Option ausgewahlt, kann die Zeit (innerhalb des Zeitablaufes) mit einer
steigenden Flanke auf /In von Neuem gestartet werden (Start wieder bei 0s.)

Out

Fig. 8-33 MONOSTABLE B: Fallende Flanke

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5

Datum: 31.10.2018
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PASSING MAKE CONTACT: Maximalzeit (Impulszeit-Begrenzer)

Beim Funktionsbaustein PASSING MAKE CONTACT ~ | Eigenschaft

folgt der Ausgang Out dem auf dem Eingang In anlie- PASSING MAKE CONTACT
genden Signal (siehe nebenstehende Grafik). Bleibt die- pe—— Zeit (Senden zum Bestatigen):
ses jedoch langer als zeitlich vorgegeben (Wert in Feld il 0.01

Zeit) auf HIGH, begibt sich der Ausgang Out auf LOW. ii bt |@s Oms

Das Ausgangssignal wird dadurch zeitlich begrenzt [Retriggerable
(siehe nebenstehende Grafik). —

Out

Parameter
Zeit: Die maximale Zeit T kann von 10 ms bis 1093 s eingegeben werden (mit Return bestatigen).

Retriggerable: Wird diese Option aktiviert, kann innerhalb der eingestellten Zeit erneut ein Zeit-
ablauf mit einer steigenden Flanke (LOW->HIGH) am Eingang /n ausgeldst (nachgetriggert) werden.
Das Ausgangssignal verlangert sich dadurch (siehe Grafik).

LN L

<7 : =T
'i_.._._,_ [T 1

Out
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DELAY: Ein-/Ausschaltverzogerung mit Kompensation Signalunterbrechung

Mit dem Funktionsbaustein DELAY kann ein HIGH- (<) Eigenschaften
Pegel am Eingang /n zeitlich verzdgert (gemafl dem

im Feld Zeit eingestellten Zeitwert) auf den Ausgang
Out gebracht werden.

Parameter

Zeit: Die maximale ZeitT kann von 10 ms bis
1093 s eingegeben werden (mit Return bestatigen).

Modus Steigende Flanke: Einschaltverzégerung

Zu Beginn des HIGH-Pegels am Eingang In ist der Ausgang Out zunachst noch LOW.

Die Verzdgerung beginnt mit der steigenden Flanke des Signals am Eingang /n. Nach Ablauf der ein-
gestellten Zeit T geht der Ausgang Out auf HIGH, wenn der Eingang /n sich zu diesem Zeitpunkt
ebenfalls auf HIGH befindet und bleibt HIGH, solange auch der Eingang /n HIGH ist.

Eine zwischenzeitliche Unterbrechung des Eingangssignals (/n auf LOW) hat dabei keine Auswir-
kungen auf die Funktion.

Sollte dies nicht gewlinscht sein, muss die Option Retriggerable angewahlt werden. Dann beginnt
der Zeitablauf mit jeder steigenden Flanke erneut; das Eingangssignal /n muss bis zum Ablauf von
T auf HIGH bleiben, sonst erfolgt kein HIGH am Ausgang Out.

Ist nach Ablauf von T der Eingang /In LOW, bleibt auch der Ausgang Out LOW.

5 Modus: Steigende Flanke,
In A ‘ \ H nicht retriggerbar

Out

Modus Fallende Flanke: Ausschaltverzégerung
Mit der steigenden Flanke am Eingang /n geht auch der Ausgang Out sofort auf HIGH.

Die Verzdgerung beginnt mit der fallenden Flanke des Signals am Eingang /n. Nach Ablauf der ein-
gestellten Zeit T geht der Ausgang Out auf LOW, wenn der Eingang In sich zu diesem Zeitpunkt
ebenfalls auf LOW befindet und bleibt LOW, solange auch der Eingang In LOW ist.

Eine zwischenzeitliches HIGH am Eingang /n hat dabei keine Auswirkungen auf die Funktion.

Sollte dies nicht gewlnscht sein, muss die Option Retriggerable angewahlt werden. Dann beginnt
der Zeitablauf mit jeder fallenden Flanke erneut; das Eingangssignal /n muss bis zum Ablauf von T
auf LOW bleiben, sonst erfolgt kein LOW am Ausgang Out.

Ist nach Ablauf von T der Eingang /n HIGH, bleibt auch der Ausgang Out HIGH.

L Modus: Fallende Flanke,
b i ‘ ‘ ‘ ‘ | i nicht retriggerbar

1
1
1
1

o | i B
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DELAY LINE: Ausschaltverzégerung klassisch

Beim Funktionsbaustein DELAY LINE handelt es
sich um eine klassische Ausschaltverzégerung.

Nach dem Ende eines HIGH-Signals am Eingang In
bleibt der Ausgang Out noch um die eingestellte Zeit
auf HIGH. Kehrt der Eingang /n wahrend der einge-
stellten Verzdgerungszeit auf HIGH zurtick, erscheint
am Ausgang Out in jedem Fall ein kurzer LOW-
Impuls, mit einer Dauer von ca. der doppelten Reak-
tionszeit des eloProg-Systems (siehe Hinweise).

Parameter
Zeit: Die maximale Zeit t kann von 10ms bis 1098 s eingegeben werden (mit Return bestatigen).

3 : t H
ouT i 3 ionszei
| t ouT e > 2 x Reaktionszeit

Hinweis
— Im Gegensatz zum Timer-Funktionsbaustein DELAY kompensiert der Timer-Funktions-

baustein DELAY LINE eventuelle Signalunterbrechungen am Eingang In wahrend des
Zeitablaufes nicht.

— Dieser Funktionsbaustein eignet sich fiir verzégerte OSSD-Ausgange, unter der Vor-
aussetzung, dass ein manueller Reset (manuelle Wiedereinschaltsperre) konfiguriert ist.

— Die Reaktionszeit des eloProg-Systems (relevant bei Wiederkehr des Eingangssignals
wahrend des Ablaufs der Verzdgerungszeit) ist abhangig von der Anzahl der
angeschlossenen Module (Slaves) und weiteren Parametern, siehe Kap. 7 TECHNISCHE
DATEN auf Seite 7-1.
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8.4.5 Muting

Die Muting-Funktion ermoglicht ein voriibergehendes Unterdriicken (Muten) der Sicherheits-
funktion einer BWS (beriihrungslos wirkenden Schutzeinrichtung), um ein Abschalten der
Sicherheitsausgidnge wahrend eines Materialtransportes durch das Schutzfeld der BWS, zu
verhindern. Den Transport des Fordergutes durch die sensorgesteuerte Schutzeinrichtung
(z.B. Sicherheitslichtvorhang) registrieren die an der Sicherheitsauswerteeinheit (SAE) ange-
schlossenen Muting-Sensoren, die eine Unterscheidung zwischen Mensch und Material
ermoglichen. Den sicheren Ablauf Uberwacht ein geeigneter Muting-Funktionsbaustein in
der SAE (z.B. eloProg). Die Muting-Sensorsignale (und ggf. weitere, dazuwahlbare Parame-
ter) miissen in der zuldssigen Form und Reihenfolge vorliegen (abhidngig vom Muting-Funk-
tionsbaustein und der jeweiligen Konfiguration), damit der Muting-Vorgang eingeleitet wird.
Weitere Anforderungen an die Auswahl und Anbringung der BWS und den zugehoérigen
Muting-Sensoren sind den Herstellerangaben zu entnehmen.

8.4.6 MUTING-Funktionsbausteine

MUTING ,,Con“ (Concurrent): 4-Sensor-Muting (doppelt-parallel)

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an die gleichzeitige Bedampfung
der Sensoren S1&S2 (bzw. S3&S4 bei Materialfluss in Gegenrichtung).

Der erlaubte Zeitversatz zwischen den Sensorsignalen $S1&S2, bzw. S3&S4 kann zwischen 2 s
und 5 s gewdhlt werden (Option Sensor-Zeit).

Der Funktionsbaustein MUTING ,Con“ Uberwacht eine
Muting-Funktion, mit Muting-Sensoren in doppelt-paralle- MUTING "Con"
ler (auch gekreuzter) Ausfihrung. Das Muting kann auf-
grund der Sensoranordnung in beide Richtungen gestartet
werden. Die Signale der Muting-Sensoren (jeweils 2 am
Ein- und Auslauf) missen dabei gleichzeitig erscheinen.
Weitere Muting-Bedingungen lassen sich dazuwahlen.

Hinweis
Muting-Startbedingung: Der Muting-Zyklus kann

nur eingeleitet werden, wenn sich vor Beginn alle (Sisa]
Sensoren auf LOW befinden und der Eingang
Input auf HIGH liegt (Sicherheitslichtvorhang frei).

utput

il Muting

Parameter

Timeout (Muting-Abbruch nach Zeitablauf): Werte von 10 s...

Innerhalb der gewahlten Zeit (Schieberegler) muss der Muting-Zyklus beendet werden. Ist beim Ab-
lauf der eingestellten Zeit der Muting-Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird das Muting umgehend
abgebrochen. Der Ausgang Output geht auf LOW, falls zum Zeitpunkt des Timeout die BWS bereits
unterbrochen war (Input LOW), andernfalls bleibt der Ausgang Output auf HIGH.

Mit Enable (Freigabe): Bei Aktivierung der Option Mit Enable kann die Muting-Funktion tber den
flankengesteuerten Eingang Enable kontrolliert werden (siehe nachster Abschnitt Freigabe-Typ).

Freigabe-Typ (nur aktiv, wenn Mit Enable angewé&hlt wurde):

Es werden 2 Typen von Enable unterschieden: Nur Freigabe und Aktivierung/Deaktivierung
Nur Freigabe: Vor Muting-Beginn muss am Eingang Enable ein Signalwechsel von LOW auf
HIGH (steigende Flanke) erfolgen, andernfalls lasst sich die Muting-Funktion nicht starten. Ist Mu-
ting gestartet, lasst sich der Muting-Ablauf am Eingang Enable nicht mehr beeinflussen.
Aktivierung/Deaktivierung: Prinzipiell gleiche Wirkungsweise, wie bei der Option Nur Freigabe,
allerdings mit dem Unterschied, dass der Muting-Ablauf sofort abgebrochen wird, wenn das Si-
gnal am Eingang Enable wieder auf LOW geht (fallende Flanke).
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Mit Muting Out (Signalausgang): Ausgang ist HIGH wahrend des Muting-Ablaufes.

Richtung (Materialtransportrichtung): Mogliche Werte: Auf, Ab, BIDIR

Bei doppelt parallelem Muting besteht die Méglichkeit, den Muting-Vorgang von beiden Seiten der
BWS einzuleiten. Die zuldssige Reihenfolge der Betatigung der Sensoren kann mit der Option Rich-
tung definiert werden. Wenn BIDIR eingestellt ist (Bidirektional), kann die Betatigung sowohl von
S1&S2 nach S3&S4 als auch von S3&S4 nach S1&S2 erfolgen. Von S1&S2 nach S3&S4 gelangt
man mit Auf, in die entgegengesetzte Richtung mit Ab.

SchlieBen von Muting: Mogliche Werte: CURTAIN (Lichtvorhang), SENSOR.

Dieser Parameter definiert, ab wann der Muting-Vorgang beendet wird. Bei Auswahl CURTAIN er-
folgt das Muting-Ende sofort mit Freiwerden der BWS (steigende Flanke am Eingang Input des Mu-
ting-Funktionsbausteins); bei Auswahl SENSOR erst nach Freiwerden des vorletzten Sensors.

Auswahl von CURTAIN

(/2]
-
(92}
N

BWS (Input)
1

n
w
(4
s

Muting

Muting aktiv

BWS hat
beendet

O|l=|a|alO0/l0|OC| O

Ol=mlmlmlojlo|0|

Ol malmalalalo
OO0 O == —OfOC
OO =m=ml=amla20OO

1
1
X
X
0
1
1

Auswahl von SENSOR

(7]
-
(7]
N

BWS (Input)
1

(7]
w
(7]
i

Muting

o

Muting aktiv

S3 hat
beendet

C|lO|=m|lal~Oo|l0|jO| O
O m | m| a0l

olo|o|lO(=m|=alala]O
OO C|OCO | == 210|0C
Ol m |l O

Blind Time (nur aktiv, wenn bei Schlie3en von Muting die Auswahl Curtain getroffen wurde):
Mdogliche Werte: 250 ms, 500 ms, 750 ms, 1 s. Nach dem kompletten Durchgang des Fordergutes
(z.B. Paletten) wird der Muting-Zyklus durch Freiwerden des Lichtvorhanges (Curtain) beendet und
die Ausgange der BWS gehen wieder auf HIGH. Es konnten aber evtl. hervorstehende Gegenstande
den Lichtvorhang noch zum Abschalten bringen. Wahrend der Blind Time wird der Eingang Input am
Muting-Funktionsbaustein auf HIGH gehalten.

Warnung
Der erforderliche Sicherheitsabstand der BWS zur Gefahrenstelle kann sich aufgrund der
langeren Reaktionszeit (Abschaltzeit) vergrofern!

Sensor-Zeit: Mogliche Werte 2s...5s.
Definiert den erlaubten Zeitversatz zwischen den Sensoren S1&S2, bzw. S3&S4.
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MUTING ,,L“ (L-Anordnung): 2-Sensor-Einseiten-Muting (parallel)

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an die gleichzeitige Bedampfung
der Sensoren S1&S2. Muting-Ende ist sofort nach Freiwerden der BWS (Sicherheitslichtvor-
hang). Der erlaubte Zeitversatz zwischen den Sensorsignalen $S1&S2 bzw. S3&S4 kann zwi-
schen 2 s und 5 s gewahlt werden (Option Sensor-Zeit).

Der Funktionsbaustein MUTING ,L“ Uberwacht eine ) Figenschaften
Muting-Funktion, mit Muting-Sensoren in einseitig-paral- MUTING "L* puslil i

leler (auch gekreuzter) Ausfuhrung. Das Muting kann e

aufgrund der Sensoranordnung nur in eine Richtung ge-
startet werden. Diese Muting-Form ist daher nur fiir Ein-
oder Auslaufstrecken sinnvoll, nicht fir bidirektionale
Transportstrecken geeignet. Die Signale der Muting-Sen- (9] Mit Muting Out
soren S1&S2 mussen gleichzeitig erscheinen. Sencor-Zei
Weitere Muting-Bedingungen lassen sich dazuwahlen.

Hinweis
Muting-Startbedingung: Der Muting-Zyklus kann

nur eingeleitet werden, wenn sich vor Beginn alle
Sensoren auf LOW befinden und der Eingang
Input auf HIGH liegt (Sicherheitslichtvorhang frei).

&{& Mit Enable

Freigabe Typ

| Aktivierung/Deaktivierung |

Parameter

Timeout (Muting-Abbruch nach Zeitablauf): Werte von 10 s...

Innerhalb der gewahlten Zeit (Schieberegler) muss der Muting-Zyklus beendet werden. Ist beim Ab-
lauf der eingestellten Zeit der Muting-Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird das Muting umgehend
abgebrochen. Der Ausgang Output geht auf LOW, falls zum Zeitpunkt des Timeout die BWS bereits
unterbrochen war (/Input LOW), andernfalls bleibt der Ausgang Output auf HIGH.

Mit Enable (Freigabe): Bei Aktivierung der Option Mit Enable kann die Muting-Funktion tber den
flankengesteuerten Eingang Enable kontrolliert werden (siehe nachster Abschnitt Freigabe-Typ).

Freigabe-Typ (nur aktiv, wenn Mit Enable angewahlt wurde):
Es werden 2 Typen von Enable unterschieden: Nur Freigabe und Aktivierung/Deaktivierung

Nur Freigabe: VVor Muting-Beginn muss am Eingang Enable ein Signalwechsel von LOW auf
HIGH (steigende Flanke) erfolgen, andernfalls l1asst sich die Muting-Funktion nicht starten. Ist Mu-
ting gestartet, lasst sich der Muting-Ablauf am Eingang Enable nicht mehr beeinflussen.

Aktivierung/Deaktivierung: Prinzipiell gleiche Wirkungsweise, wie bei der Option Nur Freigabe,
allerdings mit dem Unterschied, dass der Muting-Ablauf sofort abgebrochen wird, wenn das Si-
gnal am Eingang Enable wieder auf LOW geht (fallende Flanke).

Mit Muting Out (Signalausgang): Ausgang ist HIGH wahrend des Muting-Ablaufes.

Sensor-Zeit: Mogliche Werte 2s...5s
Definiert den erlaubten Zeitversatz zwischen den Sensoren S1&S2.

Zeit bis Muting-Ende (Muting Glltigkeitsdauer): Mégliche Werte: 2,5 s...6 s, in 0,5 s-Schritten.
Erlaubt die Eingabe einer ,Verfallszeit des Mutings nach der Freigabe des ersten Sensors.

Blind Time: Mogliche Werte: 250 ms, 500 ms, 750 ms, 1 s.

Nach dem kompletten Durchgang des Fordergutes (z.B. Paletten) wird der Muting-Zyklus durch Frei-
werden des Lichtvorhanges (Curtain) beendet und die Ausgange der BWS gehen wieder auf HIGH.
Es kdnnten aber evtl. hervorstehende Gegenstande den Lichtvorhang noch zum Abschalten bringen.
Wahrend der Blind Time wird der Eingang Input am Muting-Funktionsbaustein auf HIGH gehalten.

Warnung
A Der erforderliche Sicherheitsabstand der BWS zur Gefahrenstelle kann sich aufgrund der
langeren Reaktionszeit (Abschaltzeit) vergrofiern!
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MUTING ,,;Seq“ (Sequential): 4-Sensor-Muting (seriell)

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an die serielle Bedampfung der
Sensoren S1, S2 und anschlieBRend S3, S4. Bei Materialfluss in die Gegenrichtung lauft die Se-
quenz in umgekehrter Reihenfolge ab.

Der Funktionsbaustein MUTING ,Seq“ Uberwacht eine ) B
Muting-Funktion, mit Muting-Sensoren in  serieller MUTING "Seq” | NG
(sequenzieller) Ausfiihrung. Das Muting kann aufgrund der

Sensoranordnung in beide Richtungen gestartet werden.
Diese Muting-Form ist daher fir Ein- und Auslaufstrecken
geeignet. Die Signale der Muting-Sensoren S1, S2, S3, S4
mussen in der zulassigen Reihenfolge erscheinen. [ Mit Muting Out
Weitere Muting-Bedingungen lassen sich dazuwahlen.

imeout (3)

[#] Mit Enable
Muting o gabe Typ

Mur Freigabs -
theSAl s R

]

chtung

(BICIR ~ |

H i nwe | S :::': p——:;:| cv’l luting
Muting-Startbedingung: Der Muting-Zyklus kann —

nur eingeleitet werden, wenn sich vor Beginn alle (Gooms ~]
Sensoren auf LOW befinden und der Eingang
Input auf HIGH liegt (Sicherheitslichtvorhang frei).

Parameter

Timeout (Muting-Abbruch nach Zeitablauf): Werte von 10 s...«

Innerhalb der gewahlten Zeit (Schieberegler) muss der Muting-Zyklus beendet werden. Ist beim Ab-
lauf der eingestellten Zeit der Muting-Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird das Muting umgehend
abgebrochen. Der Ausgang Output geht auf LOW, falls zum Zeitpunkt des Timeout die BWS bereits
unterbrochen war (/Input LOW), andernfalls bleibt der Ausgang Output auf HIGH.

Mit Enable (Freigabe): Bei Aktivierung der Option Mit Enable kann die Muting-Funktion Gber den
flankengesteuerten Eingang Enable kontrolliert werden (siehe nachster Abschnitt Freigabe-Typ).

Freigabe-Typ (nur aktiv, wenn Mit Enable angewahlt wurde):

Es werden 2 Typen von Enable unterschieden: Nur Freigabe und Aktivierung/Deaktivierung
Nur Freigabe: VVor Muting-Beginn muss am Eingang Enable ein Signalwechsel von LOW auf
HIGH (steigende Flanke) erfolgen, andernfalls lasst sich die Muting-Funktion nicht starten. Ist Mu-
ting gestartet, lasst sich der Muting-Ablauf am Eingang Enable nicht mehr beeinflussen.
Aktivierung/Deaktivierung: Prinzipiell gleiche Wirkungsweise, wie bei der Option Nur Freigabe,
allerdings mit dem Unterschied, dass der Muting-Ablauf sofort abgebrochen wird, wenn das Si-
gnal am Eingang Enable wieder auf LOW geht (fallende Flanke).

Mit Muting Out (Signalausgang): Ausgang ist HIGH wahrend des Muting-Ablaufes.

Richtung (Materialtransportrichtung): Mogliche Werte: Auf, Ab, BIDIR

Bei seriellem (sequenziellem) Muting besteht die Mdglichkeit, den Muting-Vorgang von beiden Sei-
ten der BWS einzuleiten. Die zulassige Reihenfolge der Betatigung der Sensoren kann mit der Op-
tion Richtung definiert werden. Wenn BIDIR eingestellt ist (Bidirektional), kann die Betatigung sowonhl
von S1 nach S4, als auch von S4 nach S1 erfolgen. Nur S1 nach S4 kann mit Auf, nur S4 nach S1
mit Ab festgelegt werden.
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SchlieBen von Muting: Mogliche Werte: CURTAIN (Lichtvorhang), SENSOR.

Dieser Parameter definiert, ab wann der Muting-Vorgang beendet wird. Bei Auswahl CURTAIN er-
folgt das Mutinge-Ende sofort mit Freiwerden der BWS (steigende Flanke am Eingang /nput des Mu-
ting-Funktionsbausteins); bei Auswahl SENSOR erst nach Freiwerden des vorletzten Sensors.

Auswahl von CURTAIN

(7]
-
(7]
N
(7]
»
(7]
=S

Input
1

Muting

Muting aktiv

BWS hat
beendet

ClO|=m|=_ala alal00|O0C|OC
Ol m| m 20l O

OoOlo|0|C(O|=_|=_a=a alalO
OO C| O | = | === =20 0
Ol O m | m|lmalmaa 20O

Auswahl von SENSOR

(7]
-
(7]
N
(7]
»
(7]
=S

Input Muting

-

Muting aktiv

S3 hat
beendet

ClO|=m|=_ala Aalal00|OC|O
O m m a0l ©

Clo|lo|lc(lO|a|lala alalo
OO (C| O | = | === a0 0
OO m|m|mm a0

Blind Time (nur aktiv, wenn bei Schlie3en von Muting die Auswahl Curtain getroffen wurde):
Mdgliche Werte: 250 ms, 500 ms, 750 ms, 1 s. Nach dem kompletten Durchgang des Fdrdergutes
(z.B. Paletten) wird der Muting-Zyklus durch Freiwerden des Lichtvorhanges (Curtain) beendet und
die Ausgange der BWS gehen wieder auf HIGH. Es konnten aber evtl. hervorstehende Gegenstande
den Lichtvorhang noch zum Abschalten bringen. Wahrend der Blind Time wird der Eingang Input am
Muting-Funktionsbaustein auf HIGH gehalten.

Warnung
A Der erforderliche Sicherheitsabstand der BWS zur Gefahrenstelle kann sich aufgrund der
langeren Reaktionszeit (Abschaltzeit) vergrofiern!
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MUTING ,,T“ (T-Anordnung): 2-Sensor-Zweiseiten-Muting (parallel)

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an die gleichzeitige Bedampfung
der Sensoren S1&S2.

Der erlaubte Zeitversatz zwischen den Sensorsignalen $S1&S2, kann zwischen 2 s und 5 s ge-
wahlt werden (Option Sensor-Zeit).

Der Funktionsbaustein MUTING ,T“ Uberwacht eine
Muting-Funktion, mit optischen Muting-Sensoren in ge-
kreuzter Ausfuhrung. Aufgrund der besonderen Sensoran-
ordnung werden S1&S2 von beiden Seiten jeweils gleich-
zeitig bedampft. Diese Muting-Form ist daher fir Ein- und
Auslaufstrecken geeignet; allerdings kann die Richtung
nicht unterschieden werden. Eine Richtungserkennung
und Einschrankung nur auf eine Transportrichtung ist
daher nicht maoglich.

Weitere Muting-Bedingungen lassen sich dazuwahlen.

~ | Eigenschaften

MUTING T
Timeout (z)
100 ]

Miuting [¥#] 1it Enable

Freigabe Typ

Hinweis

Muting-Startbedingung: Der Muting-Zyklus kann nur eingeleitet werden, wenn sich vor
Beginn alle Sensoren auf LOW befinden und der Eingang /nput auf HIGH liegt (Sicher-
heitslichtvorhang frei).

Parameter

Timeout (Muting-Abbruch nach Zeitablauf): Werte von 10 s...«

Innerhalb der gewahlten Zeit (Schieberegler) muss der Muting-Zyklus beendet werden. Ist beim Ab-
lauf der eingestellten Zeit der Muting-Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird das Muting umgehend
abgebrochen. Der Ausgang Output geht auf LOW, falls zum Zeitpunkt des Timeout die BWS bereits
unterbrochen war (/Input LOW), andernfalls bleibt der Ausgang Output auf HIGH.

Mit Enable (Freigabe): Bei Aktivierung der Option Mit Enable kann die Muting-Funktion Gber den
flankengesteuerten Eingang Enable kontrolliert werden (siehe nachster Abschnitt Freigabe-Typ).

Freigabe-Typ (nur aktiv, wenn Mit Enable angewahlt wurde):
Es werden 2 Typen von Enable unterschieden: Nur Freigabe und Aktivierung/Deaktivierung

Nur Freigabe: VVor Muting-Beginn muss am Eingang Enable ein Signalwechsel von LOW auf
HIGH (steigende Flanke) erfolgen, andernfalls lasst sich die Muting-Funktion nicht starten. Ist Mu-
ting gestartet, lasst sich der Muting-Ablauf am Eingang Enable nicht mehr beeinflussen.

Aktivierung/Deaktivierung: Prinzipiell gleiche Wirkungsweise, wie bei der Option Nur Freigabe,
allerdings mit dem Unterschied, dass der Muting-Ablauf sofort abgebrochen wird, wenn das Si-
gnal am Eingang Enable wieder auf LOW geht (fallende Flanke).

Mit Muting Out (Signalausgang): Ausgang ist HIGH wahrend des Muting-Ablaufes.

Sensor-Zeit: Mogliche Werte 2 s...5 s.
Definiert den erlaubten Zeitversatz zwischen den Sensoren S1&S2.
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MUTING OVERRIDE

Ereignet sich wiahrend des Muting-Vorganges ein Fehler, kann mit der Override-Funktion das
im Durchgang (Muting-Bereich) verbliebene Transportgut herausgeférdert werden. Der Aus-
gang Output wird wahrend des Override-Vorganges auf HIGH gehalten.

Der Eingang Input des Funktionsbausteins MUTING A) Bjenschatien
OVERRIDE wird an den Ausgang Output eines Muting- MUTING OVERRIDE MUTING OVERRIDE
Funktionsbausteins MUTING ,X“ angeschlossen und
ermdglicht dann die manuelle Uberbriickung des Eingangs
Input (wenn Input auf LOW-Pegel) durch eine steigende

utput [ Manusiler Reset

werCut Re-et Tvo
weset Iyp

o =t (| Unerwacht w

Flanke am Eingang Override. _,,||=e¢- e
Wenn der Override-Vorgang nicht ablauft (Eingang e g
Override LOW), folgt der Ausgang Output dem Eingang e Overide
lnput. _;:I? ;.'Ec:-\en -

Die Override-Funktion kann mit oder ohne Halte-Funktion @] Mit OverOut

des Eingangs Override (Tastersignal) konfiguriert werden 9] 1Mt Request

(siehe Abschnitt Mode Override (Taster-Konfiguration):
auf Seite 8-97).

Override-Start-Bedingung:
Override kann nur aktiviert werden, wenn Muting nicht aktiv ist (/nput LOW) und mindestens ein Mu-
ting-Sensor bedampft oder die BWS belegt ist.

Bei Freiwerden von BWS (Input wieder HIGH) und Muting-Sensoren (Sensorsignale LOW) endet der
Override-Vorgang und der Ausgang Output folgt wieder dem Eingang /nput.

Hinweis
Der Bediener muss wahrend der Override-Phase zusatzliche Schutzmallnahmen einpla-
nen!

Parameter

Manueller Reset: Ist diese Funktion ausgewahlt, wird die Wiederanlaufsperre im Anschluss an jede
Aktivierung des Funktionsbausteins aktiviert. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs Output
direkt dem Zustand des Eingangs Input.

Reset-Typ: Es gibt 2 Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt,
wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tberprift. Im Fall von Uberwacht wird der doppelte
Ubergang von 0 auf 1 und dann zuriick auf 0 tGiberpriift.

MANUELL UBERWACHT
t2
INx \ INx —
t t1 \—
i — RESET
t =250 ms t1 > 250 ms
2 =250 ms
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Mit belegten Sensoren:

Fir die Muting-Funktionsbausteine ,Con®, ,Seq“ und ,T“ muss diese Option angewahlt werden, fiir
den Muting-Funktionsbaustein ,L“ darf die Option nicht angewahlt werden. Andernfalls erfolgt bei der
Validierung und beim Bericht eine Warnung.

Timeout (Override-Abbruch nach Zeitablauf): Werte von 10s...«

Innerhalb der gewahlten Zeit (Schieberegler) muss der Override-Zyklus beendet werden. Ist beim
Ablauf der eingestellten Zeit der Override-Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird Override umge-
hend abgebrochen. Der Ausgang Output folgt wieder Eingang Input, unabhangig vom Signal am Ein-
gang Override.

Mode Override (Taster-Konfiguration):

Madgliche Auswahlen: Taste driicken und Aufheben mit Rlickstelltaste
Taste driicken: Der Override-Vorgang wird mit einer steigender Flanke am Eingang Override ge-
startet (Override-Start-Bedingung beachten, siehe Kap. MUTING OVERRIDE auf Seite 8-96, Er-
klarung am Abschnittsbeginn), der Ausgang Output geht auf HIGH und bleibt auch nach
Loslassen der Override-Taste (Eingang Override LOW) auf HIGH. Override endet erst wieder,
wenn die Start-Bedingung erlischt.
Aufheben mit Riickstelltaste: Der Override-Vorgang wird mit einer steigender Flanke am Ein-
gang Override gestartet (Override-Start-Bedingung beachten, siehe Erklarung am Abschnittsbe-
ginn), der Ausgang Output geht auf HIGH. Beim Loslassen der Override-Taste (Eingang Override
mit fallender Flanke), oder wenn die Start-Bedingung erlischt, endet der Override-Zyklus wieder.

Mit OverOut (Meldeausgang): Wahrend des Override-Zyklus ist OverOut auf HIGH.

Mit Request (Meldeausgang): Wenn die Override-Start-Bedingung gegeben ist (siehe Kap. MUTING
OVERRIDE auf Seite 8-96, Erklarung am Abschnittsbeginn) geht der Ausgang Mit Request auf HIGH,
um einen Override-Prozess anzufordern, bzw. als aktivierbar zu melden.

Da der Ausgang Mit Request immer dann auf HIGH geht, wenn sich im Muting-Ablauf ein Fehler er-
eignet, kann dieser Ausgang auch als Muting-Fehlermeldung verwendet werden.
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8.5 Funktionsbausteine Verschiedenes

SERIAL OUTPUT: Serielle Ubertragung von Statussignalen

Der Funktionsbaustein SERIAL OUTPUT ubertragt den =) Bgenschart
Status von maximal 8 Eingéngen (In7...In8) auf den N
Ausgang Output und bringt sie in ein serielles Format.

8 + |Anzahl der Eingaenge

[inl SERIAL OUTPUT
[>nz

Modusauswahl
Synchron w

Bit-Dauer (ms)
0 [

Funktionsprinzip ]

Die Serial-Output-Funktion codiert und Ubertragt den il
Status aller angeschlossenen Eingange mit 2 unter- B
schiedlichen Methoden auf den Ausgang Output:

Asynchrone Methode der Codierung:
1. Signalpegel vor Beginn (Ruhe-Pegel): HIGH,;
2. Start-Bit (Beginn der Datentibertragung): 1 Bit LOW;

3. Ubertragung von n Bit mit dem Status der angeschlossenen Eingéange kodiert mit der Methode
Manchester:

— Status 0: Signalbeginn in der Mitte des Bits
— Status 1: Schlussgrenze Signal in der Mitte des Bits
4. Zwischenzeichen auf 1 (HIGH), um die Synchronisierung eines externen Gerats zu ermdglichen.

Bit-Lange

Bit-Lange — Bit-Lange RiELange

0 1 1 0 1 0 0 1 1 0 1 0
Output L—‘ Zwischencharakter —‘

Bei der Asynchronen Methode ist daher der Ausgang Clock nicht vorhanden.

A
b 4

Synchrone Methode der Serialisierung:
1. Der Ausgang und Clock im Ruhezustand sind LOW;

2. Ubertragung von n Bits mit Status der Eingénge unter Verwendung von Output als Daten, CLOCK
als Zeitenbasis;

3. Zwischencharakter auf LOW, um die Synchronisierung des externen Gerats zu ermdglichen

'“—" Bit-Lange

Zwischencharakter

1011010 LO1 110 1]0
Output '

Zwischencharakter l— | L

oeee| [ L L H H

& b
h L
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Parameter

Anzahl der Eingédnge: Definiert die Anzahl der Eingange des Funktionsbausteins 2+8 (asynchron)
bzw. 3+8 (synchron).

Bit-Dauer (ms): In dieses Feld den Wert eingeben, der der Dauer jedes einzelnen Bits entspricht
(Eingang n), aus dem sich die Impulsreihe zusammensetzt, die die Ubertragung bildet.

— 40ms +200 ms (Step 10 ms)

— 250ms +0,95s (Step 50 ms)

Dauer Zwischenzeichen (ms): In dieses Feld die Zeit eingeben, die zwischen der Ubertragung der
Impulsreihe und der nachfolgenden verstreichen muss.

— 100ms +25s (Step 100 ms)

— 3s+6s (Step 500 ms)
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NETWORK (Globaler Not-Halt)

Der Funktionsbaustein NETWORK ermdglicht die Ver- ~) Eigenschaft
teilung der Stop- und Reset-Befehle Uber ein einfaches it

lokales Netz. Uber Network_In und Network_Out wer- — T [INetiork Reset adivieren
den die START-, STOP- UND RUN-Signale unter den 'IﬂIll' el e Ot

verschiedenen Knoten ausgetauscht. b seseun

=

Funktionsprinzip

Diese Funktion ermdglicht eine einfache Verteilung der
Stopp- und Wiederherstellungsbefehle eines lokalen
eloProg-Netzes.

Beim Funktionsbaustein NETWORK ist immer:

1. der Eingang Network_In an einen einzelnen bzw. doppelten Eingang angeschlossen und muss an
den Ausgang Network_Out des Moduls angeschlossen sein, das dem lokalen Netz vorausgeht.

2. der Ausgang Network_Out an ein STATUS-Signal bzw. einen OSSD-Ausgang angeschlossen
und muss an den Eingang Network_In des Moduls angeschlossen sein, das im lokalen Netz folgt.

3. Der Eingang Stop_In wird an den Ausgang eines Not-Halt-Gerates (Emergency-Stop), der Ein-
gang Reset_In an den zugehorigen Start-(Reset-)Taster angeschlossen (via Eingangsbaustein
Sensor oder Switch).

4. Der Eingang In kann frei im Plan angeschlossen werden (z.B. Funktionsbausteine oder Ergebnis-
se logischer Kombinationen).

5. Der Ausgang Output kann frei im Plan angeschlossen werden. Output ist 1 (HIGH), wenn der
Eingang IN1 (HIGH) ist und der Funktionsbaustein neu gestartet wird.

Parameter

Network Reset aktivieren: Bei Auswahl ermoglicht dies den Reset des Funktionsbausteins von Sei-
ten des verteilten Netzes. Erfolgt die Aktivierung nicht, kann jeder Reset des Funktionsbausteins nur
Uber den lokalen Eingang Reset_In erfolgen.

Aktivierung Error Out: Bei Auswahl wird das Statussignal Error_Out aktiviert.

Warnung
/A\ Die Start-Taste muss sich auRerhalb des Gefahrenbereiches befinden und darf aus diesem
 heraus nicht erreichbar sein. AuRerdem muss vom Ort der Anbringung aus der gesamte
Gefahrenbereich einsehbar sein.

Hinweis
Die maximale Anzahl der Module MASTER netzwerkfahig ist 10.

Bedingung 1: Zustandbeschreibung Signale Anwendungsbeispiel 1
Mit Bezug auf Fig. 8-37 und Fig. 8-39 tritt beim Einschalten folgendes ein:

1. Die Ausgange Net_out samtlicher sich im Netzwerk befindlicher Knoten befinden sich auf LOW.

2. Der am Eingang Stop_In (NETWORK) angeschlossene Not-Halt-(Emergency Stop-)Taster (in
Grundstellung) wirkt Uber Net_out auf alle Knoten im Netzwerk (Globaler Not-Halt).

3. Beim Betatigen des Reset-Tasters an einem der Knoten wird das Start-Signal im Netzwerk ver-
teilt, samtliche NETWORK-Funktionsbausteine (485EPB-Module) werden dadurch aktiviert.

4. Unter der Voraussetzung, dass samtliche Not-Halt-Taster im Netzwerk sich in Grundstellung be-
finden und die Eingange In (NETWORK) sich im Zustand HIGH befinden, werden die Netzwerk-
Ausgange Net_out aller angeschlossener Knoten HIGH.
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5. Das RUN-Signal (rot-gestrichelte Pfeile) verbreitet sich Gber das Netz der 4 vorliegenden Knoten
(485EPB-Module)

Bedingung 2: Zustandbeschreibung Signale Anwendungsbeispiel 2

Mit Bezug auf Fig. 8-37 und Fig. 8-39 tritt, wenn der Not-Halt in einem der 4 Knoten betatigt wird,
folgendes ein:

1. Der Ausgang Net_out des betroffenen Knotens befindet sich auf LOW.

Das Stopp-Signal wird Uber die Leitung Net_out im Netzwerk verbreitet.

Der nachfolgende Knoten erhalt den Stopp-Befehl und deaktiviert seinen Ausgang.

Der Stopp-Befehl wird via Net_In / Net_out an alle Knoten verteilt.

Als Endergebnis sind samtliche Ausgange Net_out im Netzwerk auf LOW.

Wird der gedriickte Not-Halt-Taster wieder in die Grundstellung versetzt und ist die Option ,Net-
work Reset aktivieren“ angewahlt, konnen alle Knoten mit einem einzigen Start-(Reset-) Signal
wieder gestartet werden. Das System bendtigt ca. 4s, um alle Ausgange des Netzwerkes wieder
herzustellen.

Wenn der Not-Halt in der Grundstellung wieder hergestellt wurde, kdnnen alle Knoten Uber die
Verbreitung des Start-(Reset-) Signals.

ok wd

Hinweis
Einen lokalen Reset des Moduls ausfuhren, welches zur Netzwerkunterbrechung gefuhrt
hat, um den lokalen Sicherheitsausgang wieder herzustellen.

Reaktionszeit
Die maximale Reaktionszeit des Netzwerks ab dem Betatigen des Not-Halts berechnet sich wie folgt:

t.=[(212 ms x n°Master)-260ms]

Hinweis
Die maximale Anzahl der angeschlossenen Master darf nicht mehr als 10 betragen.
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Beispiel 4 Knoten-Netzwerk:
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MASTER MASTER n°1 MASTER n°2 MASTER n°3
Not-Halt tme 120 ms x n° module 120 ms x n° module 120 ms x n° module
12,6 ms 120 ms 240 ms 360 ms
12,6 ms
360 ms 120 ms

/
\

240 ms

Fig. 8-34 Not-Halt - 4-Knoten-Netzwerk

/

Bedingung 3: Zustandsbeschreibung Signale Anwendungsbeispiel 3
Mit Bezug auf Fig. 8-35 und Fig. 8-36 tritt bei LOW-Signal am Eingang In (von Ausgang Schutzein-

richtung) folgendes ein:

1. Der lokale Ausgang Output (NETWORK) befindet sich auf LOW
2. Das RUN-Signal verbreitet sich weiterhin Uber die Leitungen Network _Out

3. Die anderen NETWORK Knoten (485EPB-Module) &ndern den Zustand ihrer Ausgange nicht
4.

Das Betatigen des lokalen Resets ist erforderlich, was mit dem Blinken der entsprechenden Ein-
gangs-LED IN (im Beispiel LED IN 3) angezeigt wird. Gestartet werden kann der Knoten durch

den lokalen Reset.

SIGNALE DER FUNKTIONSBAUSTEINE NETWORK

NETWORK_IN NETWORK_OUT (OSSD) | NETWORK_OUT RESET_IN
(STATUS)

LED FAIL EXT IN (1) 0SSD (2) STATUS IN (3)
STOP OFF OFF ROT OFF OFF
CLEAR OFF blinkend ROT/GRUN (BLINKEND) BLINKEND BLINKEND

ZUSTAND -
RUN OFF ON GRUN ON ON
FAIL ON blinkend

(1) Entsprechend dem Eingang, an dem Network_In angeschlossen ist
(2) Entsprechend dem Ausgang, an dem Network_Out angeschlossen ist
(3) Entsprechend dem Eingang, an dem Reset_In angeschlossen ist

Hinweis

Network_IN und Network_OUT kdnnen nur an den Pins des Basismoduls 485EPB ver-

wendet werden.
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Sichezheitsausgang

Hetwork Cut

=

Jicherheitsausgang

Hetwork Cut

_l
Input 7 (EFE) /P23 l————————

Fig. 8-36 Verwendungsbeispiel des Funktionsbausteins NETWORK (Kategorie 4)
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Anwendungsbeispiel in Kategorie 2 (DIN EN ISO 13849-1)

Emergency Stop
" |485EPB
Reset n’1
Net in

0ssD1B

Net_out

Emergency Stop

Reset

Emergency Stop
0SSD1A }— | m
03SD1B 485epe] [ ossptB | —
5 Reset
n°4 ::
Net_out Net _in Net out
m—t STATUS |— | f— STATUS [

Datenfluss Netzwerk

485EPB
n°2

elobau \&

—4 0SsD1B

Net out

485EPB

"o

Fig. 8-37 Anwendungsbeispiel in Kategorie 2 (DIN EN ISO 13849-1)

Netzwerkparameter fir die Berechnung des PL

Architektur

Kat.2

Diagnosedeckungsgrad

DC =90%

Zuverlassigkeit Module EPA

MTTFd = 437 (Jahre)

485EPB

485EPB

— INPUT n°1

n°2

485EPB

485EPB

n°3

LOGIK (NETZ)

Fig. 8-38 Anwendungsbeispiel in Kategorie 2 / LOGIK-Netz
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Anwendungsbeispiel in Kategorie 4 (DIN EN ISO 13849-1)

Emergency Stop Emergency Stop
- -
a p— o p—
Reset n°1 Reset n°2
Net_in Nat_out Net_in Net_out
| — ol 0SS027 e
p— el 05507 e
.................................................................................................. >
Emergency Stop Emergency Stop
- |
-_OSSD1B | _—_ |
485EPB Reset oeeme 485EPB Reset
I S
Net_out Net_in Net_out Net_in
e
I [ —
‘ .................................................................................................
Datenfluss Netzwerk
Fig. 8-39 Anwendungsbeispiel in Kategorie 4 (DIN EN ISO 13849-1)
Netzwerkparameter fir die Berechnung des PL
Architektur Kat.4
Diagnosedeckungsgrad DC =99%
PFHd Module EPA PFHd = 6,86E-09 (Stunden)
P 1
1 1
INPUT | _|485EPB 485EPB 485EPB 485EPB ! outpuT
| n°1 n°2 n°3 n°4 !
1
1

LOGIK (NETZ)

Fig. 8-40 Anwendungsbeispiel in Kategorie 4 / LOGIK-Netz
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INTERPAGE IN/OUT

Wenn das Schaltbild sehr komplex ist, und eine Verbindung zwischen zwei sehr weit auseinander-
liegenden Objekten erforderlich ist, kann die Komponente ,Interpage“ verwenden werden.

(Linke Seite des Plans) (Rechte Seite des Plans)

@ Eigenschaft @ Eigenschaft
Intercage Out

O Interoage in

vercindungsasme

Um eine Verbindung herzustellen, missen die zusammengehdrenden Elemente ,Interpage out* und
.interpage in“ die gleiche Bezeichnung haben.

RESET eloProg-System (Softwarereset)

Dieser Funktionsbaustein erzeugt einen Systemreset,
wenn auf dem entsprechenden Eingang ein doppelter
OFF-ON-OFF-Ubergang mit einer Dauer von weniger
als 5 s vorliegt.

@ Eigenschaften

Hinweis
o Sollte die Zeit > 5 s betragen, wird kein RESET ausgelost.

« Kann verwendet werden, um Stérungen zuriickzusetzen, ohne die Systemversorgung
unterbrechen zu missen (Hardware-Reset nicht erforderlich).

TERMINATOR

Dieser Funktionsbaustein kann nur an den Ausgang ei-

nes Eingangsbausteins angeschlossen werden, um das

Einflgen des Eingangsbausteins ohne Anschluss in der > Terminator
Konfiguration (im eloProg Safety Designer) zu ermdogli- . —
chen.

Der an den Funktionsbaustein TERMINATOR ange-
schlossene Eingang erscheint im Mapping der Eingan-
ge und sein Status wird an den Bus Ubertragen.
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8.5.1 Sonderanwendungen

Verzogerter Ausgang mit manuellem Betrieb
Sollte es erforderlich sein, Gber 2 Ausgange zu verfiigen, von denen der zweite verzogert ist (im Ma-
nuellen Betrieb), den folgenden Plan verwenden:

Il eloProg Safety Designer: Project
elobau \& A HEIY v SE®

e = ®e Company - Name eloProg

~ Items ~  Property
03550

~ Input []Enable Manual Resat

Reset Type
Automatic

v Output

) b

Ttem Description

Input 2 (EPB) B}

~  Operator ‘

1>

w Memories
«  Counters

~  Timer

9 b

T oetay

SWITCH
I ctocking L
T3 Monostable | Input 3 (EPS) at ¢
[ Passing Make Contact !}

~  Configuration
EPE  Master 8input - 2 out

~  Visual Configuration

| oo eloProg: Not present  State: Unconnected  Ver.: 1.0.10.22040

Fig. 8-41 Doppelter Ausgang, von dem der zweite im manuellen Betrieb verzégert wird

Hinweis
Bei Verwendung des Timer-Funktionsbausteins VERZOGERUNG (siehe Kap. DELAY:
Ein-/Ausschaltverzégerung mit Kompensation Signalunterbrechung auf Seite 8-88) sollte die

Anwendung wie folgt ausgelegt werden:
— Die beiden Ausgange mussen mit automatischem RESET TYPE programmiert werden.
AulRerdem muss der Funktionsbaustein USER RESTART MANUAL verwendet werden.
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SIMULATOR-Merkmale

Hinweis
o Dieser Simulator wurde als reine Planungshilfe bei der Auslegung der Sicherheitsfunktion
konzipiert.

+ Das Ergebnis der Simulation darf nicht als Bestatigung fir die Eignung des Projekts
betrachtet werden.

« Das Ergebnis fiir die Sicherheitsfunktion muss stets, sowohl unter dem Gesichtspunkt der
Hardware als auch dem der Software, in einer realen Situation und nach den geltenden
Bestimmungen bestatigt werden, wie z.B. ISO/EN 13849-2: Validierung oder IEC/
EN 62061: Kapitel 8 - Validierung eines sicherheitsbezogenen elektrischen Steuersystems.

« Die sicherheitsrelevanten Parameter der eloProg-Konfiguration sind im Projektbericht zu finden.

In der oberen Symbolleiste gibt es zwei neue (grine) Symbole (485EPB ab Firmware Version 3.2):

iearbeiten  Kommunikation Simulation Optionen 7

o HEma WHEHY s~ SEQ\NEBALOW I X|E® |5 © =lobauGmbH & Co. KG

|

Fig. 8-42 eloProg Safety Designer Oberfldche

Diese Symbole beziehen sich auf die neue Simulatorfunktion.

Das erste Symbol - bezeichnet die ,Plansimulation®. Es aktiviert den Plansimulator, der statische
oder dynamische Simulationen erméglicht. Eingange kénnen auf HIGH oder LOW forciert werden, indem
der Ausgang Output des entsprechenden Eingangsbausteins durch einen Klick auf die Aktivierungs-
schaltflache (im Baustein unten rechts) auf HIGH (grtin) oder LOW (rot) gesetzt wird (siehe Fig. 8-43).

Fig. 8-43 Eingangsbausteine im Plansimulator auf HIGH oder LOW setzen

Das zweite Symbol - startet die ,Verwaltung grafische Simulation®. Es aktiviert den tiber die Datei
der Stimuli gesteuerten Simulator, der auch das Einblenden der gewlinschten Spuren in einem eige-
nen Graphen vorsieht.

Hinweis
Der Simulationsmodus und die entsprechenden Symbole sind nur verfiigbar, wenn der
eloProg Safety Designer nicht mit dem Basismodul verbunden ist.
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Plansimulation

Em

Durch Anklicken des Symbols startet die Plansimulation.

Die Plansimulation ermdglicht das Uberpriifen/Steuern des Signalverlaufs im Ausgang der verschie-
denen Funktionsbausteine in Echtzeit, d. h., wahrend der Simulation selbst. Der Benutzer kann frei
wahlen, welche Ausgange der Funktionsbausteine gesteuert werden sollen und die Reaktion der ver-
schiedenen Elemente der schematischen Darstellung anhand der Farbe der unterschiedlichen Lei-
tungen Uberprifen.

Wie bei der Monitor-Funktion gibt auch in diesem Fall die Farbe der Leitung (oder der Taste des Ein-
gangsbausteins) den Status des Signals an: Griin bedeutet HIGH, Rot bedeutet LOW.

Mit der ,Plansimulation” erscheinen einige neue Tasten in der Symbolleiste. Diese Tasten ermdgli-
chen die Steuerung der Simulation, da diese ihren Start (Taste ,Play*), ihr Stoppen (Taste ,Stop*),
die Step-by-step-Ausfihrung (Taste ,PlayStep®) oder den Reset (Taste ,Reset®) ermoglichen. Der
Reset der Simulation stellt die Zeit Time auf den Wert 0 ms zurick.

Beim Starten der Simulation durch Betatigen der Taste ,Play” kann der Zeitverlauf neben dem Wort
»1ime“ beobachtet werden. Die Zeit verstreicht nach der Zeiteinheit ,Step” multipliziert mit dem vom
Benutzer gewahlten Faktor ,KT*.

Einzelschritt Zeitangabe
ausfiihren Simulation

Simulation Zeitfaktor Zeitangabe
Restart (Mulitiplikator)  Ejnzelschritte

\\ | / y

\EBQ0O= X B @ [»] 1 Q)& zeit 0ms [x1 v schritt: 100 ms

Stop
Simulation

Plansimulation: Neue Tasten

Fig. 8-44 Plansimulation

Durch Anklicken der Taste unten rechts auf jedem Eingangsbaustein (siehe Fig. 8-43) kann der
jeweilige Ausgang manipuliert werden (auch wenn die Simulation nicht im Gang ist, d.h. wenn die
Zeit nicht lauft: in diesem Fall ist die Simulation ,statisch®). Wechselt die Taste nach dem Anklicken
auf Rot, bedeutet dies, dass der Ausgang LOW ist. Wechselt sie auf Griin, ist der Ausgang HIGH.

In einigen Funktionsbausteinen, wie z.B. ,Geschwindigkeitssteuerung“ oder ,lock feedback®, er-
scheint die Taste in Grau. Dies weist darauf hin, dass die Eingabe des Werts manuell Gber ein ent-
sprechendes Pop-up-Fenster erfolgt und die Art des einzugebenden Werts je nach Art des
Funktionsbausteins wechselt (z.B. muss in einen Funktionsbaustein der ,Geschwindigkeitssteue-
rung“ ein Frequenzwert eingegeben werden).
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------- N
Frequenz [Hz] [t

o

Input 2 (EPE) /P18

LLo

Fig. 8-45 Tasten zum Aktivieren der Blockausgédnge

[ ﬂ M‘U’—Frequenz—Eing.abe_i- g

Frequenz [Hz]

[Mummer Format: xoy]

o oK

Fig. 8-46 Beispiel Pop-up-Fenster zur Frequenzwerteingabe des Blocks ,Geschwindigkeitssteue-
rung* (spezifischer Fall)
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Verwaltung Grafische Simulation
Durch Anklicken des Symbols @ startet die grafische Simulation.

Die grafische Simulation gestattet das Einblenden des zeitlichen Verlaufs der Signale in grafischer
Form. Zuvor wird mit der Funktion Template Stimuli eine Textdatei erzeugt, welche anschliel3end mit
einem Texteditor (Notepad, MS Editor, etc.) bearbeitet und mit den Zeit- und Status-Werten fiir die
Eingange (zur grafischen Darstellung der Signalverlaufe) gefillt werden muss.

Die Simulation der Signale erfolgt in Abhangigkeit der Werte aus dieser Textdatei.

Nach Abschluss der Simulation erscheint automatisch ein Graph wie der nachstehend abgebildete.
Aus dem Graphen kdnnen die angezeigten Spuren ausgedruckt (Taste ,Druck®), die Ergebnisse zum
erneuten Laden gespeichert (Taste ,Speichern®) und es kann das Einblenden weiterer Spuren aus-
gewahlt werden (Taste ,Sichtbarkeit andern“). Die Namen der Spuren entsprechen der Beschrei-
bung der Funktionsbausteine.

Durch Anklicken der Schlieien-Taste (Taste ,X* oben rechts) wird die Umgebung der grafischen Si-
mulation verlassen.

,

op1
op2
0p2
op4
0ps

Outputl
OutputL.Fbk _rst

b
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000

Zeit [ms] eIObau \e//

Reset Zoom [ Xl [ Sichtbarkeit andem| [Speichern| [ Ausdruck]
e Ve -—

Fig. 8-47 Beispiel Ergebnis der grafischen Simulation
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Zum Ausfuhren der Simulation sind folgende Schritte erforderlich:

1. Erstellen einer Stimuli-Datei mit Template Stimuli und Speichern.

2. Bearbeiten der Datei in einem externen Editor: Erstellen der Zeit- und Status-Werte.
3. Laden und Starten der Simulation mit Simulation mit Stimuli.

Nach dem Anklicken des Symbols - erscheint folgende Ansicht:

]__L Verwaltung grafische Simulatinn|§|

| Simulation mit Stimuli |

[ Template Stimuli |

[ Simulation laden |

[ Sichtbarkeit Spuren |

OO

Fig. 8-48 Auswahlmenli fiir Betriebsart Grafische Simulation

1. Simulation mit Stimuli:
Die editierte Template-Datei kann mit dieser Funktion geladen werden (nicht-editierte Dateien er-
zeugen Fehlermeldungen), die Simulation startet automatisch. Am Ende der Simulation wird ein
Graph mit den sich ergebenden Signalen eingeblendet (siehe Fig. 8-54). Die Simulation (der
Graph) lasst sich anschlieRend speichern.

2. Template Stimuli:
Erzeugt eine Template-Datei mit dem Namen der Signale (entsprechend der schematischen Dar-
stellung) und 6ffnet das Menl zum Speichern der Datei. Im Anschluss muss die Datei in einem
externen Texteditor (Notepad, MS Editor, etc.) gedffnet und bearbeitet werden (siehe Fig. 8-49
und Fig. 8-50).

3. Simulation laden:
Wenn eine erzeugte Simulation (Signal-Graph) gespeichert wurde, kann sie mit dieser Funktion
wieder geladen werden.

4. Sichtbarkeit Spuren:
Die im Signal-Graphen sichtbaren Signale (Spuren) sind in diesem MenU( wahlbar.
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Datei Bearbeiten Suchen Ansicht Kodi

g Sprachen  Einstellung, Makre Datei Bearbeiten Suchen Ansicht Kodierung Sprachen Einstehungen

A“—_‘m”'e'! Erweiterungen  Fenster 7 : Makro  Ausfiihren  Erweiterungen  Fenster 7
= " =
PHB L WD Pe(h| s |BEST eEB s Lals D e |t alu‘
ESP*"C"”""” st BI il 5l Speedearirel 1 5 1. =] SneedoontrolT edited si £ =]
= If" SR Tenplate J 1 // Stimulus Template edited -
2 Dauer und Schrittweite der Simulation i —
5 //3m 0:EndTime:Sy EAMS;; UL Bns) 3 //8im 0:EndTime:Step (time unit ms)
¢ dam 0:10000:100 4 Sip 0:10000:100
z -
5
S // Suitch 6 // Switch
i I“P‘f_{____.-- Signaiwert "Input 17 zum Zeitpunktt,, 7 Inputl
2 0:0
8 0:0
S Timel:l-=——Signalwert "Input 1" zum Zeitpunkt "Time1" a 1000:1
10 Time2:0 ‘\_ o
" . . 10 2000:0
71 Signalwert "Input 1" zum Zeitpunkt "Time2" . e
12 // Switch e :
12
,_j zm;ut.z 13 // Switch
?5 T;mel-l 14 InputZ
1 H 15 0:0
16 TimeZ:0 2 =
iy 16 1000:1
17  8000:0
18 // Speed Control ey
is Only Int umbers!! T
20 ;;eadxipu:;gar i = ia // Speed Control
" /7 A 20 // Only Integer numbers!!
71 Erequenz
22 0:8 Hz 21 SpeedInput3
23 Time1:2500 Hz 22 //Frequepz 1 1000 Hz
24 Time2:300 Hz E o f=
5 24 1000:2500 Hz
. P 25 2000:80 Hz
e i 26 5000: 5000 Hz
28 0:1 4
28 Timel:0 28 // 0S5D
30 Time2:1 L 23 Fbk rstl |
o 30 0:1
32 31 =
Ln:1 Col:1 Sel:0|0 Dos\Windows UTF-8 w/o BOM INS Ln:1 Col:1 Sel:0|0 Dos\Windows UTF-8 w/'o BOM INS

Fig. 8-49 Ansicht Template-Datei Fig. 8-50 Template-Datei editiert

(Il Auswahl Sichtbarkeit Spuren

Opl Fbk_rstl
Op2 Inputdl
Op3 Inputd2
InputD3
Hinzufiigen Opd
Op5
Cutputl

< < Entfern

&
£
8

Fig. 8-561 Sichtbarkeit der Spuren

Hinweis
Dargestellt sind links die Spuren, die zum Graphen hinzugefiigt werden kénnen und rechts die
Spuren, die momentan eingeblendet werden und aus dem Graphen geldscht werden kdnnen.
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Anwendungsbeispiel der grafischen Simulation

Das nachfolgende Beispiel bezieht sich auf eine Sicherheitszuhaltung mit Stillstandswachter. Die
Schutztlr wird per Taster angefordert und kann nur gedffnet werden, wenn die Messeinrichtung am
Stillstandswachter den Stillstand des Motors erkennt und kein Fehler am SSW anliegt.

Falls der Funktionsbaustein GUARD LOCK nicht-plausible Signale detektiert, oder sich ein Fehler

am SSW ergibt, schaltet der Sicherheitskreis sofort ab. Die Freigabe der Schutztir erfolgt 3 s nach
gultiger Anforderung.

Schematische Darstellung

In der schematischen Darstellung sind links die Eingangselemente dargestellt: die Sicherheitszuhal-
tung durch das Eingangselement LOCK FEEDBACK (Input-Block 2), die Anforderungstaste durch
das Element SWITCH (Input-Block 1) und der Stillstandswachter durch das Element STAND STILL
(Input-Block 3).

Die Ausgange dieser Elemente werden zu den Eingangen des Funktionsbausteins GUARD LOCK
gefuhrt. Der Sicherheitskreis (OSSD-Ausgange 1A und 1B) startet automatisch, wenn dessen EDM-
Eingang FBK_RST1 und der Ausgang Output von GUARD LOCK sich im Zustand HIGH befinden
und kein Fehler am Ausgang Error des Eingangsbausteins STAND STILL anliegt.

Wird ein HIGH-Signal am Eingang UnLock_cmd (GUARD LOCK) erkannt (Ausgang des Logik-Ele-
mentes And Op1 ist HIGH), wird der Sicherheitskreis sofort auf LOW gesetzt, die Magnetspule zum
Entsperren der Zuhaltung (Ausgang LockOut) nach 3s mit HIGH angesteuert.

GUARD LOCK | = 0 utput
Dutput

Input 4 (EPB) /P20 W ----c-oem o7 .

L4
Lock ok |4

pl
oo THPAS, Qugt
Input 3 (EPB) /P19 in 1 B 0 it
gl * |

333333 Hz
Stillstandswachter

STAND STILL 3
Zero
Achse 1 {EPS1.) [0] Bl -o=eneeneeoes Basi =
== Fehler SSW

Frequenz [Hz]

Fig. 8-52 Schematische Darstellung

Stimuli-Datei

Die editierte Template-Datei der Simulation (Stimuli) steuert die Signallaufzeiten und deren Zustan-
de. Die Schutztlr (Input 1) startet mit LOW-Level und wird nach 1s auf HIGH gesetzt (Zeile 1000:1)
und nach 2s wieder auf LOW (2000:0).

Die zeitlichen Ablaufe sind am besten im Graphen der Simulation zu erkennen (siehe Fig. 8-54).
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[ GuardLock 3 edited sti E3

< // Lock Feedback: Zuhaltung, Jicherhedrskontakre min

A4 Stimulus Template edited

//5im 0:EndTime:Step (time unit ms)
Sim 0:10000:100

& [/ Switch: Taster zum Anfordern der Schutztir
Inputl

0:0

1000:1

3000:0

ff Write a value among [Default|Wrong|FixedO|Fixedl]

14 Input2
: Default
17 // Stand S5till: Spillstandswichrer, Sicherheitsansgang "Zero" ynd "Error" missen singebunden werden
18 // Only Integer numbers!!
SpeedInput3
//Exsauenz Mullgsschwindigkein 17,067 Hz
0:8 Hz

22 2000: 15 Hz

8000: 30 H=z

25 // Srpormeldeavwsgang ERROR des SSW

26 // When Error is 1, Input is forced to 0

Error3
0:0

8000:1
9000:0

32 ff OB5D

Fbk rstl

3q 0:1

Fig. 8-63 Template Stimuli

Ergebnis der Simulation
Im Graphen werden die Signalverlaufe der Simulation dargestellt.
Der zeitliche Ablauf ist wie folgt:

Oms (Start): Die Tur ist zu und verriegelt (gesperrt), Tir wird nicht angefordert, Stillstandswach-
ter. Zero (Stillstandssignal) ist HIGH (Drehzahl innerhalb Geschwindigkeitsgrenze), Op1 ist LOW,
Op2 (GUARD LOCK Output) ist HIGH, der EDM/Start-Eingang FBK_RST ist HIGH, der Sicher-
heitskreis ist ebenfalls HIGH (OSSDs gestartet)

1000ms: Die Tur wird angefordert (Signal Tir anfordern = HIGH), da der Ausgang Zero (Still-
standswachter) noch ein HIGH liefert und der Fehlerausgang ERROR vom SSW keinen Fehler
anzeigt (Ausgang LOW), kann die Tur angefordert werden (Op1 wird HIGH).

Der Sicherheitskreis geht sofort auf LOW, aufgrund der eingestellten Entriegelungs-Verzdgerung
(UnLock-Zeit) von 3s bleibt die Tur zunachst gesperrt.

4000ms: Nach Ablauf der Entriegelungs-Verzdgerung von 3s wird der Ausgang LockOut von Op2
(GUARD LOCK) HIGH, dadurch wird die Magnetspule zum Entriegeln bestromt (Status-Ausgang
,Magnetspule® = HIGH).

8000ms: Nach 8s erkennt der Stillstandswachter einen Fehler (Signal ,Error3“ = HIGH), Op1
wechselt auf LOW (Tar anfordern nicht mehr moglich), Op2.LockOut (Entsperrsignal fir Magnet-
spule) geht ebenfalls auf LOW, die Tur wird (durch Federkraft) mechanisch verriegelt, der Sicher-
heitskreis bleibt LOW, die OSSDs kdnnen nicht starten.

9000ms: Nach 9s ist der Fehler behoben (,Error3“ wieder LOW). Nach einer reaktionsbedingten
Verzugszeit von ca. 600ms lieferen die Sicherheitskontakte der Zuhaltung wieder HIGH (Signal
Tiir zu und verriegelt), GUARD LOCK wechselt auf HIGH (Signal Op2.LockOut), der Sicherheits-
kreis startet, die OSSD-Ausgange schalten ein.
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or3
]
Op2.LockOut
op3 -
Sichkreis IR
OutputLFbk rst
3
0 1000 2000 3000 4000 5000 5000 7000 8000 2000 10000
Zeit fms] elobau \e4/
ResetZoom | | il Sichtharkeit sndem| Speichern Ausdruck

Fig. 8-54 Ergebnis der Simulation

Art.-Nr.: 350HB002 Version: 1.5 Datum: 31.10.2018 8-116/118



8.5.2

eloProg-Fehlercodes
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Im Fall von Funktionsstérungen ist das eloProg System in der Lage, den Fehlercode an die Software
eloProg zu Ubertragen, der dem vom Master 485EPB erfassten Fehler entspricht.

Um den Code zu lesen, wie folgt vorgehen:
— Master 485EPB (der den FAIL Uber LED anzeigt) mit dem USB-Kabel an den PC anschlie3en;
— Software eloProg starten; es erscheint ein Fenster mit dem erfassten Fehlercode.

In Tab. 8-5 sind die moglichen erfassbaren Fehler und ihre Losung aufgefuhrt.

CODE FAIL LOSUNG
Die korrekte Verbindung von 485EPB und der
Die beiden Mikro-Controller sehen nicht die gleiche HW- / Erweiterungsmodule mit den MSC-Verbindern
19D ) ) ;
SW-Konfiguration kontrollieren.
Eventuell die Steckverbinder ersetzen
Es sind 2 oder mehrere gleiche Erweiterungsmodule mit Die Anschllsse der PINs 2 und 3 der Erweiterungs-
66D }
derselben Knotenanzahl vorhanden module kontrollieren
68D I"3|e maX|maIe Anzahl Erweiterungsmodule wurde Die Uiberzahligen Module abtrennen (max. 14)
Uberschritten
70D Ein oder mehrere Module haben eine Anderung der Die Anschlisse der PINs 2 und 3 der Erweiterungs-
Knotenanzahl erfasst module kontrollieren
73D Ein Slave-Modul hat einen externen Fehler erfasst Dep Fehlercode Qes Jewelllgeq Moduls wegen
weiterer Informationen kontrollieren
96D + 101D Fehler in Bezug auf den 350EPS-Speicher Den 350EPS-Speicher ersetzen
Von einem 485EPR04S00B- oder 485EPR04S08B-Modul -
. . . Den Anschluss des Feedback der externen
137D EDM-Fehler in Bezug auf das in Kategorie 4 verwendete Schiitze kontrollieren
Paar RELAIS1 und 2
Von einem 485EPR04S00B- oder 485EPR04S08B-Modul -
) . . Den Anschluss des Feedback der externen
147D EDM-Fehler in Bezug auf das in Kategorie 4 verwendete Schiitze kontrollieren
Paar RELAIS2 und 3
Von einem 485EPR04S00B- oder 485EPR04S08B-Modul -
. . . Den Anschluss des Feedback der externen
157D EDM-Fehler in Bezug auf das in Kategorie 4 verwendete Schiitze kontrollieren
Paar RELAIS3 und 4
131D Von einem Modul 485EPS2, 4§5EPS1 oder 485EPS2N - Die Anschiisse der Proxy kontrollieren
Anschlussunterbrechung Proxi 1 oder 2 erfasst
132D Von einem Modul 485EPS2 - Anschlussunterbrechung Die Anschliisse der Encoder kontrollieren

Encoder 1 und 2 erfasst

133D (Proxi1)
140D (Proxi 2)

Von einem Modul 485EPB - eine Uberfrequenzmessung auf
Proximity-Eingang erfasst

Die Eingangsfrequenz muss < 5 kHz betragen

136D (Encoder1)
143D (Encoder2)

Von einem Modul 485EPB - Encoder-Eingangssignale
auRerhalb des Standards erfasst (Duty cycle,
Phasenverschiebung)

Der Duty Cycle muss folgende Werte aufweisen:
50% * 33% der Periode (HTL, TTL).

Die Phasenverschiebung muss folgende Werte
aufweisen: 90° + 45° (HTL, TTL) (nicht auf SIN/
COS anwendbar)

138D (Encoder1)
145D (Encoder2)

Von einem Modul 485EPB - eine Uberfrequenzsmessung
auf Encoder-Eingang erfasst

Die Eingangsfrequenz muss folgendes betragen:
<500 kHz (TTL, SIN/COS);
<300 kHz (HTL)

Von einem Modul 485EPS2 oder 485EPS1 -

142D Anschlussunterbrechung Encoder 1 erfasst Die Anschlisse von Encoder1 kontrollieren
144D Von einem Modul 485EPS2, 4.85EPS1 oder 485EPS2N - Die Anschlisse der Proxy kontrollieren
Anschlussunterbrechung Proxi 1 erfasst
152D von einem Modul 485EPS2 - Anschlussunterbrechung Die Anschlusse von Encoder2 kontrollieren
Encoder 2 erfasst
154D Von einem Modul 485EPS2, 4.85EPS1 oder 485EPS2N - Die Anschlisse des Proxy2 kontrollieren
Anschlussunterbrechung Proxi 2 erfasst
194D 197D
198D 199D . . Die Anschlusse in Bezug auf den OSSD1 des
201D 202D Fehler in Bezug auf den statischen Ausgang OSSD1 Moduls kontrollieren, das den Fehler ergeben hat
203D 205D
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CODE FAIL LOSUNG
208D 211D
212D 213D . . Die Anschllsse in Bezug auf den OSSD2 des
215D 216D Fehler in Bezug auf den statischen Ausgang OSSD2 Moduls kontrollieren, das den Fehler ergeben hat
217D 219D
222D 225D
226D 227D . . Die Anschlisse in Bezug auf den OSSD3 des
229D 230D Fehler in Bezug auf den statischen Ausgang OSSD3 Moduls kontrollieren, das den Fehler ergeben hat
232D 233D
236D 239D
240D 241D . . Die Anschllsse in Bezug auf den OSSD4 des
243D 244D Fehler in Bezug auf den statischen Ausgang OSSD4 Moduls kontrollieren, das den Fehler ergeben hat
245D 247D
1D+ 31D Fehler Microcontroller
- - NEUSTART des Systems durchfiihren. Bleibt der
32D = 63D Fehler Hauptplatine Fehler bestehen, das Modul ersetzen.
64D + 95D Kommunikationsfehler zwischen den Modulen
96D + 127D Fehler Speicherkarte 350EPS MCM-Speicher ersetzen
128D + 138D Error Module EPR04 RELAIS 1
139D +148D | Error Module EPR04 RELAIS 2 NEUSTART des Systems durchfiihren. Bleibt der
149D + 158D | Error Module EPR04 RELAIS 3 Fehler bestehen, das Modul ersetzen.
159D + 168D Error Module EPR04 RELAIS 4
169D + 191D Fehler Module 485EPS - Encoder-Eingang
192D + 205D Fehler OSSD 1
206D = 219D Fehler OSSD 2 NEUSTART des Systems durchfiihren. Bleibt der
Fehler bestehen, das Modul ersetzen.
220D + 233D Fehler OSSD 3
234D + 247D Fehler OSSD 4

Tab. 8-5 Mégliche Fehler

Hinweis
Alle anderen Codes beziehen sich auf interne Fehler oder Funktionsstorungen. Defekte

Module sind zu ersetzen.
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9  ZUBEHOR UND ERSATZTEILE

MODELL BESCHREIBUNG

485EPB eloProg Basismodul 8 Eingange / 2 Halbleiterausgange (Paare)
485EPE08A02 eloProg Ein-/Ausgangsmodul 8 Eingange / 2 Halbleiterausgange (Paare)
485EPE08 eloProg Eingangsmodul 8-fach

485EPE12 eloProg Eingangsmodul 12-fach

485EPE16 eloProg Eingangsmodul 16-fach

485EPA02 eloProg Ausgangsmodul Halbleiter 2-fach (Paare)
485EPA02S08 eloProg Ausgangsmodul Hochstrom-Halbleiter 4-fach (Single oder Paare)
485EPA04 eloProg Ausgangsmodul Halbleiter 4-fach (Paare)
485EPAS00S08 eloProg Ausgangsmodul 8 Statusausgange (nicht-sicher)
485EPAS00S16 eloProg Ausgangsmodul 16 Statusausgénge (nicht-sicher)
485EPR02 eloProg Ausgangsmodul Relais 2-fach

485EPR04 eloProg Ausgangsmodul Relais 4-fach

485EPR04S00B Ausgangsmodul Relais 4-fach / busfahig

485EPR04S08B Ausgangsmodul Relais 4-fach / 8 Statusausgange / busfahig
485EPFPD eloProg Feldbusmodul Profibus DP

485EPFDN eloProg Feldbusmodul DeviceNet

485EPFCO eloProg Feldbusmodul CANopen

485EPFEC eloProg Feldbusmodul EtherCat

485EPFEI eloProg Feldbusmodul Ethernet IP

485EPFEI2 eloProg Feldbusmodul Ethernet IP 2-fach

485EPFMR eloProg Feldbusmodul Modbus RTU

485EPFMT eloProg Feldbusmodul Modbus TCP

485EPFPN eloProg Feldbusmodul Profinet

485EPFPN2 eloProg Feldbusmodul Profinet 2-fach

485EPFUB eloProg Universal Serial Bus

485EPT1 eloProg Bustransfermodul (Anfang/Ende)

485EPT2 eloProg Bustransfermodul (Mitte)

485EPS1T eloProg Drehzahluberwachungsmodul 1 TTL - Encoder
485EPS1H eloProg Drehzahliberwachungsmodul 1 HTL - Encoder
485EPS1S eloProg Drehzahliberwachungsmodul 1 sin/cos - Encoder
485EPS2T eloProg Drehzahluberwachungsmodul 2 TTL - Encoder
485EPS2H eloProg Drehzahliberwachungsmodul 2 HTL - Encoder
485EPS2S eloProg Drehzahliberwachungsmodul 2 sin/cos - Encoder
485EPS2N eloProg Drehzahluberwachungsmodul 2 Initiatoren

350EPS eloProg Speicherstick

350EPT eloProg T-Verteiler

350EPU eloProg USB-Kabel 3 m lang

Tab. 9-1 Zubehér und Ersatzteile
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elobau GmbH & Co. KG
ZeppelinstraBe 44

D-88299 Leutkirch
+49-7561-970-0 / www.elobau.de

EU-Konformitatserklarung

EU- Declaration of Conformity

Hiermit erklaren wir, dass das nachfolgend aufgefiihrte Produkt aufgrund der Konzipierung und
Bauart den Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen der unten genannten EU-Richtlinien
entspricht.

Hereby we officially validate that the below listed component comply with the requirements of the following European Directive because of their
design and construction:

Bezeichnung des Bauteils: eloProg

Name of component:

Beschreibung des Bauteils: modulares sicherheitsgerichtetes konfigurierbares System
Description of component:

modular safety-related configurable system

elobau Artikel-Nr.: 485 EPB

elobau item no.: 485 EPE *
485 EPA *
485 EPR *
485 EPT *
485 EPS *
485 EPF *

Einschlagige EU-Richtlinien: Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
Relevant EU-Directives: EMV-Richtlinie 2014/30/EU

Machinery Directive 2006/42/EC
EMC Directive 2014/30/EU

Anderungsindex: B
Modification Index:

Leutkirch, den 04.07.2016 Bﬂa%(?;ﬁiﬁrs

CE-Beauftragte / EC authorized Representative
Dokumentation-Bevollmé&chtigte / Documentation Representative

998H0021K0006
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